SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SPECYFIKACJE TECHNICZNE

Specyfikacje techniczne
wykonania i odbioru robot

Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiajacego:

PRZEBUDOWA DOMU STUDENCKIEGO NR 3 WRAZ Z
PRZEBUDOWA INSTALACJI WEWNETRZNYCH: WOD-
KAN, C.O., ELEKTRYCZNEJ, WENTYLACJI
MECHANICZNEJ | KLIMATYZACJI WRAZ ZE ZMIANA
SPOSOBU UZYTKOWANIA CZESCI PIERWSZEGO
PIETRA NA CELE NAUKOWO-BADAWCZE DLA
PRACOWNI ANALIZY SNU I RYTMOW
OKOLODOBOWYCH - PRZY AL. JANA PAWLA 11 84 W
KRAKOWIE NA DZIALCE NR 7/27, OBR. 52 JEDN. EWID.
NOWA HUTA

Adres obiektu budowlanego
31-571 Krakéw al. Jana Pawla II 84 — dzialka nr 7/27 obr
52 Nowa Huta

Kod ogo6lny:
45453000-7 Roboty remontowe i renowacyjne

Nazwa zamawiajacego:
Akademia Kultury Fizycznej im. B. Czecha w
Krakowie 31-571 Krakow al. Jana Pawla 11 78

Specyfikacje opracowal:
inz. Marek Guziec

Data: ]
Krakow, GRUDZIEN 2024r.

str. 1



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Spis tresci:

ST 00.01.00 -WYMAGANIA OGOLNE

ST 01.02.00 ROBOTY W ZAKRESIE BURZENIA
ST 02.03.00 - ROBOTY MURARSKIE

ST 03.01.00 — INSTALACYJNYCH WODNO-KANALIZACYJNYCH C.O.
WENTYLACJI | KLIMATYZACJI

ST 03.02.00 - ROBOTY INSTALACYJINE ELEKTRYCZNE. INNE INSTALACJE

ELEKTRYCZNE

ST 03.04.00 - INSTALACJE StABOPRADOWE

ST 03.05.00 - INSTALACJE OKABLOWANIA STRUKTURALNEGO

ST 04.01.00 - TYNKOWANIE

ST 04.02.00 - ROBOTY W ZAKRESIE STOLARKI BUDOWLANEJ

ST 04.03.00 - POKRYWANIE PODLOG | SCIAN

ST 04.04.00 - ROBOTY MALARSKIE

ST 04,07.00 - ROBOTY Z PREFABRYKATOW GIPSOWYCH

str. 2



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ST 00.01.00
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot budowlanych dla: ,,Przebudowa Domu Studenckiego nr 3
wraz z przebudowa instalacji wewnetrznych: wod-kan, c.o., elektrycznej, wentylacji
mechanicznej 1 klimatyzacji wraz ze zmiang sposobu uzytkowania czgsci pierwszego
pictra na cele naukowo-badawcze dla pracowni analizy snu i rytméw okotodobowych -
przy al. Jana lawta Il 84 w Krakowie na dziatce nr 7/27, obr. 52 jedn. ewid. Nowa Huta

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna Kod 45.00.00.00 - Wymagania ogoélne - charakterystyka
projektu 1 obowigzki Wykonawcy odnosi sie do wymagan wspdlnych dla
poszczego6lnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru roboét, ktére
zostang wykonane w ramach zadania modernizacyjnego
Przewidywane prace w ramach przebudowy:
1. Zmiana uktadu $cian dzialowych wewnatrz budynku w odniesieniu do nowej
funkcji pomieszczen objetych wnioskiem
2. Przebudowa instalacji wewngtrznych: wod.-kan., C.O., elektrycznej.
3. Wykonanie nowej wentylacji mechanicznej wraz z klimatyzacja, bazujacej na
niskim parametrze akustycznym. Wykonanie nowej centrali wentylacyjnej wraz
z agregatem chtodniczym.
4. Prace wyburzeniowe zwigzane z wykonaniem wigkszych otworow drzwiowych,
w tym dostosowanych dla potrzeb 0séb niepetnosprawnych

1.3 Inwestor

AKADEMIA KULTURY FIZYCZNEJ IM. B. CZECHA W KRAKOWIE
31-571 KRAKOW AL.JANA PAWLA 1II 78

1.4. Okreslenie grupy, klasy i kategorii robot dla przedsi¢wzi¢gcia wg Wspolnego
Stlownika Zaméwien (CPV).

Zastosowano klasyfikacje CPV jednoznacznie okreslajaca w numeracji kodu - grupe
(pierwsze trzy cyfry), klase (pierwsze cztery cyfry) 1 kategorie robot (pierwsze piec
cyfr) oraz podano nazwe - opis

Nomenklatura Wspolnego Stownika Zamowien:

45450000-6 Roboty budowlane wykonczeniowe, pozostale

45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektoéw budowlanych
45410000-4 Tynkowanie

45430000-0 Pokrywanie podiog i Scian

45442100-8 Roboty malarskie

45442180-2 Powtdérne malowanie

45422100-2 Stolarka drewniana

45421131-1 Instalowanie drzwi

45111300-1 Roboty rozbiérkowe

45330000-9 Roboty instalacyjne wodno-kanalizacyjne i sanitarne

45332000-3 Roboty instalacyjne wodne i kanalizacyjne

45332200-5 Roboty instalacyjne hydrauliczne

str. 3



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

45421000-4  Roboty stolarskie
39150000 -8  Rozne meble i wyposazenie.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru. Zaktada si¢, co
nastepuje:

przekazanie placu budowy - Zamawiajacy w terminie okre$§lonym w umowie
przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi. Zamawiajacy poda lokalizacje i
wspotrzedne gtownych punktow obiektu oraz reperéw, za ktorych ochrone
ponosi odpowiedzialnos¢ Wykonawca,

dokumentacja projektowa - Zamawiajacy przekaze Wykonawcy kompletng
dokumentacje¢ projektowg na warunkach okreslonych w umowie,

obstuga geodezyjna budowy - Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za
doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw
robot zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez
Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt,

zabezpieczenie terenu budowy - Wykonawca jest zobowigzany do
zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji az do jej
zakonczenia. Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywad
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, balustrady,
o$wietlenie, sygnaty, znaki ostrzegawcze 1 wszelkie inne $rodki niezbgdne do
ochrony robot,

bezpieczenstwo i higiena pracy - podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie
przestrzega¢ przepisow bhp, w szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek
zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych,

ochrona przeciwpozarowa - Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet
przeciwpozarowy wymagany odpowiednimi przepisami. Materialy latwopalne
beda skltadowane w sposob zgodny z przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem 0sob trzecich,

ochrona $rodowiska - Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowal w czasie
prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony Srodowiska
naturalnego,

ochrona wlasnosci publicznej 1 prywatnej - Wykonawca odpowiada za ochrong
instalacji urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod jego
poziomem. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i1 zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

1.6 Zgodnos¢ robot z dokumentacjg.

Specyfikacje techniczne oraz inne dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajacego stanowig czgs¢ kontraktu a wymagania wyszczegolnione w
cho¢by jednym dokumencie sg obowigzujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte
byly w catej dokumentac;ji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedow lub opuszczen w dokumentach, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ zamawiajacego, ktéry dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.
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— Wykonane roboty i materialy musza by¢ zgodne z parametrami okreslonymi w
dokumentacji.

1.7 Dokumenty.
W razie watpliwosci interpretacyjnych, co do ilo$ci, rodzaju i zakresu rob6t okreslonych
W umowie oraz praw i obowigzkow Zamawiajgcego i Wykonawcy obowigzuje
nastepujaca kolejno$¢ waznosci dokumentow:

1. Umowa stron,

2. Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamowienia,

3. Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych,

4. Oferta cenowa,

5. Przepisy ustawy Prawo Budowlane.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotyczace materialow

Wszystkie zastosowane materiaty musza by¢ zgodne z wymogami Ustawy o wyrobach
budowlanych wg, ktérej materiat nadaje si¢ do stosowania przy wykonywaniu robot
budowlanych, jezeli jest oznakowany znakiem CE albo umieszczony jest przez Komisj¢
Europejska w wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenstwa, dla ktérych producent wydat deklaracje zgodno$ci z uznanymi
regutami sztuki budowlanej albo jest oznakowany znakiem budowlanym (B).
Oznakowanie wyrobu budowlanego znakiem budowlanym jest dopuszczalne, jezeli
producent, majacy siedzibe¢ na terytorium Rzeczypospolitej Polskiej, dokonal oceny
zgodnosci 1 wydal, na swoja wylaczng odpowiedzialno$é, krajowa deklaracje zgodnos$ci
z Polska Norma wyrobu albo aprobatg techniczng. Ocena zgodno$ci obejmuje
wlasciwosci uzytkowe wyrobu budowlanego, odpowiednio do jego przeznaczenia,
majace wptyw na spelnienie przez obiekt budowlany wymagan podstawowych.
Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakoSciowym, jak rowniez przeterminowane
nie moga by¢ stosowane. Materialy te zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od witascicieli i odno$nych wtadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zt6Zz miejscowych, wiaczajac w to zrédta
wskazane przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru
wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zloza. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych materiatow z
jakiegokolwiek ztoza. Wykonawca poniesie wszystkie koszty chyba, Ze postanowienia
ogolne lub szczegdtowe warunkdéw umowy stanowig inaczej.

2.2. Wymagania szczegolowe dotyczace materialow

W dziale 2.2 kolejnych cze$ci specyfikacji dotyczacych poszczegdlnych robot
wymagania szczegOélowe odnosza si¢ do wymagan specyficznych zwigzanych z
konkretnymi materialami, przy czym zawsze obowigzujg wymagania ogdlne zawarte w
punkcie 2.1. ST.00.01.00. Materialty musza spetnia¢ wymagania jakoSciowe okreslone
Polskimi Normami, aprobatami technicznymi, o ktéorych mowa w ST. Wykonawca
zapewni, aby tymczasowo skladowane materialty, do czasu ich wbudowania, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ 1 wlasciwos¢ do robot
oraz byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Jezeli dokumentacja
projektowa lub ST przewiduje mozliwos¢ zastosowania roznych rodzajow materiatow
do wykonania elementow robot Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze
zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany 1 zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ pdzniej zamieniony bez zgody Inspektora nadzoru.
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2.3 Wymagania dotyczgce wlasciwosci wyrobow i materialow.

a) Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z kontraktem,
oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robét, za ich
zgodnos¢ z dokumentacja, wymaganiami specyfikacji technicznych oraz
poleceniami Zamawiajacego.

b) Wykonawca zobowigzany jest do przedstawienia dla wszystkich materiatow i
wyrobow na wlasny koszt atestow, aprobat technicznych i certyfikatow.
Materiaty zastosowane przy realizacji robot powinny posiada¢ wlasciwosci
spetniajace wymogi jakosciowe
1 wytrzymatosciowe wynikajace z dokumentacji i technologii atesty, Swiadectwa
1 aprobaty techniczne oraz by¢ zgodne z polskimi normami oraz wytycznymi
branzowymi.

C) Zastrzezenia przeciw wykonaniu — takze pojedynczych pozycji — powinny
zosta¢ zgtoszone przed podpisaniem umowy; pdzniejsze reklamacje/protesty nie
beda uznane, nie bedg mie¢ wptywu na zmiang kosztoOw i nie zmniejszg zakresu
gwarancji.

d) Dopuszcza si¢ stosowanie materiatow rownowaznych. Przy czym
rownowaznos¢ bedzie oceniana pod katem spetniania przez oferowane wyroby
wymagan okreslonych w niniejszej specyfikacji i projekcie.

e) W przypadku materiatow, dla ktoérych wymagane sg atesty, kazda partia
materialu dostarczona do wykonania rob6t musi posiadac atest okreslajacy w
sposob jednoznaczny jej cechy. Po zakonczeniu prac wykonawca dostarcza
Zamawiajacemu wszystkie potwierdzone przez bezposredniego dostawce lub
podwykonawce atesty i certyfikaty.

f) Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
uzytych do realizacji robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w
umowie, specyfikacji technicznej, takze w normach 1 wytycznych wykonania 1
odbioru robot.

g) Wykonawca zapewni, by materiaty byty zabezpieczone przed niszczeniem,
zanieczyszczeniem, zachowaly swoje wlasciwosci 1 byty dostgpne do kontroli
przez przedstawiciela Zamawiajacego 1 Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Uwagi ogolne dotyczace warunkow, ktore powinny spelnia¢ uzyte materialty
Wszystkie zakupione i stosowane materialty budowlane powinny posiada¢ certyfikat
CE’ dopuszczajacy do stosowania ich na terenie krajow UE, swiadectwo ITB 1 PZH do
stosowania zgodnie z przeznaczeniem w budynkach uzyteczno$ci publicznej na terenie
Polski zgodnie z ustawa z 16 kwietnia 2004 o wyrobach budowlanych ( DZ.U. z 2004
Nr 92, poz. 881) oraz odpowiednie atesty 1 aprobaty techniczne oraz speinia¢ aktualne
normy branzowe PN i by¢ wykonywane zgodnie z obowiazujacymi Warunkami
wykonania 1 odbioru robot budowlanych, Robot wykonczeniowych oraz Robot
budowlano montazowych (wyd. Arkady 1990).

2.4 Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja,
jakos¢

1 wlasciwo$¢ do robdt i bylty dostepne do kontroli przez Zamawiajacego. Miejsca
czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie budowy w miejscach
uzgodnionych

z Zamawiajacym lub poza budowa w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

str. 6



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

2.5 Terminy dostaw materialow.

Wykonawca zadba o to, aby dostawa calego sprz¢tu 1 materiatow byta zharmonizowana
z postgpem robdt 1 zamoOwiona z wyprzedzeniem gwarantujagcym terminowe
zakonczenie robot. Dostawcy sprzetu 1 materiatbw begda odpowiedzialni przed
Wykonawca, a ich dostawy maja spetnia¢ wszystkie wtasciwe wytyczne.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do
robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typéw 1 ilosci wskazaniom zawartym w ST, programie zapewnienia jakosci lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inspektora nadzoru.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i1 wskazaniom inspektora
nadzoru w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub
wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do
pracy. Bedzie speilnial normy ochrony $rodowiska 1 przepisy dotyczace jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

3.2. Szczegolne wymagania dotyczace sprzetu

W dziale 3.2 poszczegdlnych czgsci ST zawarto informacje odnoszace si¢ do sprzetu
specyficznego dla danego rodzaju robdt, przy czym zawsze obowijzuja wymagania
ogolne zawarte w ST.00.01.00 w pkt. 3.1.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdét i wiasciwosci przewozonych
materiatow. Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z
zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, ST i1 wskazaniach Inspektora
nadzoru w terminach przewidzianych w umowie.

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy
transporcie gruntu, materialdw 1 wyposazenia na 1 z terenu robot. Pojazdy opuszczajace
teren robot nie moga zanieczyszcza¢ drog 1 jeSli okaze si¢ to konieczne nalezy
oczyszcza¢ uklad jezdny przed wyjazdem z budowy (zwtaszcza na etapie robot stanu
zerowego i surowego).

4.2. Szczegélne wymagania dotyczgce transportu

W dziale 4.2 poszczegolnych czgsci ST dotyczacych poszczegdlnych robdt zawarto
informacje odnoszace si¢ do sprzetu specyficznego dla danego rodzaju robot, przy czym
zawsze obowigzuja wymagania og6lne zawarte w ST.00.01.00 w punkcie 4.1.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materialéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST, projektem organizacji robot oraz poleceniami Inspektora
nadzoru. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1
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elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i ST, a takze normach i wytycznych. Polecenia
inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot bedg wykonywane przez Wykonawce, nie
pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robot. Do
obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania
przez Inspektora nadzoru projektu organizacji robdt i zagospodarowania placu budowy
zwanego dalej projektem organizacji robot. W przypadku wykonywania prac w
warunkach obnizonych temperatur nalezy stosowa¢ Instrukcje¢ ITB 282.

5.2. Szczegélne zasady wykonania robot

W dziale 5.2 poszczegdlnych czesci ST dotyczacych poszczegdlnych robot zawarto
zasady odnoszace si¢ do wykonania danego rodzaju robot, przy czym zawsze
obowigzuja wymagania ogo6lne zawarte w ST.00.01.00 w punkcie 5.1.

5.3 Organizacja robot budowlanych, przekazanie terenu budowy.

a) Cato$¢ prac odbywa si¢ na terenie zamknigtym strzezonym calodobowo. Dowoz,
transport materiatow budowlanych wewnatrz budynku i ich sktadowanie, jak
réwniez wejscie 1 czas przebywania pracownikow na terenie obiektu winny by¢
uzgodnione z Zamawiajacym.

b) Rodzaj robdt wymaga sukcesywnego wytaczania z eksploatacji poszczegdlnych
pomieszczen objetych pracami. Kolejno$¢ prac przy poszczegdlnych zespotach
pokojowych nalezy uzgodni¢ z zamawiajagcym. Nie przewiduje si¢ wylgczenia z
eksploatacji pozostatych pomieszczen w budynku nieobjetych pracami. W
trakcie wykonywania prac oraz w czasie przerw w wykonywaniu robot
pomieszczenia , w ktorych trwaja prace winny by¢ niedostepne dla os6b
postronnych.

c) Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje
si¢, ze zostat wliczony w cene ofertowg Wykonawcy. Wykonawca jest
zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
przedmiotu zaméwienia, az do zakonczenia i odbioru robot.

d) Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie prawa, przepisy i wytyczne, ktore
dotyczg realizowanych robot.

e) Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie praw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robét w wymienionym obiekcie.

f) Wykonawca zobowigzany jest na biezaco informowa¢ Zamawiajacego o
zamierzeniach celem uzyskania akceptacji do ich realizacji.

g) Wykonawca ponosi petng odpowiedzialno$¢ za wszelkie szkody i straty, ktore
spowodowat w czasie realizacji robot.

h) Zamawiajacy w terminie okreslonym w warunkach kontraktowych przekaze
protokolarnie Wykonawcy teren budowy.

5.4 Zabezpieczenie intereséw oséb trzecich.
Od dnia protokolarnego przekazania terenu robot Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢
za szkody wyrzadzone Zamawiajgcemu oraz osobom trzecim.

5.5 Ochrona srodowiska.
a) Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot
wszystkich przepisOw dotyczace ochrony srodowiska.
b) Ze wzgledu na sposdb prowadzenia prac budowlanych oraz rodzaj materiatow
budowlanych nie s3 wymagane specjalne zabezpieczenia dla ochrony
srodowiska.
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¢) Nie przewiduje si¢ stosowania materiatow i technologii zagrazajacych
srodowisku.
5.6 Warunki bezpieczenstwa pracy.

5.6.1. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

a) Zgodne z ogdlnymi obowigzujacymi przepisami BHP prace winny wykonywac
osoby posiadajace odpowiednie przeszkolenie do wykonywania okreslonego
rodzaju robot budowlanych i instalacyjnych pod kierunkiem posiadajacego
odpowiednie kwalifikacje  kierownika budowy i inspektora nadzoru.

b) W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie
wykonywat pracy warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

¢) Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre$lonych
powyzej hie podlegaja odrebnej zaptacie i1 s uwzglednione w cenie umowne;.

5.6.2.0chrona przeciwpozarowa.

a) Wykonawca bedzie przestrzegac przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

b) Materialy tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem oso6b trzecich.

c) Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym, jako rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy lub
podwykonawcy, jezeli bedzie on realizowat prace obj¢te przedmiotem
zamoOwienia.

5.6.3. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i
urzadzenia uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot.
Zamawiajagcy moze wstrzymac realizacje robot, jesli w jakimkolwiek czasie
Wykonawca zaniedbuje wymienione obowiazki.

5.6.4. Ochrona wilasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong¢ instalacji i urzadzen zlokalizowanych na
powierzchni terenu i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca
zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1
urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru i1 zainteresowanych
uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspotpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych zaznaczonych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

5.7 Zaplecze dla potrzeb Wykonawcy.
Zaplecze socjalne 1 magazynowe zostanie zapewnione przez Zamawiajacego
w wydzielonych pomieszczeniach na terenie budynku.

5.8 Warunki dotyczace organizacji ruchu i ogrodzenia placu budowy, chodnikéw
I jezdni.

a) Prace budowlane wykonywane sg wylgcznie wewnatrz obiektu tym samym nie
zachodzi potrzeba wykonywania dodatkowych zabezpieczen w formie
ogrodzenia oraz opracowywania organizacji ruchu i zabezpieczenia
zewnetrznych ciggéw komunikacyjnych.
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b) Zamawiajacy zapewni Wykonawcy prawo wjazdu na wewnetrzny teren uczelni
w celu roztadunku materiatow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania
przez inspektora nadzoru projektu organizacji robot, w ktorym przedstawi on
zamierzony sposob wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowa i ST.

6.2. Szczegolne zasady kontroli jakoSci

W dziale 6.2 poszczegolnych czesci ST dotyczacych poszczegdlnych robot zawarto
informacje odnoszace si¢ do zasad kontroli jako$ci dla danego rodzaju robot, przy czym
zawsze obowigzujg wymagania og6élne zawarte w ST.00.01.00 w punkcie 6.1.
Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialdow oraz robot z
czestotliwos$cig zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty te wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i normach przedmiotowych.
Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwos$ci sa okreslone w ST, W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone Inspektor nadzoru ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa. Wykonawca
bedzie przekazywal Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan, nie
pézniej niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Raporty wyzej
wymienione stanowig cz¢$¢ dokumentacji budowy.

6.3. Kontrola jakosci.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg wykonywanych robét i
jakos$ci materiatéw, ktore uzyte zostang w trakcie realizacji robot.

Wymagana, jako$¢ materiatdw powinna by¢ potwierdzona przez producenta
przez zaswiadczenie, o jako$ci lub znakiem kontroli jako$ci zamieszczonym na
opakowaniu lub innym réwnorzednym dokumentem. Ponadto na materiatach lub
opakowaniach musza znajdowac si¢ inne informacje, w tym okreslajaca zakres i sposob
stosowania.

Nie dopuszcza si¢ stosowania do robot materiatoéw, ktoérych wiasciwosci nie
odpowiadajg wymaganiom technicznym. Nie dopuszcza si¢ stosowania materialow
przeterminowanych (po okresie gwarancyjnym). Zamawiajacy moze okresowo
kontrolowac¢ dostarczone na budowe materialy 1 urzadzenia, zeby sprawdzi¢ czy sg one
zgodne z wymaganiami szczegotowych specyfikacji technicznych.

Dla celow kontroli jakos$ci 1 zatwierdzenia Zamawiajacy uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrodta ich
wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy 1 producenta materialdw. Zamawiajacy, po uprzedniej weryfikacji systemu
kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i
robdt z wymaganiami specyfikacji  technicznych na podstawie wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce. Zamawiajacy  moze pobiera¢ probki materiatow 1
prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj  koszt. Jezeli wyniki tych
badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Zamawiajacy poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie
zgodno$ci materialow i robot z dokumentacja i specyfikacjami technicznymi.

W takim przypadku catkowite koszty powtdérnych lub dodatkowych badan
pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.
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6.3 Wymagania w zakresie robot podstawowych i towarzyszacych.

a) Wszelkie roboty budowlane nalezy wykona¢ zgodnie ze sztuka budowlang.
Obowigzkiem Wykonawcy jest dostarczenie Zamawiajagcemu wymaganych
atestow wszystkich stosowanych materialow. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny, za jakos¢ ich wykonania, zgodnos¢
z technologia, STWIOR oraz poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

b) Wykonawca bedzie wykonywat roboty z przyjetymi do stosowania w Polsce
normami, instrukcjami i przepisami.

C) Przedmiar robot zostal opracowany na podstawie katalogow naktadoéw
rzeczowych  powszechnie stosowanych przy kosztorysowaniu robot
budowlanych.

d) Przed rozpoczeciem robot Wykonawca przedstawi wykaz materiatow, ktore
zostang uzyte do realizacji robot. Decyzje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i
projektantow dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow, beda oparte o
zatozenia technologiczne, wymagania STWIOR, a takze na podstawie norm i
wytycznych wykonania i odbioru robot.

e) Prace towarzyszace sg to wszystkie niezb¢dne prace towarzyszace, jak rowniez
roboty, ktére zgodnie z STWIOR i umowa sg niezbedne do wykonania catosci
zadania. Roboty te nalezy wykona¢ bez dodatkowego wynagrodzenia a ich koszt
nalezy przewidzie¢ w kosztach ogolnych.

f) Wykonanie robot zgodnie z wymogami Prawa Budowlanego nalezy do
obowigzkow Wykonawcy. Zamawiajacy zapewnia jedynie nadzor inwestorski i
autorski (projektantow)

g) W trakcie wykonywania robot Wykonawca ma obowigzek stosowac:

e Przepisy techniczno-budowlane zgodnie z Prawem Budowlanym,

e Polskie Normy,

e Aprobaty techniczne 1 inne dokumenty normujace wprowadzanie wyroboéw do
obrotu i stosowania w budownictwie.

7. OBMIAR ROBOT

7. 1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt, zgodnie z
dokumentacja projektowa 1 ST. Obmiar rob6ét wykonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru,
co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Nalezy korzysta¢ z podstawowych jednostek
obmiarowych  zgodnych z jednostkami  przedmiarowymi okreslonymi w
przedmiotowych Katalogach Naktadow Rzeczowych,

7.2. Szczegllne zasady obmiaru robaét

W dziale 7.2 poszczegdlnych czesci ST dotyczacych poszczegdlnych robdt zawarto
informacje odnoszace si¢ do zasad obmiarowania robot specyficznych dla danego
rodzaju robot, przy czym zawsze obowigzuja wymagania og6lne zawarte w ST.00.01.00
w punkcie 7.1.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
W zaleznosci od szczegdtowych ustalen, roboty podlegaja nast¢pujacym odbiorom:
e odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
e odbiorowi czgsciowemu,
e odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),
e odbiorowi pogwarancyjnemu.
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Zakonczenie robot 1 gotowos¢ robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej niz 3 dni od daty zgloszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. Z
przeprowadzonych czynno$ci nalezy sporzadzi¢ protokoty odbioru technicznego.
Szczegoblnie istotne sg tzw. odbiory miedzyfazowe robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu przez roboty nast¢pne w kolejnosci technologiczne;.

8.2. Szczegolne zasady odbioru robot

W dziale 8.2 poszczegolnych czesci ST dotyczacych poszczegdlnych robot zawarto
informacje odnoszace si¢ do zasad odbiordw robot specyficznych dla danego rodzaju
robot, przy czym zawsze obowigzuja wymagania ogélne zawarte w ST.00.01.00 w
punkcie 8.1.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci

Podstawg rozliczenia finansowego bedzie umowa Wykonawcy z Zamawiajacym.

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke

obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa pozycji

kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania 1 badania

sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w specyfikacji technicznej i w

dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe beda obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow 1 transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie i zysk kalkulacyjny.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Szczegdlne zasady dotyczace podstawy platnosci

W dziale 9.2 poszczegodlnych czesci ST dotyczacych poszczegolnych robdt zawarto

informacje odnoszace si¢ do szczegdlnych zasad dotyczacych podstawy ptatnosci dla

danego rodzaju robot, przy czym zawsze obowigzuja wymagania ogdélne zawarte w

ST.00.01.00 w punkcie 9.1.

10. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH
10.1. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych
Wykonawca wykona na wlasny koszt prace przygotowawcze, w tym wytyczenie
geodezyjne obiektow w terenie. Utrwali na gruncie gléwne osie obiektow budowlanych
1 podziemnych, charakterystyczne punkty projektowanego obiektu, oraz stale punkty
wysokosciowe - repery, w ilosci niezbednej dla prawidtowej obslugi geodezyjnej
budowy 1 potwierdzi wykonanie tych prac do dziennika budowy. Wykonawca jest
odpowiedzialny za potozenie i oznaczenie wszystkich instalacji znajdujacych sie pod
poziomem terenu.
W  przypadku zaistnienia jakichkolwiek wuszkodzen instalacji Wykonawca jest
zobowigzany do ich naprawy na swoj koszt.
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Wykonawca wykona wszelkie pomiary, rozgraniczenia i oznakowanie, a jesli zostaly
one wykonane przez inna strong, Wykonawca sprawdzi je i uzupelni, wszystko w
zaleznosci od okolicznosci.

Wykonawca musi zachowac¢ i dba¢ o utrzymanie reperéw 1 innych oznakowan budynku
przez caty okres budowy, az do jej zakonczenia. W przypadku zniszczenia lub zatarcia
znakow, Wykonawca musi je odnowic.

10.2. Zasady dotyczgce sposobu rozliczenia robéot tymczasowych i prac
towarzyszacych

Koszty robot tymczasowych i prac towarzyszacych winny by¢ uwzglednione w cenie
ryczattowej wykonania robdt o ile nie zostanie to okreslone w inny sposéb w SIWZ.

11. PRZEPISY ZWIAZANE
Uwzgledniono nastepujace przepisy i wytyczne ogodlne:
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku -Prawo Budowlane ( tekst jednolity Dz.
U.z 2013 poz. 1409 z pdzn. zmianami)
2. Ustawa Prawo zamowien publicznych z dnia 29 stycznia 2004. (tekst jednolity:
Dz. U. 2013 r. poz. 907)
3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych.
Dz.U. Nr 47 poz. 401.
4. Instrukcja ITB nr 282. Wytyczne wykonywania i odbioru robot budowlano
montazowych w okresie obnizonych temperatur. ITB, 1988.
Dokumenty odniesienia, oraz dokumenty bedace podstawa do wykonania robot
budowlanych, zostaly ujete w specyfikacjach technicznych poszczegdlnych branz, w
tym normy, aprobaty techniczne oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne

11. PRZEPISY ZWIAZANE
Uwzgledniono nastgpujace przepisy 1 wytyczne ogodlne:
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku -Prawo Budowlane ( tekst jednolity Dz.
U.z 2013 poz. 1409 z pozn. zmianami)
2. Ustawa Prawo zamowien publicznych z dnia 29 stycznia 2004. (tekst jednolity:
Dz. U. 2013 r. poz. 907)
3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.
Dz.U. Nr 47 poz. 401.
4. Instrukcja ITB nr 282. Wytyczne wykonywania i odbioru robot budowlano
montazowych w okresie obnizonych temperatur. ITB, 1988.
Dokumenty odniesienia, oraz dokumenty bedace podstawa do wykonania robot
budowlanych, zostaly ujete w specyfikacjach technicznych poszczegdlnych branz, w
tym normy, aprobaty techniczne oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne

ST 01.02.00
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
ODBIORU ROBOT
W ZAKRESIE BURZENIA
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(CPV) 45111100-9

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot w zakresie burzenia i rozbiorek.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy oraz kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.
1.3. Zakres Robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
rozbidrkowych i demontazowych
Rozbiorki dotycza nastepujacych robot:
a) zabezpieczenie budynku -terenu rozbiorki
b) demontaz instalacji wewn¢trznych c.0.
c) demontaz instalacji elektrycznej
d) demontaz stolarki okiennej i drzwiowe;j
e) rozbidrka elementow wyposazenia
f) demontaz instalacji wod-kan
g) demontaz posadzek w kuchniach oraz pomieszczeniach mieszkalnych
h) rozbidrka Sciani $cianek dziatlowych
1) wydobycie i wywiezienie gruzu

J) wywiezienie surowcow wtornych oraz ich utylizacja

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskania i sktadowania podano w
ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt. 2.

2.2. Wymagania szczegolne dotyczace materialow

Niniejsza specyfikacja nie dotyczy stosowania materiatow.

Urobek z prac rozbidrkowych moze by¢ sktadowany w miejscu wskazanym przez
Kierownika Robot po wezesniejszym uzgodnieniu z Inwestorem

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt.
3,

3.2. Szczegolne wymagania dotyczace sprzetu

Nie stawia si¢ szczegdlnych wymagan w zakresie sprzg¢tu, wykraczajacych poza ST
00.01.00 ,,Wymagania ogdlne”

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne -
pkt. 4.

4.2. Szczegélne wymagania dotyczgce transportu
Transport surowcoéw wtornych 1 gruzu powinien odbywac si¢ specjalistycznym taborem
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samochodowym umozliwiajacym szybki roztadunek. Przewozony urobek musi by¢ w
sposob catkowicie pewny zabezpieczony przed przemieszczaniem si¢, wysypywaniem
lub spadnigciem ze skrzyni tadunkowej. Urobek nie moze w czasie transportu wydzielac¢

pyhu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt. 5.
5.2. Szczegoblne zasady wykonania robot:
a) Wykonawca robdt rozbiorkowych powinien posiadaé zezwolenie na wywoz i
utylizacje odpadéw wydane przez miejscowe wiadze.
b) Prowadzac roboty rozbidrkowe nalezy prowadzi¢ je zgodnie z przepisami BHP
w tym zakresie robot. Prowadzone dzialania powinny by¢ prowadzone w sposob
minimalizujacy ucigzliwo$¢ i nie naruszajacy interesu osob trzecich.
€) Podczas prac rozbiérkowych powinien by¢ prowadzony ciagly nadzor
budowlany.
d) Doboér metody rozbiorki zalezy od tego, czy chce si¢ mie¢ odzysk materiatow.
e) Elementy wykonczenia i wyposazenia oraz materiaty z odzysku znosi si¢ recznie
lub przy zastosowaniu prostych przenos$nikdéw, gruz za§ spuszcza rynnami z
tworzyw sztucznych lub metali
Przed przystapieniem do robot trzeba przeprowadzi¢ doktadne badanie konstrukeji i
stanu technicznego poszczego6lnych elementow, ustali¢ metodg rozbiorki.
Badanie konstrukeji i1 stanu technicznego elementow budynku. Rozbierane elementy
budynku byly dlugotrwale eksploatowane. Dlatego trzeba rozezna¢ konstrukcje
poszczegblnych elementow, ich polaczenia miedzy sobg oraz stopien zniszczenia, aby
mozna byto dobra¢ wlasciwy sposob rozbiorki. Z badania sporzadza si¢ karte ogledzin i
na jej podstawie opracowuje kolejnos¢ rozbidrki.
Przy wykonywaniu rozbiorki budynku nalezy prowadzi¢ roboty w nastgpujacej
kolejnosci:
a) Rozbidrka urzadzen i sieci instalacyjnych, elementow wyposazenia
b) Rozbiorka $cianek dziatowych,
€) Rozbidrka posadzek
5.3. Przebieg robot rozbiorkowych
5.3.1. Opis wstepnych prac organizacyjnych
Wstep na teren rozbiorki zostanie udostgpniony poprzez ,,protokét wprowadzenia na
budowe (teren rozbiorki)".
Protoko6l zostanie sporzadzony przez uzytkownika obiektu z wudzialem firmy
wykonawczej (realizujacej rozbiorke). W protokole zostang ustalone podstawowe dane
dotyczace planowanej rozbiorki:
Uzytkownik obiektow, wlasciciel terenu wykona:
1. przekaze teren pod rozbiorke protokdtem zdawcezo odbiorczym.
Firma wykonawcza:
1. wskaze kierownika rozbiorki
2. wskaze osoby biorace udziat w rozbiorce z podaniem danych niezbednych do
uzyskania ,,przepustki"
3. wskaze droge wywozu gruzu oraz elementéw konstrukcyjnych porozbiérkowych,
4. uzgodni miejsce sktadowania ztomu po-rozbiorkowego oraz miejsca cigcia
elementow stalowych,
5. wystawi ,,przepustki" wstepu na teren rozbiodrki osobom oraz pojazdom bioragcym
udziat w rozbiorce na wskazanie firmy wykonawczej,
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6. poda zasad¢ wyjazdu pojazdow z terenu rozbiorki,
7. zapewni ochrong sprzetu pozostawionego po dniu pracy na terenie rozbiorki.
8. wskaze pojazdy (samochody cigzarowe, koparki, maszyny do cigcia) biorgce udziat w
pracach rozbidrkowych z podaniem danych umozliwiajacych uzyskanie ,,przepustki".
5.3.2. Zagospodarowanie placu rozbiorki
Zagospodarowanie placu rozbiorki wykonuje si¢ rozpoczynajac od ogrodzenia i
przygotowania drog dla pojazdéw wywozacych materiaty i gruz. Ogrodzenia budowli
rozbieranych na obszarach zagospodarowanych powinny by¢ szczelne. Sugeruje si¢
wykonanie z tarcz z blachy faldowej, zawieszanych na stalowych slupkach z
podstawami  betonowymi. Nad ogrodzeniem biegnagcym  wzdluz  ciggu
komunikacyjnego, na ktorym odbywa si¢ ruch pieszy, nalezy wykona¢ zabezpieczenia
ochronne.
5.3.3. Opis rozbiorkowych prac wstepnych i organizacyjnych
Przed przystapieniem do zasadniczych robot rozbidrkowych nalezy wykonaé prace
wstepne:

a) ogrodzi¢ i oznakowac teren rozbiorki zgodnie z projektem budowlanym

b) nalezy wykona¢ niezbedne zabezpieczenia ciggow pieszych

C) zabezpieczy¢ obiekt przed dostgpem osOb nie prowadzacych prac zwigzanych z

rozbiorka.
d) zabezpieczy¢ oraz oznakowaé teren przeznaczony do sktadowania ztomu oraz
jego cigcia na elementy transportowe.

Zabezpieczenie terenu rozbiorki nalezy wykona¢ w sposob widoczny z zastosowaniem
kolorowych tasm ostrzegawczych, ustawienie tymczasowego ogrodzenia w postaci
stupkéw stalowych oraz poprzeczek, na ogrodzeniu nalezy zawiesi¢ tablice
ostrzegawcze oraz informacyjne. W terenie objetym pracami rozbidrkowymi nalezy
wydzieli¢ drogi dla samochod6éw oraz ciagi piesze dla 0oséb bioracych udziat w pracach
rozbiérkowych oznakowujac je w sposob jednoznaczny oraz widoczny. Przystapi¢ do
usuniegcia elementéw stalego wyposazenia budynku w postaci elementow wyposazenia
sanitarnego takiego jak umywalki, zlewozmywaki, sedesy, brodziki, wanny, grzejniki,
orurowanie. Przeprowadzi¢ demontaz stolarki okiennej oraz drzwiowej, elementéw nie
zwigzanych z konstrukcja budynku jak sufity podwieszane, $cianki dzialowe -
systemowe (wstawiane) - balustrady.
5.4. Prowadzenie prac rozbiorkowych
5.4.1. Rozbiorka urzadzen i sieci instalacyjnych
Do rozbiorki urzadzen i sieci instalacji elektrycznej, itp. mozna przystapi¢ dopiero po
stwierdzeniu, ze wszystkie te instalacje zostaly odlaczone od sieci miejskich przez
pracownikow wiasciwych instytucji oraz dokonanie odpowiedniego wpisu do dziennika
rozbidrki. Demontaz instalacji powinna wykonywac¢ brygada ztozona z monterow i ich
pomocnikéw odpowiednich specjalnosci.
Roboty rozbidrkowe nalezy rozpoczyna¢ od demontazu armatury, aparatow,
grzejnikdw, wanien, umywalek, zlewow, itp. urzadzeh wyposazenia budynku. Po
demontazu wszystkich urzadzen instalacyjnych przystgepuje si¢ do demontazu sieci
instalacyjnych. Przed przystapieniem do demontazu instalacji nalezy je odlaczy¢ od
sieci miejskich. Z przewodow elektrycznych zdejmuje si¢ tylko rurki pancerne i
antygron, ewentualnie natynkowe przewody w igielicie. Podtynkowych przewodow nie
oplaca si¢ wyjmowac.
5.4.2. Rozbiorka scianek dzialowych,
Przed rozbiorka Scianek dziatowych trzeba sprawdzi¢, czy nie podtrzymujg one plyty
stropowej. Ze $cianek tynkowanych nalezy usung¢ tynk, a nastgpnie rozbieral je
kolejno warstwami. W podobny sposob rozbiera si¢ $cianki wykonane z wigkszych
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elementéw jak pustaki, bloczki itp. Elementy stalowe nosne usuwa si¢ przez cigcie ich
palnikiem acetylenowym badz przecinajac je szlifierka do ciecia metalu. Scianki
szkieletowe (jezeli takie wystepuja), z plyt widrowo-cementowych, pilsSniowych,
wiorowych itp. przed rozbiérka wymagaja zbicia tynku. Nastepnie zdejmuje si¢ plyty i
rozbiera szkielet no$ny, wynoszac poszczegolne elementy.

5.4.3. Dziennik roboét rozbiorkowych

Przebieg robot rozbiorkowych powinien by¢ odnotowany w dzienniku rozbiorki, ktory
oprocz danych porzadkowych powinien podawac:

a) kolejnosc¢ i sposob wykonywania robot,

b) protokolarne stwierdzenie, czy Sciany, stropy, schody i dach oraz inne czgséci
budynku, na ktérych bedg pracowali robotnicy lub bedg ustawione rusztowania
albo drabiny, maja dostateczng wytrzymatos¢,

c) opis srodkéw zabezpieczajgcych, ktore zostaty uzyte przy rozbiorce,

d) opis okolicznos$ci towarzyszacych rozbidrce majacych wptyw na przebieg robot i
bezpieczenstwo ludzi prowadzacych rozbiorke.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogodlne - pkt.

6.

6.2. Szczegolne zasady kontroli jakoSci

6.2.1 Warunki BHP prowadzenia prac, zabezpieczenia

6.2.1.1 Analiza bezpieczenstwa:

Z analizy bezpieczenstwa robdt rozbidrkowych prac bezpieczenstwa technicznego
obiektow sasiadujacych wynika, ze nalezy wybra¢ takie metody rozbiorki, ktore w
zaden sposéb nie zagrazaja bezpieczenstwu tych robot, ani nie beda cechowaly sie
ucigzliwos$cig dla uzytkownikow obiektow sasiednich, a takze nie spowodujg zagrozenia
bezpieczenstwa obiektow sasiadujacych z rozbieranymi. Ze wzgledu na specyfike
terenu rozbiorki - teren w $rodmiesciu, sasiedztwo funkcjonujacego budynku naktada
si¢ na Wykonawce koniecznos$¢ okreslenia zasad prowadzenia rob6t rozbidrkowych.
6.2.1.2. Opis sposobu zapewnienia bezpieczenstwa ludzi i mienia

Kierownik budowy przed przystapieniem do realizacji robot zobowigzany jest
sporzadzi¢ Plan bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia. Zakres planu okresla
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 23.06.2003r, DZ U. Nr 120, poz. 1126

Teren rozbiorki i budowy nalezy oddzieli¢ szczelnym nieprzeziernym ogrodzeniem od
strony zewngtrznego otoczenia w catym okresie prowadzenia robot. Nalezy
zabezpieczy¢ wszystkie wykopy na terenie budowy przed mozliwoscia wpadnigcia
pracownikow.

6.2.1.3. Bezpieczenstwo prowadzenia robot

1. wszyscy pracownicy Wykonawcy robdt winni posiada¢ aktualne szkolenia BHP oraz
aktualne badania lekarskie.

2. prace nalezy prowadzi¢ pod nadzorem kierownika budowy - osoby posiadajace
odpowiednie kwalifikacje - uprawnienia budowlane, oraz do$wiadczenie w zakresie
prac rozbiérkowych.

3. na terenie budowy winien znajdowac si¢ niezbedny sprzet ochrony osobistej -
apteczka pierwszej pomocy, linki asekuracyjne, kaski, gasnice, - itp. — caly sprzet musi
posiada¢ wazne $§wiadectwa dopuszczalnos$ci do stosowania w budownictwie.

4. pracownicy winni by¢ wyposazeni w sprawne technicznie narzedzia i urzadzenia nie
powodujace dodatkowych zagrozen.

5. pracownicy winni by¢ szczegdtowo zapoznani z powierzonym im zadaniem i
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zakresem prac.
6. wstep na teren robo6t - plac budowy, 0so6b postronnych jest niedozwolony. W tym celu
nalezy wygrodzi¢ teren rozbiorki od pozostatej czesci dziatki, wyznaczy¢ gtowne ciagi
komunikacyjne dla samochodéw wywozacych odpady oraz ciagi dla pieszych -
oznakowac je w sposob widoczny i jednoznaczny.
6.2.1.4. Bezpieczenstwo zewnetrzne:
1. dla zmniejszenia ucigzliwo$ci powodowanych hatasem dla otoczenia, w miarg
mozliwos$ci technicznych czas prac ucigzliwych nalezy dostosowaé do godzin, np.

a) godz. 6:00 —8:00 prace ciche - przygotowawcze

b) godz. 8:00 — 16:00 prace glo$ne - wyburzenia, zatadunek, transport

€) godz. 16:00 — 22:00 prace o $redniej ucigzliwosci
2. ograniczy¢ w miar¢ mozliwosci kruszenie konstrukcji zelbetonowej na placu
budowy, na rzecz wycinania catych elementow (stupy, belki, ptyty), ktore winne by¢
wywozone w catosci lub w wigkszych elementach do zaktadu utylizacji gruzu - dla
ograniczenia hatasu i pytu na placu budowy.
3. stosowac sprzgt o cichym napedzie - hydraulicznym, jak agregaty wyburzeniowe,
mitoty kruszace, pily tnace itp. Nalezy ograniczy¢ do minimum stosowanie sprzetu na
sprezone powietrze.
4. wykona¢ oznakowanie placu budowy (rozbiorki) z zastosowaniem tasm w
jaskrawych kolorach, tablic informacyjnych na drogach dojazdowych -wjazdowych -
wyjazdowych na teren zakladu.
5. wszelkie zanieczyszczenia ulic i chodnikow gruzem musza by¢ kontrolowane i na
biezaco usuwane przez wykonawce robot.
6. instalacje zostang odcigte przed wejsciem wykonawcy na budoweg - CO zostanie
potwierdzone wpisem do dziennika rozbidrki przez odpowiednie stuzby zaktadu.

6.2.1.5. Uwagi - zalecenia koncowe
Wykonawca robo6t rozbiérkowych powinien prowadzi¢ segregacje materiatlow
rozbiorkowych, a w szczegolnosci:

a) gruz betonowy i zelbetonowy podda¢ recyklingowi

b) stolarke okienna i drzwiowa oraz inne elementy z PVC papg asfaltowa, ptyte
pilSniowa, styropian wywies¢ osobno do utylizacji, szklo okienne,
zdemontowane wyktadziny podlogowe, wykladzing PVC gromadzi¢ na
budowie w oddzielnych kontenerach 1 odtransportowa¢ na wysypisko miejskie,
ztom stalowy i zeliwny posortowac 1 wywies¢ do sktadownicy ztomu (przekazaé
wlascicielowi zaktadu do utylizacji).

c) Nie przewiduje si¢ w trakcie wykonywania rozbiorki wystepowania odpadow
niebezpiecznych. Jesli jednak w trakcie wykonywania robot ujawnia si¢ takie -
wowczas  wszystkie odpady niebezpieczne w  postaci  materiatow
niebezpiecznych np. zawierajacych azbest zostang usunigte przez firme
specjalistyczng tacznie z wyposazeniem technologicznym do czasu przejgcia
obiektu przez firme rozbidérkowa.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST.00.01.00 Wymagania og6lne - pkt, 7.

7.2. Szczegolne zasady obmiaru

Jednostki obmiarowe dla robdt opisanych w specyfikacji zostaty podane szczegétowo w
rozbiciu dla poszczegdlnych pozycji w przedmiarze robot w dokumentacji.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST.00.01.00 Wymagania ogolne - pkt. 8.

8.2. Szczegolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt, 6 daly pozytywne wyniki.

9. PODSTAWY PLATNOSCI
9.1. Ogolne zasady dotyczace ustalania podstawy
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00.01.00 Wymagania
ogoblne - pkt. 9.
9.2. Szczegolne zasady dotyczace podstawy platnosci
Cena jednostki obmiarowej obejmuje
a) Demontaz elementow zagospodarowania 1 budynku wskazanych w
Dokumentacji Projektowej
b) Dla materialdow nie nadajacych si¢ do recyclingu cena obejmuje transport i
optaty za utylizacje . Transport ca=20 km
¢) Uporzadkowanie miejsca sktadowania urobku z prac rozbiorkowych na terenie
budowy
Oraz wszystkie inne roboty nie wymienione, ktore sg niezbgdne do kompletnego
wykonania robot objetych niniejsza ST przewidzianych w Dokumentacji projektowe;.

10. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Ustalenia dotyczace sposobu rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt. 10.

11. PRZEPISY ZWIAZANE
Wykonawca jest zobowigzany do wykonania rob6t w oparciu o normy i przepisy, a w
szczegolnosci:

a) Praca zbiorowa: Remonty budynkow mieszkalnych. Poradnik. Arkady,
Warszawa 1995.

b) Obwieszczenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28
sierpnia 2003 r. w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia
Ministra Pracy 1 Polityki Socjalnej w sprawie ogdlnych przepisow
bezpieczenstwa 1 higieny pracy (Dz.U. 2003 nr 169 poz. 1650)

€) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 30 sierpnia 2004 r. w sprawie
warunkow 1 trybu postepowania w sprawach rozbidrek nie uzytkowanych lub
niewykonczonych obiektow budowlanych Dz.U. 2004 nr 198 poz. 2043

d) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych
Dz.U. 2003 nr 47 poz. 401

ST 02.03.00
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WY KONANIA
ODBIORU ROBOT
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W ZAKRESIE ROBOT MURARSKICH
( CPV) 45 26 2500 —6

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej czesci specyfikacji (ST) sa3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot murarskich ,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1. L.

1.3. Zakres robot objetych ST

W sktad niniejszej czesci ST wchodza nastepujgce roboty murowe:

- Scianki dzialowe z pustakdw ceramicznych,

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
polegajacych na wykonaniu rob6t murarskich.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w
ST.00.01.00 Wymagania ogélne — pkt. 2.

2.2. Wymagania dotyczgce materialow do robot murowych

Do wykonania rob6t murowych nalezy zastosowa¢ wyszczegdlnione materiaty:

- bloczki z silikatu H+H do $cian

- zaprawa klejowa do bloczkow powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-
14501,

- zaprawa murarska powinna odpowiada¢ wymogom aprobaty ITB nr AT-15-2795/97.
Materialy do przedmiotowych robdt powinny spelnia¢c wymagania dotyczace
wlasciwosci technicznych 1 eksploatacyjnych podane w normach 1 aprobatach
technicznych.

3.SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu sg zawarte w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne —
pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonana robot murowych.

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot murarskich, powinien wykazac si¢
mozliwos$cig korzystania z elektronarzgdzi i drobnego sprzet budowlanego wymaganego
przez producenta zastosowanych materialdow oraz rusztowania umozliwiajgcego
prowadzenie prac na wysokosci zaleznej od rodzaju wznoszonych $cian.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne zasady transportu podano w ST.00.01.00 Wymagania og6lne - pkt. 4.

4.2. Szczegolne wymagania dotyczace transportu

Transport pustakéw na budowe¢ moze odbywaé si¢ dowolnymi $rodkami transportu.
Wszystkie czynno$ci zwigzane z wytadunkiem, przetadunkiem jak i skladowaniem
materialow
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powinny by¢ przeprowadzone ostroznie ze wzgledu na krucho$¢ materiatu.
Dostarczanie pustakow na budowe prowadzi¢ nalezy na paletach zabezpieczonych
przed niekorzystnym  dziataniem czynnikow atmosferycznych za pomoca folii
termokurczliwej. W trakcie prowadzenia robot zaleca si¢ rozpakowywanie palet w
sposob sukcesywny.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt. 5.
5.2. Szczegélne zasady wykonania robot

5.2.1 Warunki przystapienia do robot murowych

1. Przed przystgpieniem do murowania Scian nalezy odebra¢ roboty
instalacyjne i ich zgodnos¢ ich wykonania z warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robot.

2. Przed przystgpieniem do wznoszenia murow nalezy sprawdzié¢
wymiary oraz katy skrzyzowan $cian

5.2.2 Ogélne zasady wykonywania murow

1. Mury nalezy wykonywa¢ warstwami, z zachowaniem prawidtowego
wigzania i o grubosci spoin, do pionu i sznura, z zachowaniem
zgodnosci z rysunkiem co do odsadzek, wyskokow, otworow itp.

2. W pierwszej kolejnosci nalezy wykonywa¢ mury nosne i stupy. Scianki
dzialowe grubosci pomzeJ 1 cegly nalezy murowac¢ nie wcze$niej niz
po zakonczeniu S$cian glownych daneJ kondygnacji. Scianki z
elementow gipsowych nalezy murowac¢ po wykonaniu stanu surowego
budynkow i nakrycia go dachem.

3. Mury nalezy wznosi¢ mozliwie réwnomiernie na cafej ich diugosci.
Roéznica poziomoéw poszczegdlnych czgSci murow podczas wykonywania
danego budynku nie powinna przekracza¢: 4 m dla muréw z cegly i 3 m dla
muréw z blokow i pustakow. W miejscu polaczenia murow wykonanych
jednoczes$nie nalezy stosowac strzepia zazgbione koncowe. W przypadku
koniecznosci zastosowania wigkszej rdznicy w poziomach wznoszonych
muréw niz 4 lub 3 nalezy dokona¢ tego strzgpiami schodowymi lub
zastosowac przerwy dylatacyjne.

4. Cegty lub inne elementy uktadane na zaprawie powinny by¢ czyste 1 wolne
od kurzu. przy murowaniu cegla sucha, zwlaszcza w okresie letnim, nalezy
cegly przed ulozeniem w murze polewa¢ lub moczy¢ wodg. Przy
wykonywaniu muréw silnie obcigzonych na zaprawie cementowe]
konieczne jest moczenie cegly suche;.

5. Stosowanie cegly, blokéw lub pustakéw kilku rodzajow 1 klas jest
dozwolone, jednak pod warunkiem przestrzegania zasady, ze kazda $ciana
powinna by¢ wykonana z cegty, blokow lub pustakow jednego wymiaru 1
jednej klasy.

6. Izolacje wodoszczelng pozioma w budynkach murowanych nalezy zawsze
wykonywac na wysokosci co naJmnleJ 15 cm nad terenem, niezaleznie od
pozwmej izolacji wodochronnej muréw fundamentowych.

7. Wngki i bruzdy instalacyjne nalezy wykonywac¢ jednoczesnie ze znoszeniem
murow.

8. Konstrukcje murowe grubosci mniejszej niz 1 cegla (Scianki dziatowe,
sklepienia, gzymsy, kominy itp.) moga by¢ wykonywane tylko przy
temp powyzej 0oC.

9. Wykonywanie konstrukcji murowych grubosci 1 cegly i1 grubszych
dopuszcza si¢ w temp ponizej 00C, pod warunkiem zastosowania
srodkoé6w umozliwiajacych wigzanie i twardnienie zaprawy, okreslonych w
wytycznych wykonywania robdt budowlano - montazowych w okresie
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zimowym Wyd ITB 1987r.

10. W przypadku przerwania robdt na okres zimowy lub z innych przyczyn,
wierzchnie warstwy murow powinny by¢ zabezpieczone przed szkodliwym
dzialaniem czynnikéw atmosferycznych (np. przez przykrycie folia lub
papa). Przy wznawianiu robot po innej dtuzszej przerwie w robotach nalezy
sprawdzi¢ stan techniczny muroéw i gdy zajdzie potrzeba, usung¢ wszelkie
uszkodzenia murow, tgcznie ze zdjeciem wierzchnich warstw cegiet 1
uszkodzonej zaprawy.

Przy murowaniu $cian, S$cianek dzialowych 1 pozostalych elementéw nalezy
przestrzega¢ zasad podanych w normach PN-B-10020, PN-B-10024. Roboty murowe
w okresie zimowym moga by¢  wykonywane wewnatrz budynku lub na otwartej
przestrzeni pod warunkiem przygotowania robot,  uzycia specjalnych oston,
przeciwmrozowych dodatkéw do zaprawy. Murowanie w okresie zimowym przy
temperaturze od O do -15°C jest mozliwe pod warunkiem przestrzegania warunkow
wynikajacych z podanej Instrukcji ITB nr 282,

Montaz belek prefabrykowanych nadprozy

Montaz nadprozy prefabrykowanych L-19 zgodnie z wymaganiami jak dla robot
murowych.

Nadproza w $cianach zewnetrznych obcigzonych stropami.

Na wyréwnanych 1 spoziomowanych powierzchniach muru uklada si¢ poszczegdlne
belki nadprozy dla odpowiedniego otworu. Belki uktada si¢ na zaprawie
cementowe;j.

Po ulozeniu belek prefabrykowanych na murach nalezy w nadprozach utozy¢
ocieplenie ze styropianui wypeti¢ betonem.

Przed wukladaniem stropu belki nadprozowe nalezy podstemplowaé tak aby
odlegto$¢ od skrajnej podpory nie przekraczata 25 cm.

Po wykonaniu stropu oraz po stezeniu betonu w wiencach, lecz nie wczes$niej niz
po 7 dniach w warunkach normalnego dojrzewania, mozna przystapi¢ do usuwania
stemplowania nadprozy.

Nadproza w $cianach wewng¢trznych uktada¢ na $cianach j.w. Po uloZzeniu belek i
wypelnieniu betonem mozna przystagpi¢ do wykonywania muru naddrzwiowego,
uktadania stropu i betonowania wienca.

Sciany z pustakéw ceramicznych oraz bloczkow

Pustaki nalezy tak uktada¢, aby znajdujace si¢ w nich szczeliny mialy kierunek
pionowy,

Wigzanie pustakéw w murze powinno by¢ zgodne z zasadami wigzania. Mury nalezy
wykonywaé warstwami z zachowaniem prawidlowego wigzania i1 grubosci spoin.
Pustaki uktadane na zaprawie powinny by¢ czyste i wolne od kurzu. Grubo$é spoin
poziomych w murach powinna wynosi¢ 12 mm, a spoina pionowa na zaklad bez
zaprawy. Dopuszczalne odchytki wymiarowe powinny wynosi¢: dla spoin poziomych +
51 -2 mm, dla spoin pionowych +/- 5 mm. Spoiny poziome powinny by¢ doktadnie
wypelnione zaprawa. Dopuszcza si¢ stosowanie do zapraw cementowo-wapiennych
dodatkow uplastyczniajacych odpowiadajacych wymaganiom obowigzujacych norm i
instrukcji. Do wykonania murdéw z pustakéw ceramicznych nalezy stosowaé zaprawy
(przygotowane na budowie w oparciu o gotowe sktadniki mieszanki suchej) o
konsystencji gestoplastycznej, W zaleznosci od warunkéw atmosferycznych $wieza
zaprawa powinna by¢ zuzyta w ciggu 1-2 godzin.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci

Ogolne zasady kontroli jako$ci podano w ST.00.01.00 Wymagania ogolne - pkt. 6 oraz
instrukcji producentow.

6.2. Szczegdlne zasady kontroli jakosci

Zakres kontroli powinien by¢ zgodny z normg PN-B-10020 oraz aprobatami
technicznymi.

W szczeg6lnosci powinna by¢ oceniana jako$¢ wyrobow, w tym; ksztalt, nasigkliwos$¢,
wymiary, rysy, pekniecia technologiczne, zwichrowania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiary robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST.00.01.00 Wymagania ogélne - pkt. 7.

7.2. Szczegodlne zasady obmiaru

Ilo$¢ robot murowych oblicza si¢ w metrach kwadratowych z uwzglednieniem rodzaju
uzytego materialu 1 grubosci $cian. Od powierzchni $cian odejmuje si¢ powierzchnig
otworéw, ktorych  pole powierzchni przekracza 0,5 m2. Wielkosci obmiarowe
powierzchni okre$la si¢ na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem
zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.00.01.00 Wymagania og6lne - pkt. 8.

8.2. Szczegdlne zasady odbioru robot

Odbior podtoza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystgpieniem do robot
murowych.  Roboty wuznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowsg, ST
I wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania (z
uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji) wg pkt. 6 daty pozytywne wyniki.
Sprawdzeniu podlega:

- zgodnos¢ z dokumentacjg techniczna,

- rodzaj zastosowanych materiatow,

- przygotowanie podloza,

- dopuszczalne odchytki wymiaréw muru,

- prawidtowos$¢ uksztattowania powierzchni,

- wizualna szerokos$¢ stykow 1 prawidtowos$¢ ich wykonania,

- prawidlowo$¢ rozmieszczenia elementow 1 przewigzania spoin pionowych 1
podtuznych,

- prawidtowos$¢ rozmieszczenia 1 utozenia nadprozy.

8.2.1 Odbiory robét murowych

8.2.1.1 Podstawa odbioru rob6t murowych
1.Podstawg dla odbioru robot murowych powinny stanowi¢ nastepujace dokumenty:
a)dziennik budowy,

b)zaswiadczenie o jako$ci materialow 1 wyrobow dostarczonych na budowe przez
producentow,

c)protokoty odbioru poszczegolnych etapdw robot szczegolnie zanikajacych, jezeli
odbiory te nie byly odnotowywane w dzienniku robot,
d) protokéty odbioru materiatow i wyrobow,
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e)wyniki badan laboratoryjnych materialow 1 wyrobow, jezeli takie byty zalecane przez
budowe (np. w odniesieniu co do radioaktywnosci lub zdrowotnos$ci niektorych
wyrobow),

f)ekspertyzy techniczne w przypadku, gdy byty wykonywane przed odbiorem budynku.

2.0dbio6r robdt murowych powinien si¢ odbywac przed wykonaniem tynkéw 1 innych
robot wykonczeniowych, ale po osadzeniu stolarki (o$cieznic).

8.2.1.2 Odbior muréw z cegly i pustakow ceramicznych oraz z elementow z betonu
komorkowego i lekkiego.

1.Mury z cegly i pustakoOw ceramicznych powinny by¢ wykonane zgodnie z zasadami
sztuki budowlanej, wymaganiami aktualnych norm i instrukcji oraz niniejszych
warunkow technicznych wykonania robot.

2.Najwigksze dopuszczalne odchytki wymiaréw murdéw z cegly, pustakéw
ceramicznych i bloczkéw z betonu komdrkowego powinny odpowiada¢ wymaganiom
przedmiotowych norm.

3.Badania techniczne przy odbiorze murdéw nalezy przeprowadza¢ zgodnie z
wymaganiami obowigzujgcych norm.

4.Sprawdzanie jakosci cegiel, pustakow nalezy przeprowadza¢ posrednio na podstawie
zapiséw w dzienniku budowy 1 innych dokumentéw stwierdzajacych zgodnos$¢ cech
uzytych materialdéw z wymaganiami dokumentacji technicznej oraz z odnosnymi
normami.. Materiaty nie majace atestow stwierdzajacych ich jakos¢, a budzace pod tym
wzgledem watpliwo$ci, powinny by¢ poddane badaniom przed ich wbudowaniem.

8.2.1.3 Ocena wynikow badan po odbiorze

1.Jezeli badania wykazg zgodnos$¢ wykonanych robdt z niniejszymi ,,Warunkami
technicznymi”, to nalezy je uzna¢ za zgodne z wymaganiami norm.

2.W razie uznania catosci lub cz¢séci robdt murowych z a niezgodne z niniejszymi

”Warunkami technicznymi” nalezy ustali¢, czy w danym przypadku stwierdzone
odstgpstwa od postanowien niniejszych ,,Warunkow technicznych” zagrazaja
bezpieczenstwu budowli i na ile obnizaja jako$¢ wykonanych elementow i konstrukcji
murowych. Mury zagrazajace bezpieczenstwu powinny by¢ odpowiednio
zabezpieczone, rozebrane i wykonane w sposob prawidtowy oraz ponownie
przedstawione do odbioru.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1.0golne zasady dotyczace ustalania podstawy

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00.01.00 Wymagania
ogolne - pkt.9.

9.2. Szczegdlne zasady dotyczace podstawy platnosci

Podstawg rozliczenia finansowego bedzie umowa Wykonawcy z Zamawiajacym. Cena
wykonania jednego m? konstrukcji murowej obejmuje: roboty pomiarowe, oznaczenie
1 zabezpieczenie miejsca prowadzenia prac, przygotowanie i montaz oraz demontaz
rusztowan, osadzenie elementow, dostarczenie 1 wbudowanie materialéw 1 zabiegi
pielegnacyjne, wykonanie dylatacji, utrzymanie stanowiska pracy i sprze¢tu w nalezytym
stanie, wykonanie badan i pomiaro6w kontrolnych.

10. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC
TOWARZYSZACYCH
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Ustalenia dotyczace sposobu rozliczenia robdt tymczasowych i1 prac towarzyszacych
podano w ST.00.01.00 Wymagania ogolne - pkt. 10.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

1) metod badan zapraw do muréw: PN-EN 1015-1:2000, PN-EN 1015-2:2000, PN-EN
1015-3:2000, PN-EN 1015-4:2000, PN-EN 1015-6:2000 i PN-EN 1015-7:2000;

2) metod badan elementéw murowych: PN-EN 772-3:2000, PN-EN 772-7:2000, PN-
EN 772-9:2000, PN-EN 772-10:2000,

3) PN-EN 1059:2000 Metody badania muréw. Okreslanie wytrzymatosci na $ciskanie
4) PN-B-12030:1996 ,,Wyroby budowlane ceramiczne i silikatowe. Pakowanie,
przechowywanie i transport".

5) PN-B-12030:1996/Az1:2002 ,Wyroby budowlane ceramiczne i silikatowe.
Pakowanie, przechowywanie i transport (Zmiana Az1)".

6) PN-B-12055:1996 ,,Wyroby budowlane ceramiczne. Pustaki $cienne modularne".

7) PN-B-12055/A1:1998 ,,Wyroby budowlane ceramiczne. Pustaki §cienne modularne
(Zmiana Al)".

8) Zalecenia Udzielania Aprobat Technicznych ITB ZUAT-15/1.09/2002 ,,Zaprawy
murarskie do cienkich spoin”.

9) Instrukcja ITB 282/1988 ,,Wytyczne wykonywania robot budowlano-montazowych
w okresie obnizonych temperatur".

ST 03.01.00
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
ODBIORU ROBOT
INSTALACYJNYCH WODNO-
KANALIZACYJNYCH C.0., WENTYLACJI |
KLIMATYZACJI
(CPV) 45 33 00 00-9

Specyfikacja obejmuje obejmuje nastepujace instalacje sanitarne:
- wentylacja mechaniczna,

- klimatyzacja 1 chtodnictwo,

- instalacja centralnego ogrzewania

- kanalizacja sanitarna nadposadzkowa

- woda zimna wodociggowa,

- woda ciepla,

- wytyczne dla branzy architektoniczno-budowlanej,

- wytyczne dla branzy elektrycznej,

- wytyczne dla branzy AKPIA,
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A. INSTALACJA KANALIZACJII SANITARNEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej czesci specyfikacji (ST) sa3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru instalacji sanitarnej.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
W sktad niniejszej czesci ST wchodzg nastepujace roboty:
a) dla instalacji kanalizacji sanitarnej:
— montaz rurociggéw kanalizacji sanitarnej — podejscia do urzadzen sanitarnych
b) dla przyboréw sanitarnych:
— montaz zlewozmywakow ze stali nierdzewnej,
— montaz umywalek
— montaz wodomierzy
— montaz syfondw zlewozmywakowych,
— montaz baterii zZlewozmywakowych i umywalkowych
— montaz zaworéw odcinajacych.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania i sktadowania podano w
ST.00.01.00 Wymagania ogo6lne - pkt. 2.
2.2. Wymagania szczegllne dotyczace materialow i urzadzen do instalacji
kanalizacji sanitarnej
Do wykonania instalacji kanalizacji sanitarnej zastosowac nalezy:

— rury PCV na uszczelki gumowe,

— kolnierze ogniochronne,

— umywalki fajansowe,

— zlewozmywak jednokomorowe z ociekaczem

— baterie umywalkowe i zlewozmywakowe

3.SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu sg zawarte w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne -
pkt. 3.

3.2. Szczegolowe wymagania dotyczace sprzetu

Roboty nalezy prowadzi¢ przy uzyciu sprzg¢tu przystosowanego do montazu instalacji
sanitarnych z tworzyw sztucznych i metalowych oraz drobnego sprzetu budowlanego,

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne zasady transportu podano w ST.00.01.00 Wymagania og6lne - pkt. 4.

4.2. Szczegélne wymagania dotyczace transportu

Transport elementow instalacji powinien odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych
je przed uszkodzeniami i1 deformacjg. Rury PCV nalezy przewozi¢ w wigzkach
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przystosowanych do roztadunku paletowego. Fajans sanitarny nalezy przewozi¢ na
paletach drewnianych i sktadowa¢ w pomieszczeniach zamknigtych, nie wigcej niz w
dwoch warstwach. Armature sanitarng nalezy transportowa¢ i sktadowa¢ w sposéb
zabezpieczajacy przed uszkodzeniem powtok wykonczeniowych (emalia, chrom itd.).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne nasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt. 5.

5.2. Szczegélne zasady wykonania robot

Warunkiem przystapienia do wykonania instalacji sanitarnych jest zakonczenie robot
stanu surowego oraz murowania $cianek dziatowych, po uptywie czasu koniecznego dla
zakonczenia wigzania zapraw (dotyczy cienkich $cianek dziatowych). Mocowanie
piondw kanalizacyjnych do przegrod budowlanych nalezy wykonywaé przy uzyciu
obejm metalowych z przektadka gumowa oraz kotkdow rozporowych (rozpreznych) typu
lekkiego.

Przejscia przez stropy wymagaja zastosowania tulei ochronnych wystajacych o ok. 3 cm
powyzej poziomu podtogi (powyzej docelowego poziomu warstw wykonczeniowych).
Wewngtrzna $rednica tulei powinna by¢ wigksza o okoto 5 cm od $rednicy zewnetrznej
przewodu. Przestrzen miedzy przewodem a tuleja powinna by¢ wypelniona szczeliwem
zapewniajagcym swobodny przesuw przewodu (np. pianka poliuretanowa). Niezbedne
przekucia i przewierty nalezy prowadzi¢ w uzgodnieniu z Kierownictwem budowy jesli
przejscia te nie zostaty przewidziane w dokumentacji projektowe;.

Miski ustepowe nalezy mocowaé do systemowych stelazy kotwionych do §cian za
pomocg kotkow rozpreznych dostosowanych do rodzaju podtoza. Umywalki majg by¢
wpuszczane w blat z uzyciem systemowych elementéw kotwigcych. Roboty te musza
by¢ skoordynowane z robotami wykonczeniowymi i wszystkie musza by¢ zgodne z
dokumentacja oraz ewentualnymi zmianami zatwierdzonymi przez Inspektora nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci
Ogolne zasady kontroli jako$ci podano w ST.00.01.00 Wymagania og6lne - pkt. 6.

6.2. Szczegodlne zasady kontroli jakosci
Odbiory miedzyoperacyjne polegaja na sprawdzeniu:

» przebiegu tras kanalizacyjnych,

» szczelnosci polaczen kanalizacyjnych,

» sposobow prowadzenia przewodow poziomych i pionowych,

» elementow kompensacji, lokalizacji przyboréw sanitarnych.
Odbiorowi cze¢éciowemu nalezy poddac te elementy urzadzen instalacji, ktoére zanikajg
w wyniku postepu robot.
Przy odbiorze koncowym nalezy przedtozy¢ protokoty odbiorow czesciowych, badan
szczelno$ci, a takze sprawdzi¢ zgodno$¢ stanu istniejagcego z dokumentacja techniczng.

Ponadto nalezy skontrolowac:
» uzycie wlasciwych materiatow,

» odlegtosci przewodow kanalizacji wewnetrznej od przewodow cieplnych,
» prawidlowo$¢ wykonania potagczen,
» prawidlowo$¢ wykonania mocowan punktéw przesuwnych,
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» wielko$ci spadkow przewodow,
» prawidlowosci zainstalowania przyborow sanitarnych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST.00.01.00 Wymagania og6lne - pkt. 7.

7.2. Szczegdlne zasady obmiaru

Wielko$ci obmiarowe okre§la si¢ na podstawie dokumentacji projektowej z
uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez inspektora nadzoru i sprawdzonych w
naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt, 8.

8.2. Szczegolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt. 6 daly pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady dotyczace ustalania podstawy

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST.00.01.00 Wymagania
ogolne - pkt. 9.

9.2. Szczegdlne zasady dotyczace podstawy platnosci

Podstawg rozliczenia finansowego bedzie umowa Wykonawcy z Zamawiajagcym. Cena
wykonania instalacji kanalizacyjnych sanitarnych obejmuje: roboty pomiarowe,
oznaczenie 1 zabezpieczenie miejsca prowadzenia prac, przygotowanie i montaz oraz
demontaz zabezpieczen, dostarczenie i wbudowanie materialow instalacyjnych,
utrzymanie stanowiska pracy 1 sprz¢tu w nalezytym stanie, wykonanie badan i
pomiaréw kontrolnych.

10. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Ustalenia dotyczace sposobu rozliczenia robot tymczasowych 1 prac towarzyszacych
podano w ST.00.01.00 Wymagania ogolne - pkt. 10.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

Uwzgledniono nastgpujace przepisy:

- normy:

PN-B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

PN-B-10700/01 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze. Instalacje kanalizacyjne.

PN-C-89204 Rury ci$nieniowe z nieplastyfikowanego PVC Wymagania i badania,

PN-EN 1452 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych do przesylania wody z
PVC-U Wymagania ogo6lne dotyczace rur i ksztattek.
PN-C-73001 Urzadzenia sanitarne z tworzyw sztucznych. Wymagania i badania,

PN-M-77561 Brodziki z blachy stalowej emaliowanej.
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PN-EN 274: U Zestawy odplywowe do urzadzen sanitarnych - Czgs¢ I: Wymagania

PN-M-75020 Armatura sanitarna. Zawory wyplywowe i baterie mieszajace (...).
Ogo6lne wymagania techniczne.

PN-EN 816: Armatura sanitarna - Armatura samoczynnie zamykana (PN 10),

PN-EN 817: Armatura sanitarna - Baterie mechaniczne (PN 10). Ogodlne
wymagania techniczne.

PN-EN 1112: Natryski do armatury sanitarnej /PN 10/

PN-EN 1254:U  Armatura sanitarna - Cisnieniowe zawory sptukujgce i samoczynnie
zamykane. Zawory do pisuaréw PN 10.

B. INSTALACJA WODY ZIMNEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej czesci specyfikacji (ST) sa3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru instalacji wody zimnej
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
W sktad niniejszej czesci ST wchodza nastepujace roboty:
— montaz odgalezienia rurociggdw,
— montaz zaworu odcinajacego,
— montaz rurociggu rozprowadzajacego
— montaz izolacji dla rurociagdéw
— montaz przej$¢ przez $ciany i stropy.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskania i sktadowania podano w ST.
00.01.00.
2.2. Wymagania szczegolne dotyczace materialow i urzadzen.
Do wykonania instalacji wody zimnej zastosowac nalezy zastosowac:
— rury wielowarstwowe PE-RT/AL/PE-RT
— 1zolacj¢ z pianki poliuretanowej,
— hydranty,
— stalowe tuleje ochronne,
— zaprawe ognioochronng,
— kolnierze ognioochronne,
— otulina,
— zawory odcinajace.

3.SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprze¢tu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu sg zawarte w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne -
pkt. 3.

3.2. Szczegélowe wymagania dotyczace sprzetu
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Roboty nalezy prowadzi¢ przy uzyciu sprzetu przystosowanego do montazu instalacji
sanitarnych z tworzyw sztucznych i metalowych oraz drobnego sprzetu budowlanego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne zasady transportu podano w ST.00.01.00 Wymagania ogolne - pkt, 4.

4.2. Szczegélne wymagania dotyczace transportu

Transport elementéw instalacji powinien odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych
je przed uszkodzeniami i1 deformacja. Armatur¢ sanitarng nalezy transportowac i
sktadowa¢ w sposob zabezpieczajacy przed uszkodzeniem powlok wykonczeniowych
(chrom itd.).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogélne - pkt. 5.
5.2.Szczegolne zasady wykonania robot

Warunkiem przystagpienia do wykonania instalacji sanitarnych jest zakonczenie robot
stanu surowego oraz murowania $cianek dziatowych, po uptywie czasu koniecznego dla
zakonczenia wigzania zapraw (dotyczy zwlaszcza cienkich S$cianek dzialowych).
Mocowanie piondéw instalacji hydrantowej do przegrod budowlanych nalezy
wykonywa¢ przy uzyciu obejm metalowych z przektadka elastyczng oraz kotkow
rozpreznych.

Przejécia przez stropy wymagaja zastosowania tulei ochronnych wystajacych o okoto 3
cm  powyze] poziomu podlogi (powyzej docelowemu poziomu  warstw
wykonczeniowych). Wewnetrzna $rednica tulei powinna by¢ wigksza o okoto 5 cm od
srednicy zewnetrznej przewodu. Przestrzen miedzy przewodem, a tuleja powinna by¢
wypelniona szczeliwem zapewniajagcym swobodny przesuw przewodu (np. pianka
poliuretanowa).

Niezbgdne przekucia 1 przewierty nalezy prowadzi¢ w uzgodnieniu z Kierownictwem
budowy, jesli przejscia te nie zostalty przewidziane w dokumentacji projektowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST.00.01.00 Wymagania ogodlne - pkt. 6.

6.2. Szczegolne zasady kontroli jakoSci
Przy odbiorze koncowym instalacji wody nalezy przedtozy¢ protokoty odbiorow

czgSciowych 1 prob szczelno$ci, a takze sprawdzi¢ zgodno$¢ stanu istniejgcego z
dokumentacjg techniczng oraz wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowych.
W szczegolnosci nalezy skontrolowac :
» uzycie wlasciwych materiatow,
prawidtowo$¢ wykonania potaczen,
jako$¢ zastosowanych materialdéw uszczelniajgcych,
wielko$¢ spadkéw przewodow,
odlegtosci przewodow wzgledem siebie 1 od przegrdéd budowlanych,

YV V VYV

prawidtowos$¢ wykonania podpor przewodow oraz odlegtosci miedzy
podporami,
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» prawidlowos$¢ ustawienia wydtuzek i armatury,

» prawidlowo$¢ wykonania izolacji,

» zgodnos$¢ wykonania instalacji z dokumentacja techniczna.
Podczas odbioru koncowego izolacji nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ z projektem w
zakresie: rodzaju materialu zastosowanego na plaszcz ostonowy, zamocowania
elementéw plaszcza oraz ogolnego wygladu zewngtrznego zaizolowanego rurociggu.
Odbiér koncowy powinien by¢ potwierdzony protokotem odbioru izolacji,
sporzadzonym zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogoélne - pkt, 7.

7.2. Szczegdlne zasady obmiaru

[lo$¢ robot obmierza si¢ w sztukach wykonanych elementow (osprzet i urzadzenia) i w
metrach biezacych w odniesieniu do zainstalowanych przewodow,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.00.01.00 - Wymagania og6lne pkt. 8.

8.2. Szczegolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami nadzoru,
jezeli wszystkie dziatania wg pkt. 6 daty pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady dotyczace ustalania podstawy

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST.00.01.00 Wymagania
ogolne - pkt. 9.

9.2. Szczegolne zasady dotyczace podstawy platnosci

Podstawg rozliczenia finansowego bedzie umowa Wykonawcy z Zamawiajagcym, Cena
wykonania instalacji wodociaggowej obejmuje: roboty pomiarowe, oznaczenie i
zabezpieczenie miejsca prowadzenia prac, przygotowanie 1 montaz oraz demontaz
zabezpieczen, dostarczenie 1 wbudowanie materialow instalacyjnych, utrzymanie
stanowiska pracy 1 sprzgtu w nalezytym stanie, wykonanie badan i1 pomiaréw
kontrolnych.

10. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Ustalenia dotyczace sposobu rozliczenia robot tymczasowych 1 prac towarzyszacych
podano w ST.00.01.00 Wymagania ogolne - pkt. 10.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

Uwzgledniono nastepujace przepisy:

- normy:

PN-B-10700/01 Istalacje wewnetrzne wodociggowe 1 kanalizacyjne. Wymagania 1
badania przy odbiorze. Instalacje kanalizacyjne.
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PN-M-75020 Armatura sanitarna. Zawory wypltywowe 1 baterie mieszajace (...).
Ogolne wymagania techniczne.

PN-B-75002 Armatura przeptywowa instalacji wodociggowej. Wymagania i
badania.

C.INSTALACJA CIEPLEJ WODY UZYTKOWEJ

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej czesci specyfikacji (ST) sa3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru instalacji ¢ .w. u.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
W sktad niniejszej czesci ST wchodza nastepujace roboty:
— montaz rur do cieptej wody w technologii rury wielowarstwowe PE-RT/AL/PE-
RT
— montaz izolacji dla rurociaggdéw polietylenowych

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania i skladowania podano w
ST.00.01.00 Wymagania ogo6lne - pkt. 2.
2.2. Wymagania szczegllne dotyczace materialow i urzadzen do instalacji
kanalizacji sanitarnej.
Do wykonania wewnetrznej instalacji c.w.u. zastosowac nalezy nast¢pujace materiaty:

— rury wielowarstwowe PE-RT/AL/PE-RT.

— izolacj¢ z pianki poliuretanowej,

— zapraweg ognioochronna,

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu sg zawarte w ST.00.01.00 Wymagania og6lne -
pkt. 3.

3.2. Szczegolowe wymagania dotyczace sprzetu

Roboty nalezy prowadzi¢ przy uzyciu sprzetu przystosowanego do montazu instalacji
sanitarnych z tworzyw sztucznych i metalowych oraz drobnego sprz¢tu budowlanego.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne zasady transportu podano w ST.00.01.00 Wymagania ogolne - pkt. 4.

4.2. Szczegolne wymagania dotyczace transportu

Transport elementow instalacji powinien odbywac¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych
je przed uszkodzeniami 1 deformacja. Rury nalezy przewozi¢ w wigzkach
przystosowanych do roztadunku paletowego. Armature sanitarng nalezy transportowac 1
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sktadowa¢ w sposob zabezpieczajacy przed uszkodzeniem powlok wykonczeniowych
(chrom itd,),

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt. 5.

5.2. Szczegélne zasady wykonania robot

Warunkiem rozpoczecia instalacji c.w.u. jest zakonczenie robot stanu surowego oraz
murowania $cianek dzialowych, po uplywie czasu wigzania zapraw (dotyczy cienkich
scianek dziatowych). Mocowanie rur do przegrod budowlanych nalezy wykonywaé
przy uzyciu metalowych obejm z przektadkami gumowymi oraz kotkéw rozporowych
(rozpreznych) typu lekkiego.

Przej$cia przez stropy wymagajg zastosowania tulei ochronnych wystajacych o ok. 3 cm
powyzej poziomu podlogi  (powyzej projektowanego  poziomu  warstw
wykonczeniowych). Wewngtrzna $rednica tulei powinna by¢ wicksza o ok, 5 cm od
srednicy zewnetrznej przewodu. Przestrzen migdzy przewodem a tuleja powinna by¢
wypelniona szczeliwem zapewniajagcym swobodny przesuw przewodu (np. pianka
poliuretanowa). Niezbedne przekucia i przewierty nalezy prowadzi¢ w uzgodnieniu z
Kierownictwem budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST.00.01.00 Wymagania ogodlne - pkt. 6,

6.2. Szczegodlne zasady kontroli jakoSci

Kontrole nalezy prowadzi¢ w kolejnych fazach robot, poczynajac od sprawdzenia
materialdw i stanu przygotowania podtoza przez sprawdzenie prawidtowos$ci wykonania
konczac na prdébach dzialania przyboréw sanitarnych. Kontrola musi obejmowaé
sprawdzenie dtugosci podej$¢ do zaworow wyplywowych. Konieczne jest wykonanie
prob szczelnosci oraz zabiegdéw ptukania 1 dezynfekcji.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST.00.01.00 Wymagania og6lne — pkt. 7.

7.2. Szczegolne zasady obmiaru

[lo§¢ robot obmierza si¢ w sztukach wykonanych elementéw 1 metrach biezacych
zainstalowanych przewodow instalacji cieptej wody uzytkowej,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST.00.01.00 Wymagania og6lne - pkt. 8.

8.2. Szczegolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami nadzoru,
jezeli wszystkie dziatania wg pkt. 6 daly pozytywny efekt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady dotyczace ustalania podstawy
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST.00.01.00 Wymagania
ogolne - pkt. 9.

str. 33



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

9.2. Szczegolne zasady dotyczace podstawy platnosci
Podstawa rozliczenia finansowego bedzie umowa Wykonawcy z Zamawiajacym. Cena
wykonania instalacji c.w.u. obejmuje:

— roboty pomiarowe,

— o0znaczenie i zabezpieczenie miejsca prowadzenia prac,

— przygotowanie i montaz oraz demontaz zabezpieczen,

— dostarczenie i wbudowanie materiatow instalacyjnych,

— utrzymanie stanowiska pracy i sprzgtu w nalezytym stanie,

— wykonanie badan i pomiaréw kontrolnych.

10. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Ustalenia dotyczace sposobu rozliczenia robot tymczasowych i1 prac towarzyszacych
podano w ST.00.01.00 Wymagania ogolne - pkt. 10.

11. PRZEPISY ZWIAZANE
Uwzgledniono nastepujace przepisy:

- normy:

PN-B-10700/01 Instalacje wewngtrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania
I badania przy odbiorze. Instalacje kanalizacyjne.

PN-EN 1452 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych do przesytania wody
z PVC-U. Wymagania og6lne dotyczace rur i ksztattek.

PN-EN 274:U Zestawy odptywowe do wurzadzen sanitarnych - Czes$¢ I
Wymagania.

PN -M-75020 Armatura sanitarna. Zawory wyptywowe 1 baterie mieszajace (...).
Ogoblne wymagania techniczne.

PN-EN 816 Armatura sanitarna - Armatura samoczynnie zamykana (PN 10).

PN-C-89204 Rury cisnieniowe z nieplastyfikowanego PVC. Wymagania i
badania

PN-B-23116 Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Filce, maty 1 ptyty z
welny min.

D. INSTALACJA CENTRALNEGO OGRZEWANIA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej czesci specyfikacji (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru instalacji c .o.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajace
I majace na celu wykonanie nowej instalacji centralnego ogrzewania, dla
przedmiotowego budynku. Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest
Z wykonaniem nizej wymienionych robat:

a) demontaz grzejnikOw istniejgcej instalacji centralnego ogrzewania,

b) demontaz rur przylaczeniowych do grzejnikow
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C) montaz rurociggdéw

d) montaz armatury,

e) montaz podejs¢ pod urzadzenia grzejne,

f) montaz grzejnikow ,

g) badania instalacji,

h) wykonanie izolacji termicznej,

i) regulacja dziatania instalacji.

J) oraz wszystkich innych nie wymienionych powyzej elementoéw, ktore sa
wymagane celem osiggni¢cia przez instalacje zatlozonych parametrow.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskania i skladowania podano w
ST.00.01.00 Wymagania ogo6lne - pkt. 2.

2.2. Wymagania szczegolne dotyczace materialow.
Do wykonania instalacji objetych projektem moga by¢ stosowane wyroby producentow
krajowych
i zagranicznych. Wszystkie materiaty uzyte do wykonania instalacji muszg posiada¢
aktualne polskie aprobaty techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom i by¢
dopuszczone do stosowania w budownictwie. Wykonawca jest zobowigzany do
stosowania materiatow przewidzianych w dokumentacji projektowej. W przypadku
stosowania materialdw zamiennych, nie mogg mie¢ one gorszych parametrow niz
przewiduja wytyczne projektowe i musza by¢ one zaakceptowane przez Inspektora.
Odbior techniczny materialdw powinien by¢ dokonywany wedlug wymagan i w sposob
okreslony aktualnymi normami w obecnosci Inspektora Nadzoru.
Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom jakoSciowym
Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakoSciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora
Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i1 nie zaakceptowane
materialy, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i
niezaptaceniem.
Zestawienie materialow
Zestawienie materialow znajduje si¢ w projekcie wykonawczym wewngetrznych
instalacji c.o. i C.t..

Przewody
Instalacje centralnego ogrzewania zostang wykonane z rur stalowych czarnych
faczonych za pomoca spawania (gtowne rozprowadzenie poziome i piony), oraz rur
wielowarstwowych PE-X/AI/PE-R (gatazki grzejnikowe). Instalacje ciepta
technologicznego zasilajace nagrzewnice wodne central wentylacyjnych i kurtyn
powietrznych zostang wykonane z rur czarnych taczonych przez spawanie.
Dostarczone na budowg rury powinny by¢ proste, czyste od zewnatrz 1 wewnatrz, bez
widocznych wzerdéw 1 ubytkow spowodowanych uszkodzeniami.
Rurociagi montowac na podporach zgodnie z tabela:

Srednica nominalna rury Najwigksze odlegto$ci miedzy podporami
pionowe poziomo

15 2,0m 1.5m

20 2,0m 1.5m

25 2,9m 2,2m

32 3,4m 26m

40 3,9m 3,0m
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Srednica nominalna rury Najwigksze odleglosci migdzy podporami
pionowe poziomo

50 4,6 m 35m

65 4,9 m 3,8m

Izolacja termiczna

Rurociagi rozprowadzajgce poziome jak i piony wykonane z rur stalowych, nalezy
izolowac otuling z welny mineralnej z uwzglgdnieniem jej zabezpieczenia przy uzyciu
powtoki ochronnej. Izolacj¢ termiczng przewodow prowadzonych na zewnatrz budynku
nalezy zabezpieczy¢ plaszczem ochronnym z blachy stalowej ocynkowanej. Grubosci
izolacji wykona¢ zgodnie z projektem wykonawczym.

Otuliny musza posiada¢ aprobate techniczng o dopuszczeniu do stosowania

w budownictwie, wydang przez Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy Techniki
Instalacyjnej INSTAL.

Ksztaltki i armatura

Nalezy sprawdzi¢ dostarczang na budowe armature pod wzgledem szczelnosci.
Armatura przewidziana do montazu powinna by¢ pozbawiona wad fizycznych 1
powinna umozliwia¢ spetnienie zadan, do ktorych zostata projektowana. Armatura
powinna by¢ oznaczana w sposdb umozliwiajacy jej jednoznaczng identyfikacje.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu sg zawarte w ST.00.01.00 Wymagania og6lne -
pkt. 3.

3.2. Szczegolowe wymagania dotyczace sprzetu

Roboty nalezy prowadzi¢ przy uzyciu sprzgtu przystosowanego do montazu instalacji
sanitarnych z tworzyw sztucznych i metalowych oraz drobnego sprzetu budowlanego.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne zasady transportu podano w ST.00.01.00 Wymagania og6lne - pkt. 4.

4.2. Szczegolne wymagania dotyczace transportu

Rury

Rury wwiazkach 1 odcinkach musza by¢ transportowane na samochodach
0 odpowiedniej dtugosci. Ksztaltki nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach.
Podczas transportu, przetadunku i magazynowania rur i ksztaltek nalezy unikaé ich
zanieczyszczenia. Przewody powinny by¢ sktadowane na placu budowy w pozycji
lezacej w miejscu chronigcym je przed dziataniem czynnikdw zewnegtrznych (m.in.
deszcz, wysokie temperatury). Rury nalezy sktadowa¢ w sposdb uniemozliwiajacy ich
samoistne przesuwanie.

Ksztaltki i armatura

Dostarczong na budowe armature nalezy uprzednio sprawdzi¢ na szczelno$¢. Armature
nalezy skladowa¢ w magazynach zamknietych. Armatura specjalna, jak zawory
termostatyczne, powinny by¢ dostarczone w oryginalnych opakowaniach producenta.
Armature, tgczniki i materialy pomocnicze nalezy przechowywac¢ w magazynach lub
pomieszczeniach zamknietych w pojemnikach.

Izolacja termiczna

Materialy przeznaczone do wykonania izolacji cieplnych powinny by¢ przewozone
krytymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed zawilgoceniem,
zanieczyszczeniem i zniszczeniem. Wyroby i materialy stosowane do wykonywania
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izolacji cieplnych nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach Kkrytych isuchych, w
firmowych opakowaniach ochronnych.

Materialty przeznaczone do wykonywania izolacji cieptochronnej powinny miec
plaszczyzny ikrawedzie nie uszkodzone, a odchylki ich wymiaréw w stosunku do
nominalnych wymiarow produkcyjnych powinny zawiera¢ si¢ w granicach tolerancji
okreslonej w odpowiednich normach przedmiotowych.

Grzejniki

Grzejniki powinny by¢ magazynowane w pomieszczeniach suchych, zamknigtych w
opakowaniach firmowych. Grzejniki nalezy przewozi¢ krytymi $rodkami transportu.
Nalezy zachowaé szczeg6lng ostroznos$¢ przy zatadunku i roztadunku grzejnikéw, aby
nie uszkodzi¢ powloki grzejnikow. Grzejniki nalezy montowa¢ w opakowaniach
fabrycznych. W przypadku ubytkéw w opakowaniu firmowym, nalezy zabezpieczy¢
grzejnik przed uszkodzeniami i zabrudzeniami. Zaleca si¢ aby firmowe opakowanie z
grzejnikow zostalo zdjete dopiero po zakonczeniu wszelkich prac montazowych i
wykonczeniowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogodlne - pkt. 5.
5.2. Szczegolne zasady wykonania robot
Wszystkie roboty instalacyjne nalezy wykona¢ zgodnie z ,,Warunkami technicznymi
wykonania iodbioru instalacji centralnego ogrzewania COBRTI INSTAL”,
»Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlano - montazowych. Tom
Il — Instalacje sanitarne i1 przemystowe”, Polskimi Normami i przepisami, pod
fachowym kierownictwem technicznym ze strony osoby posiadajacej odpowiednie
uprawnienia budowlane.
Montaz rurociagéw
Rurociagi taczone beda przez spawanie. Spawanie moga wykonywaé jedynie osoby z
odpowiednimi kwalifikacjami, wg wcze$niej opracowanego szczegdlowego planu
prowadzenia prac spawalniczych okreslajacego technike ich prowadzenia, dostosowang
do specyfiki instalacji i warunkéw placu budowy. Po zakonczeniu prac nalezy
przeprowadzi¢ badania stuzgce werytikacji wykonania potaczen.
Przed uktadaniem przewodow nalezy sprawdzi¢ tras¢ oraz usuna¢ przeszkody (mozliwe
do wyeliminowania), mogace powodowaé uszkodzenie przewoddéw (np. prety,
wystajace elementy zaprawy betonowej i muru).
Przed zamontowaniem nalezy sprawdzié, czy elementy przewidziane do zamontowania
nie posiadaja uszkodzen mechanicznych oraz czy w przewodach nie ma zanieczyszczen
(ziemia, papiery i inne elementy). Rur pgknietych lub w inny sposéb uszkodzonych nie
wolno uzywac.
Kolejnos¢ wykonywania robot:

a) wyznaczenie miejsca utozenia rur,

b) wykonanie gniazd i osadzenie uchwytow,

C) przecinanie rur,

d) zatozenie tulei ochronnych,

e) ulozenie rur z zamocowaniem wstgpnym, wykonanie potaczen.
Rurociagi poziome nalezy prowadzi¢ ze spadkiem wynoszacym co najmniej 0,3%
w kierunku 7Zrédta ciepta. Poziome odcinki musza by¢ wykonane ze spadkami
zabezpieczajacymi odpowiednie odpowietrzenie i odwodnienie catego pionu.
W miejscach przej$¢ przewoddw przez $ciany i stropy nie wolno wykonywa¢ zadnych
potaczen. Przejscia przez przegrody budowlane wykona¢ w tulejach ochronnych. Wolng
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przestrzen miedzy zewnetrzng S$ciang rury 1 wewnegtrzng tulei nalezy wypehic
odpowiednim materialem termoplastycznym. Wypehienie powinno zapewnia¢ jedynie
mozliwos¢ osiowego ruchu przewodu. Dlugos¢ tulei powinna by¢ wigksza o 6+8 mm
od grubosci $ciany lub stropu. Przejscia przez przegrody okreslone jako granice
oddzielenia pozarowego nalezy wykonywa¢ za pomocg odpowiednich tulei
zabezpieczajacych 1 uszczelni¢ masami uszczelniajacymi o klasie odpornosci ogniowej
(EI) rownej klasie odpornosci ogniowej elementu oddzielenia pozarowego.
Przewody pionowe nalezy mocowac do $cian za pomocg uchwytow umieszczonych co
najmniej co 3,0 m dla rur o $rednicy 15+20 mm, przy czym na kazdej kondygnacji musi
by¢ zastosowany co najmniej jeden uchwyt. Piony nalezy taczy¢ do rurociagow
poziomych za posrednictwem odsadzek o dlugo$ci ramienia co najmniej 1 metr,
wykonanych tak, aby mozliwa byta kompensacja wydtuzen przewodow.
Montaz armatury i osprzetu
Rurociagi laczone beda z armaturg i osprzetem za pomocg potaczen gwintowanych,
z zastosowaniem ksztattek. Nalezy wykona¢ uszczelnienia potaczen.
Kolejno$¢ wykonywania robot:

a) usuniecie zaslepien i ewentualnie zanieczyszczen,

b) sprawdzenie prawidtowosci dziatania zaworu,

C) nagwintowanie koncowek,

d) wkrecenie pot-srubunkéw w zawdr ina rurg, zuszczelnieniem gwintow

materialem uszczelniajgcym,

e) skrecenie polaczenia.
Armatura powinna by¢ instalowana tak, zeby byla dostepna do obstugi 1 konserwacji.
Armature na przewodach nalezy tak instalowaé, zeby kierunek przeptywu wody
instalacyjnej byt zgodny z oznaczeniem kierunku przeptywu na armaturze.
Armatura spustowa powinna by¢ instalowana w najnizszych punktach instalacji oraz na
podejsciach pionow przed elementem zamykajagcym armatury odcinajacej (od strony
pionu), dla umozliwienia oprdzniania poszczegdlnych pionow z wody, po ich odcigciu.
Armatura spustowa powinna by¢ lokalizowana w miejscach tatwo dostgpnych.
Armatur¢ wyposazy¢ w oryginalne obudowy izoOlacji cieplochronnej. Armature
regulacyjng w pom. ogolnodostepnych zabezpieczy¢ przed kradzieza i manipulacja,
stosujac oryginalne, fabryczne zabezpieczenia. Armaturg nalezy montowac zgodnie z
wytycznymi 1 zaleceniami producentéw, oraz oznaczy¢ w sposob umozliwiajacy jej
jednoznaczng identyfikacje.
Odpowietrzenie instalacji wykona¢ zgodnie z PN-91/B-02420 jako odpowietrzenie
miejscowe przy pomocy odpowietrznikéw automatycznych, z zaworem stopowym,
montowanym W najwyzszych punktach instalacji. Bezposrednio pod zaworem
odpowietrzajagcym nalezy zamontowac zawor kulowy.
Montaz grzejnikow
Grzejnik ustawiany przy $cianie nalezy montowac albo w ptaszczyznie pionowej albo w
plaszczyznie rownolegtej do powierzchni $ciany lub wneki. Grzejnik w poziomie nalezy
montowac z uwzglednieniem mozliwosci jego odpowietrzania. Projektowane grzejniki
nalezy mocowac¢ do §ciany zgodnie z instrukcja producenta. Wsporniki, uchwyty i
stojaki grzejnikowe powinny by¢ osadzone w przegrodzie budowlanej
w sposob trwaty. Grzejnik powinien opiera¢ si¢ catkowicie na wszystkich wspornikach
lub stojakach.
Grzejnik wodne nalezy taczy¢ z gatazkami grzejnikowymi w sposob umozliwiajacy
montaz i demontaz bez uszkodzenia gatazek i naruszenia wykonczenia przegrod
budowlanych.
Zabezpieczenia antykorozyjne
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Projektowang instalacja z rur stalowych, izolowa¢ antykorozyjnie przez pomalowanie:
a) farba do gruntowania, termoodporna - dwie warstwy
b) farba nawierzchniowa, termoodporna - dwie warstwy
Rury przed malowaniem oczys$ci¢ z rdzy, zanieczyszczen i innych zanieczyszczen.
Plaszcze rurociggdéw nalezy pomalowa¢ kolorem umownym w zaleznos$ci od
przepltywajacego czynnika zgodnie z PN-70/N-01270.
Badania i uruchomienie instalacji
Instalacja przed zakryciem bruzd iprzed pomalowaniem elementéw instalacji oraz
przed wykonaniem izolacji termicznej przewodow musi by¢ poddana probie
szczelno$ci. Przed przystgpieniem do badania szczelnos$ci nalezy instalacje podlegajaca
probie (lub jej czes$¢) kilkakrotnie skutecznie przeptuka¢ wodg. Niezwlocznie po
zakonczeniu plukania nalezy instalacj¢ napelni¢ woda uzdatniong o jako$ci zgodnej
z PN-93/C-04607 ,,Woda w instalacjach ogrzewania. Wymagania i badania dotyczace
jakosci wody”, lub z dodatkiem inhibitoréw korozji wg propozycji COBRTI-INSTAL.
Instalacje nalezy doktadnie odpowietrzy¢. Jezeli w budynku wystepuje kilka odrebnych
ztadow, badania szczelno$ci nalezy przeprowadzi¢ dla kazdego zladu oddzielnie.
Badania szczelno$ci instalacji na zimno nalezy przeprowadzal przy temperaturze
zewngtrznej powyzej 0°C.Do pomiaru ci$nien probnych nalezy uzywa¢ manometru,
ktory pozwala na bezbledny odczyt zmiany ci$nienia o 0,1 bara. Powinien on by¢
umieszczony w mozliwie najnizszym punkcie instalacji .Wyniki badania szczelnosci
nalezy uzna¢ za pozytywne, jezeli w ciggu 20 min. nie stwierdzono przeciekéw ani
roszenia. Z proby ci$nieniowej nalezy sporzadzi¢ protokét. Po uzyskaniu pozytywnej
proby szczelnosci nalezy przeprowadzi¢ probe na goraco, przy najwyzszych — W miare
mozliwos$ci — parametrach czynnika grzewczego, lecz nie przekraczajacych parametrow
obliczeniowych. Proba szczelnoéci na goragco winna by¢ poprzedzona co najmniej 72-
godzinng pracg instalacji.
Probe szczelno$ci nalezy wykonaé zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania
I odbioru instalacji centralnego ogrzewania COBRTI INSTAL”
Wykonanie izolacji cieplochronnej
Roboty izolacyjne nalezy rozpocza¢ po zakonczeniu montazu rurociggow,
przeprowadzeniu proby szczelnosci oraz po potwierdzeniu prawidtowosci wykonania
powyzszych robot protokotem odbioru. Otuliny termoizolacyjne powinny by¢ nalozone
na styk i powinny $cisle przylega¢ do powierzchni izolowanej. W przypadku wykonania
izolacji wielowarstwowej, styki poprzeczne i wzdtuzne elementéw nastgpnej warstwy
nie powinny pokrywac odpowiednich stykow elementéw warstwy dolnej. Wszystkie
prace izolacyjne, jak np. przycinanie, moga by¢ prowadzone przy uzyciu
konwencjonalnych narz¢dzi. Grubo$¢ wykonanie izolacji nie powinna si¢ r6zni¢ od
grubosci okreslonej w dokumentacji technicznej wiecej niz o -5 do +10 mm.
Wykonanie regulacji instalacji
Regulacja hydrauliczna powinna by¢ wykonana po zakonczeniu prac montazowych,
ptukaniu 1 probie
szczelno$ci instalacji, w celu uzyskania zalozonych parametréw instalacji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci

Ogolne zasady kontroli jako$ci podano w ST.00.01.00 Wymagania og6lne - pkt. 6,

6.2. Szczegolne zasady kontroli jakosci

Kontrole nalezy prowadzi¢ w kolejnych fazach robdt, poczynajac od sprawdzenia
materiatow 1 stanu przygotowania podtoza przez sprawdzenie prawidlowosci wykonania
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konczac na probach dziatania przyborow sanitarnych. Kontrola musi obejmowac
sprawdzenie dtugosci podej$¢ do zaworow wyplywowych. Konieczne jest wykonanie
proéb szczelnosci oraz zabiegow plukania 1 dezynfekcji.

Regulacja i proby

1. Roboty montazowe, wykonczeniowe oraz rozruch i regulacja hydrauliczna
instalacji wykonane beda zgodnie z PN-77/H-34031 i BN-90/8864-46 oraz
,Warunkami technicznymi wykonania 1 odbioru robot budowlano-
montazowych, t. II. ,Instalacje Sanitarne i Przemystowe ,, pkt. 11.” Instalacje
centralnego ogrzewania.

2. Proby szczelnosci instalacji wykona¢ na zmontowanych instalacjach cieplnych
budynku na zimno i goraco.

3. Badanie szczelno$ci przeprowadzi¢ zgodnie z ,,Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robdt budowlano- montazowych”, tom. 11, ,,Instalacje
sanitarne 1 przemystowe” pkt. 11.8.11 11.8.2.

4. Probe dla instalacji wodnych rurowych, bez podlaczenia urzadzen, wykonac
woda na zimno na ci$nienie 0,6 MPa, a nastgpnie na gorgco przy ci$nieniu
roboczym.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne — pkt. 7.

7.2. Szczegolne zasady obmiaru

[lo§¢ robot obmierza si¢ w sztukach wykonanych elementéw i metrach biezacych
zainstalowanych przewodow instalacji

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.00.01.00 Wymagania og6lne - pkt. 8.

8.2. Szczegolne zasady odbioru robot

Podczas odbioréw czgsciowych i1 koncowych urzadzen centralnego ogrzewania nalezy

przeprowadzi¢ nastgpujace badania zgodno$ci z wymaganiami technicznymi:
a) badanie zgodnosci z dokumentacjg techniczng
b) badanie materiatow
€) badanie zabezpieczenia przed korozja
d) badanie wodomierzy
e) badanie odbiornikéw ciepta — grzejnikow plytowych
f) badanie przewodow
g) badanie armatury
h) badanie czystosci urzadzen centralnego ogrzewania
1) badanie szczelnosci urzadzen centralnego ogrzewania w stanie zimnym
J) badanie szczelnosci urzadzen centralnego ogrzewania w stanie goragcym
k) badanie dziatania urzadzen centralnego ogrzewania w ruchu
Warunki przystapienia do badan.
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Badania urzadzen centralnego ogrzewania nalezy przeprowadza¢ w nastepujacych
fazach:
a) przed zakryciem bruzd, kanatlow, zamurowaniem przej$¢ przewodow przez
przegrody budowlane
b) po ukonczeniu montazu i po przeprowadzeniu ptukania calego urzadzenia oraz
dokonaniu regulacji
c) w okresie gwarancyjnym

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady dotyczace ustalania podstawy
Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00.01.00 Wymagania
ogolne - pkt. 9.
9.2. Szczegdlne zasady dotyczace podstawy platnosci
Podstawg rozliczenia finansowego bedzie umowa Wykonawcy z Zamawiajacym. Cena
wykonania instalacji c.o.. obejmuje:

— roboty pomiarowe,

— o0znaczenie i zabezpieczenie miejsca prowadzenia prac,

— przygotowanie i montaz oraz demontaz zabezpieczen,

— dostarczenie i wbudowanie materiatow instalacyjnych,

— utrzymanie stanowiska pracy i sprzgtu w nalezytym stanie,

— wykonanie badan i pomiaréw kontrolnych.

10. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Ustalenia dotyczace sposobu rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych
podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt. 10.

11. PRZEPISY ZWIAZANE
Uwzgledniono nastgpujace przepisy:
- normy:

a) ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych.
Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe”. Arkady, Warszawa 1988.

b) PN-64/B-10400 ,,Urzadzenia centralnego ogrzewania w budownictwie
powszechnym. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze”.

c) PN-B-02414:1999 ,,Ogrzewnictwo i cieptownictwo. Zabezpieczenie instalacji
ogrzewan wodnych systemu zamknietego z naczyniami wzbiorczymi
przeponowymi. Wymagania”.

d) PN-91/B-02415 ,,Ogrzewnictwo i cieptownictwo. Zabezpieczenie wodnych
zamknietych systemow cieptowniczych. Wymagania”.

e) PN-91/B-02420 ,,Ogrzewnictwo. Odpowietrzanie instalacji ogrzewan wodnych.
Wymagania”.

f) PN-90/M-75003 ,,Armatura instalacji centralnego ogrzewania. Ogolne
wymagania i badania”.

g) PN-91/M-75009 ,,Armatura instalacji centralnego ogrzewania. Zawory
regulacyjne. Wymagania i badania”.
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h) PN-EN 215-1:2002 ,,Termostatyczne zawory grzejnikowe. Cz¢$¢ 1: Wymagania
| badania”.
i) PN-EN 442-1:1999 ,,Grzejniki. Wymagania i warunki techniczne”.
J) PN-EN 442-2:1999/A1:2002 ,,Grzejniki. Moc cieplna i metody badan (zmiana
Al)”.
k) PN-B-02421:2000,,0grzewnictwo i cieplownictwo. Izolacja cieplna
przewodow, armatury i urzagdzen. Wymagania i badania odbiorcze”.
I) PN-93/C-04607 ,,Woda w instalacjach ogrzewania. Wymagania i badania
Wszystkie roboty ujete w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie
obowigzujace normy i przepisy, nawet, jesli w niniejszej specyfikacji nie zostaty ujete.

E. WENTYLACJA MECHANICZNA | KLIMATYZACJA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej czesci specyfikacji (ST) sa3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru instalacji wentylacji mechanicznej i klimatyzacji,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ogolna koncepcja wentylacji polega na doprowadzeniu do pomieszczenia niezbgdne;j
ilosci uzdatnionego powietrza wentylacyjnego wymaganego technologicznie, w tym
powietrza Swiezego wymaganego ze wzgledow higienicznych. Powietrze
doprowadzane do pomieszczen zapewnia w nich rowniez utrzymywanie parametrow
wilgotnosciowych.

Instalacja oparta zostala na centrali wentylacyjnej N1WI1, nawiewno-wywiewnej
zlokalizowanej w pomieszczeniu technicznym 1.13.2

W skiad centrali zgodnie z kierunkiem przeplywu powietrza wchodza:

Cze$¢ nawiewna sktad:

- przepustnica odcinajgca z sitownikiem,

- filtracja F7,

- obrotowy higroskopijny wymiennik odzysku ciepta,

- wentylator z przetwornikiem czestotliwosci,

- nagrzewnica elektryczna kanatowa (tgrz,n=22°C),

- chtodnica kanatowa freonowa (tchl,n=18°C)

Czes$¢ wywiewna sktad:

- filtracji M5,

- obrotowy higroskopijny wymiennik odzysku ciepta,

- wentylator z przetwornikiem czestotliwosci,

-przepustnica z sitownikiem

Centrala wentylacyjna pracowac bedzie ze 100% udzialem powietrza Swiezego.
Powietrze $wieze pobierane bedzie z czerpni $ciennej po obrdbce, odpowiedniej do
pory roku (osuszanie, filtracja, odzysk ciepta, chlodzenie, grzanie, nawilzanie)
nawiewane bedzie do pomieszczen poprzez sie¢ kanaléw zakonczonych zaworami
nawiewnymi.

Wywiew z pomieszczenia odbywal si¢ bedzie poprzez zawory wentylacyjne. Powietrze
wywiewane przettaczane bedzie do centrali poprzez uktad kanalow i po procesie
odzysku ciepta wyrzucane na zewnatrz poprzez wyrzutnie $cienng.
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W okresie letnim temperatura w pomieszczeniach bedzie utrzymywana przez instalacje
klimatyzacyjng oparta o systemy typu Multi-Split. Zastosowane zostaty jednostki
wewnetrzne scienne.

Jednostki wewngtrzne sterowane beda poprzez lokalne sterowniki umozliwiajace
korekte nastaw w danym pomieszczeniu. Przewidziano rowniez mozliwos¢ sterowania
jednostkami wewnetrznymi z poziomu BMS.

Za utrzymanie odpowiedniej temperatury zimg odpowiadac¢ beda grzejniki elektryczne.

W zwigzku z koniecznos$cig rozdziatu funkcyjnego i réznymi potrzebami przewiduje
si¢ nastepujace instalacje klimatyzacyjne w obiekcie:

- system klimatyzacyjny Multi-Split dla pokojow badan

- system klimatyzacyjny Multi-Split dla pomieszczen personelu

- system chtodniczy dla chtodnicy w centrali N1W1

W skiad niniejszej czgsci ST wchodza nastgpujace roboty:

a) montaz wentylatorow,

b) montaz osprzetu wentylacyjnego (wentylatorow, anemostatow wywiewnych i
nawiewnych, ttumikéw, przepustnic z sitownikami, nawiewnikow sufitowych,
kratek nawiewnych i wywiewnych, klap p.poz),

€) montaz kanatéw wentylacyjnych

d) montaz rurociagéow klimatyzacyjnych

e) montaz jednostek kilmatyzacyjnych

f) montaz izolacji akustycznej i termicznej na kanatach wentylacyjnych.

2. MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskania i sktadowania podano w ST.
00.01.00.
2.2 Szczegolowe wymagania dotyczace materialow i urzadzen
Do wykonania instalacji wentylacji mechanicznej i klimatyzacji zastosowaé nalezy
zastosowac
nastepujace materiaty:
a) kanaly z blachy ocynkowanej wg PN-B-76001,
b) urzadzenia wentylacyjne wg PN-B-10440,
C) czerpnie powietrza dachowe i §cienne wg BN-8865-33,
d) kratki wentylacyjne prostokatne typu N wg BN-8962-08,
e) kroécee elastyczne o przekroju kotowym wg BN-8865-35,
f) podpory kanatéw wentylacyjnych blaszanych wg BN-8865-25,
g) przepustnice jednoptaszczyznowe wg BN-8865-30,
h) przepustnice wieloptaszczyznowe wg BN-8865-01,
1) thumiki akustyczne przewodowe wg BN-8865-39,
J) blachy i tasmy stalowe ocynkowane wg PN-H-92125,
K) przewody i ksztattki wentylacyjne z blachy o przekroju prostokgtnym wg PN-
EN-1505, przewody proste i ksztattki wentylacyjne z blachy o przekroju
kotowym wg PN-EN-1506.

3.SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprz¢tu
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Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu sg zawarte w ST.00.01.00 Wymagania ogodlne -
pkt 3.

3.2. Szczegolne wymagania dotyczace sprzetu

Na etapie montazu central klimatyzacyjnych i1 agregatow chtodniczych konieczny jest
zuraw dostosowany do montazu elementoéw o masie do 50 kN.

Pozostate roboty prowadzone wewnatrz wymagaja jedynie uzycia standardowego
sprzetu drobnego 1 elektronarzedzi a w przypadku montazy na wysokosci powyzej 4 m
konieczne beda lekkie rusztowania przesuwne lub przestawne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne zasady transportu podano w ST.00.01.00 Wymagania ogolne - pkt. 4.

4.2. Szczegélne wymagania dotyczace transportu

Transport central wentylacyjnych 1 agregatow chlodniczych zgodnie z wymogami
producenta. W przypadku transportu kanatow wentylacyjnych mozliwe jest uzycie
samochodu skrzyniowego, przy czym kanatly prostokatne zaleca si¢ stawia¢ w pionie a
rury uklada¢ w poziomie. Wszystkie elementy nalezy zabezpieczy¢ przed deformacja i
innymi uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt. 5.
5.2. Szczegdlne zasady wykonania robot

Podstawe do wykonania instalacji mogg stanowi¢ jedynie Projekty Wykonawcze,
dostarczone przez Inwestora lub opracowane przez wykonawcow instalacji zgodnie z
Projektem Budowlanym, warunkami Pozwolenia na Budowe, oraz innymi
dokumentami i wymaganiami wskazanymi w Projekcie Budowlanym, Kontrakcie lub w
innych dokumentach przekazanych przez Inwestora. Projekty Wykonawcze posiadajg
komplet uzgodnien wtasciwych rzeczoznawcow (do spraw sanitarnohigienicznych, do
spraw zabezpieczen przeciwpozarowych oraz do spraw BHP 1 ergonomii),
potwierdzajacych ich zgodno$§¢ z Projektem Budowlanym 1 obowigzujacymi
przepisami.

Przed rozpoczgciem robdt Uzupehniajace Projekty Wykonawcze lub wprowadzone
zmiany do istniejgcych projektow wykonawczych musza zosta¢ zaakceptowane przez
Inwestora.

W zakres prac wykonawcy instalacji wchodzi wykonanie wszystkich instalacji
wymienionych w Projekcie Budowlanym oraz prac zwigzanych z ich realizacjs,
zgodnie z aktualnymi wydaniami obowigzujacych lub wskazanych w przekazanych
wykonawcy dokumentach, normami, przepisami, wymaganiami Projektu Budowlanego
oraz sztuka budowlang.

Instalacje nalezy wykona¢ w taki sposob, aby ich dzialanie speilniato wszelkie
wymagania zawarte W niniejszym opracowaniu oraz innych przekazanych
dokumentach. Przy wykonywaniu instalacji nalezy przestrzega¢ wszelkich zalecen oraz
wykorzystywa¢ wszystkie informacje podane w przekazanych wykonawcy
dokumentach. Wszelkie wymagania szczegélowe majg za zadanie utatwienie okreslenia
niezbednych prac 1 w zadnym wypadku nie ograniczajg wymagan ogolnych.

W zakres prac wykonawcy wchodzg w szczegdlnosci:
1) dostawa na miejsce wbudowania wszelkich materialow 1 urzadzen,
niezbednych do wykonania instalacji oraz przeprowadzenia wszelkich prac
towarzyszacych (w tym dostawa wszelkich materialow eksploatacyjnych
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potrzebnych do rozruchu instalacji),

2) zainstalowanie (montaz) wszelkich materiatéw i urzadzen,

3) podlaczenie do wszelkich urzadzen zasilania w energi¢ -elektryczna,
sterowania 1 automatycznej regulacji, poza pracami wchodzacymi w zakres
instalacji elektrycznych i AKPiA, wytaczonymi z zakresu robot,

przeprowadzenie wymaganych prob instalacji wraz z udokumentowaniem ich
wynikow (protokoty odbiorow, wpisy do dziennika budowy),
przeprowadzenie rozruchu instalacji i jej regulacji (doprowadzenie instalacji do
osiggni¢cia wymaganych parametroOw pracy),
wykonanie wszelkich wymaganych pomiaréw instalacji i analiz oraz przekazanie
protokotéw Inwestorowi (w szczegdlnosci pomiarow przeplywow, wydatkow,
ci$nien, temperatur, wilgotnosci, poziomoéw gtosnosci, wielkosci elektrycznych),
przeprowadzenie niezbednych prob, analiz 1 ekspertyz wymaganych przez
odpowiednie wtadze lub instytucje - wraz z udokumentowaniem ich wynikéw,
przeprowadzenie odbiorow instalacji przez Inwestora oraz odpowiednie wtadze i
instytucje,
dostarczenie wymaganych, aktualnych certyfikatow zgodnosci 1 atestow,
swiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwie, etc. wszystkich
zastosowanych materiatéw i1 urzadzen. W wypadku, gdy zaprojektowane materiaty
lub urzadzenia nie posiadajg aktualnych certyfikatow (atestow, dopuszczen, etc.),
wykonawca zobowigzany jest do uzyskania ich wlasnym kosztem i staraniem badz
do wystgpienia o akceptacj ¢ innego materialu lub urzadzenia, posiadaj acego
wymagany certyfikat lub atest, dopuszczenie, etc. Proponowane materiaty lub
urzadzenia muszg by¢ rdwnowazne z zastosowanymi w projekcie pod wzgledem
technicznym, jako$ciowym, estetycznym oraz kosztowym.

odpowiednie zabezpieczenie miejsca robot,

wykonanie przejs¢ i przepustow instalacyjnych przez elementy konstrukcyjne

niewymagajace dodatkowych obliczen konstrukcyjnych, oraz ich zabezpieczenie i

uszczelnienie (np. przejs¢ instalacyjnych przez $ciany i stropy, przej$¢ szczelnych

przez Sciany pozarowe, przej$¢ przez fundamenty, etc.).

12) jezeli nie uzgodniono inaczej, kucie bruzd, wykonywanie w przegrodach

13)

14)

budowlanych otworéow (przebi¢) dla przeprowadzenia instalacji, wykonywanie
fundamentéw 1 konstrukcji wsporczych pod urzadzenia i instalacje, a w
szczegdlnosci fundamentéw 1 konstrukcji pod wszelkie pompy, centrale
wentylacyjne, wentylatory, agregaty chlodnicze i1 inne urzadzenia mechaniczne
zlokalizowane w pomieszczeniach lub na dachu budynku, opartych na glownej
konstrukeji budynku, wraz z obrobka 1 uszczelnieniem wszelkich przej$¢ instalacji
elementow  konstrukcyjnych  przez  dach, etc. (poza  elementami
wyspecyfikowanymi w czes$ci budowlano-konstrukcyjnej projektu) sg wliczone w
cenie ryczattowej poszczegolnych uktadéw wentylacyjnych. Prace te musza byc¢
prowadzone w uzgodnieniu z nadzorem budowlanym oraz wykonawcami
poszczegdlnych robdt budowlano-konstrukeyjnych,

wykonanie uszczelnien wszelkich przejs¢ instalacji przez elementy budynku
zgodnie ze sztuka budowlana,

wykonanie wszelkich przej$¢ instalacji przez S$ciany 1 stropy oddzielen
przeciwpozarowych zgodnie z obowigzujacymi przepisami, a takze certyfikatami
zgodno$ci lub aprobatami technicznymi, dopuszczeniami, etc. i instrukcjami
wykonywania tego typu przej$¢ (odpowiedni sposdb montazu klap ppoz. na
kanatach wentylacyjnych, zainstalowanie specjalnych, atestowanych przejs¢
przewodow (rur) instalacji grzewczych, chtodniczych, wodnych, kanalizacyjnych,
etc.),
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montaz odpowiednich elementéw zapobiegajacych rozprzestrzenianiu si¢ hatasu
oraz drgan spowodowanych pracg instalacji, takich jak: obudowy i ostony
thumiace, thumiki dzwigku, podstawy amortyzacyjne, wibroizolatory, podktadki
thumigce, taczniki elastyczne przewodoéw rurowych i kanalow wentylacyjnych,
odpowiednie elementy izolacyjne, anty wibracyjne i ttumigce w miejscach styku
instalacji z elementami budynku, zapewnienie odpowiedniej konstrukcji urzadzen i
elementow instalacji - wentylatory, etc.) oraz zastosowanie odpowiednich
rozwigzan ograniczajacych rozprzestrzenianie drgan i hatasu,

zamurowanie, zabetonowanie, etc. wszelkich otwordw pozostalych w zwigzku z
prowadzeniem instalacji sanitarnych przez przegrody budowlane, w tym
oddzielenia pozarowe, o ile prace te w konkretnym wypadku nie zostaty wyraznie
(w odpowiednich projektach branzowych) wtaczone do zakresu robot wykonawcy
robot innej branzy (np. robot ogdélnobudowlanych),

kontrola istniejacych linii rzednych wysokosciowych oraz kontrola wymiarow
podawanych na rysunkach z wymiarami wystepuj gcymi w naturze,

udzial w konsultacjach i inspekcjach na miejscu budowy oraz innych rozmowach
koordynacyjnych,

uzgadnianie robot z lokalnym nadzorem budowlanym oraz zleceniobiorcami z
pozostalych branz w fazie przygotowania i realizacji budowy,

sporzadzenie Projektu Wykonawczego uzupeiniajacego wszystkich instalacji
uwzgledniajacego wymagania Projektu Budowlanego, Zalacznika do Kontraktu,
etc. Instalacji Sanitarnych oraz uzyskanie dla Projektu Wykonawczego
pozytywnych opinii rzeczoznawcoéw: do spraw ochrony przeciwpozarowej, do
spraw sanitarnohigienicznych oraz do spraw BHP i ergonomii, potwierdzaj gcych
jego zgodnos$¢ z Projektem Budowlanym, warunkami Pozwolenia na Budowe oraz
aktualnymi wydaniami obowigzujacych norm 1 przepisami, uzyskanie
wymaganych pozwolen na budowe i uzgodnien, a takze zatwierdzenie Projektu
Wykonawczego lub jego elementéw przez wiasciwe wiadze, instytucje oraz
dostawcow medidow,

Projekt Wykonawczy musi uwzglednia¢ wszelkie zmiany w pozostatych branzach
(architektura, konstrukcja, etc.) w stosunku do stanu, ktory stanowit podstawe do
opracowania Projektu Przetargowego instalacji sanitarnych - zar6wno w zakresie
ewentualnych aranzacji pomieszczen jak i prowadzenia glownych przewodow
instalacji oraz lokalizacji glownych urzadzen,

Przedstawienie Projektu Wykonawczego do zatwierdzenia przez Inwestora,
dokumentowanie na biezaco na 1 egzemplarzu Projektu Wykonawczego
znajdujacego si¢ stale w biurze budowy wszelkich odstepstw od projektu i
uzupetniaj gcych informacji dotyczacych instalacji oraz stanu zaawansowania
robot,

wykonanie i przekazanie Inwestorowi Dokumentacji Powykonawczej,
przeprowadzenie szkolenia personelu wuzytkownika, wraz z przekazaniem
Inwestorowi odpowiednich protokoléw dokumentujacych szkolenie,

opracowanie instrukcji obstugi i eksploatacji instalacji 1 wszystkich dostarczonych
urzadzen wraz z planem przegladow 1 konserwacji wszystkich elementow
instalaciji,

opracowanie i przekazanie Inwestorowi danych instalacji w formie wymaganej dla
opracowania komputerowego systemu eksploatacji obiektu,

zawieszenie w pomieszczeniach technicznych kolorowych, wykonanych w sposob
trwaly 1 oprawionych, schematéw wszystkich instalacji oraz opisanie 1
ponumerowanie zgodnie ze schematami wszystkich urzadzen, glownej armatury,
osprzetu kanaléw wentylacyjnych (przepustnice, ttumiki) oraz wszystkich klap
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przeciwpozarowych przy pomocy szyldow grawerowanych w dwuwarstwowym

tworzywie sztucznym,

29) oznaczenie przewodow wentylacyjnych (rodzaj przewodu, nazwa 1 numer
instalacji, medium, parametry, etc.) przy pomocy szyldow oraz naklejenie strzatek
wskazujacych kierunek przeptywu w przewodach,

30) przekazanie peilnej listy (zawierajacej adresy oraz numery telefonow)
dostawcow (producentéw) urzadzen =zainstalowanych w obiekcie oraz
dostawcoOw czesci zamiennych,

31) wykonanie dokumentacji instalacji automatycznej regulacji, sterowania i
zasilania instalacji sanitarnych wraz z listami kablowymi, opracowanie i
uruchomienie programu, uruchomienie instalacji, korekta parametrow
programu na podstawie pomiaréw dziatajacej instalacji, doprowadzenie
instalacji do wymaganych parametrow pracy,

32) gwarancja prawidtowego funkcjonowania poszczeg6lnych instalacji, jak i ich
elementow w calym okresie gwarancyjnym, przeniesienie gwarancji
dlugoterminowej producentéw urzadzen,

33) okreslenie kosztéw obstugi pogwarancyjne;.

Dokumentacja powykonawcza powinna zawiera¢ w szczegolnosci:

1) doktadny opis wszelkich instalacji w budynku wraz z odpowiednimi bilansami,

2) szczegdtowe specyfikacje zastosowanych materiatow i urzadzen,

3) rysunki powykonawcze instalacji (komplet rzutéw 1 schematow)
przedstawiajace rzeczywiste rozmieszczenie urzadzen oraz prowadzenie
przewodow i1 usytuowanie osprzetu (w szczegdlnosci elementdw odcinajacych
1 regulacyjnych) a takze aktualne wielkos$ci (przeptyw, moc, typ urzadzenia,
etc.),

4) korekte obliczen hydraulicznych instalacji rurowych i kanatéw wentylacyjnych
oraz doboru wstepnych nastaw zawordw 1 przepustnic wentylacyjnych,
zgodnie ze stanem faktycznym,

5) schematy regulacyjne oraz rzuty instalacji z zaznaczonymi wszystkimi
punktami pomiarowymi (w szczego6lnosci wszystkimi zaworami regulacyjno-
pomiarowymi oraz przepustnicami regulacyjno-pomiarowymi na kanatach
wentylacyjnych), z podanymi rzeczywistymi nastawami oraz projektowanymi i
pomierzonymi przeptywami czynnikow,

6) liste nastaw wszystkich elementow regulacyjnych (np. zawordéw i przepustnic
regulacyjnych),

7) certyfikaty, atesty, aprobaty techniczne, dopuszczenia, etc. wszystkich
zastosowanych elementow instalacji.

Nalezy zwr6ci¢ szczegolng uwage na to, aby w trakcie prac nie doszto do uszkodzenia
ani zanieczyszczenia montowanych elementéw instalacji badz innych elementow
budynku. Wszelkie otwarte zakonczenia przewodow (zaréwno przewodow rurowych,
jak 1 kanatow wentylacyjnych) nalezy na czas budowy zabezpieczy¢ odpowiednimi
zaslepkami lub ostonami. Nalezy dopilnowac, aby wnetrze przewodéw wolne byto od
wszelkich zanieczyszczen badz ciat obcych.

Wszelkie elementy instalacji, ktére moga by¢ narazone na uszkodzenie nalezy
odpowiednio zabezpieczy¢ lub czasowo (na czas robdt, ktore moga spowodowac ich
uszkodzenie) zdemontowa¢ 1 przechowa¢ do czasu ponownego montazu w
odpowiednio zabezpieczonym pomieszczeniu.

Wszelkie przejScia przewodow przez przegrody budowlane nalezy odpowiednio do
rodzaju przewodu uszczelni¢ oraz zabezpieczy¢ przed przenoszeniem drgan i hatasow
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(nalezy zastosowac¢ odpowiednie przejscia instalacyjne).

Wszelkie punkty styku instalacji z budynkiem musza by¢ wykonane w sposob
uniemozliwiajagcy powstawanie halasu i przenoszenie drgan z instalacji na budynek.
Wszystkie urzadzenia mechaniczne nalezy odseparowa¢ od budynku oraz od instalacji
w sposOb uniemozliwiajgcy powstawanie hatasu oraz przenoszenie drgan.

Elementy instalacji wymagajace obstugi nalezy w miar¢ mozliwos$ci lokalizowa¢ poza
pomieszczeniami, w obszarach ogolnie dostgpnych.

Wszelkie domiary urzadzen oraz wymiary budynku nalezy w czasie robot na biezaco
sprawdza¢ w naturze.

Wszelkie widoczne elementy instalacji, ktore nie sg fabrycznie pokryte ostatecznymi
powtokami wykonczeniowymi (w tym w szczegdlnosci przewody, izolacje,
zamocowania, podwieszenia, konstrukcje wsporcze, etc.), niezaleznie od pokrycia
odpowiednig powlokg zabezpieczajaca, nalezy pokry¢ powtoka malarskg w kolorze
wskazanym przez Inwestora (rézne kolory w réznych obszarach i w odniesieniu do
réznych instalacji). Nalezy zastosowaé powloki malarskie odpowiednie do rodzaju
malowanej powierzchni, zapewniajace odpowiednig trwalo$¢ oraz estetyke instalacji.
Wytyczne okre$lajace, w ktorych obszarach nalezy zastosowaé dodatkowe powtoki
malarskie, na ktorych elementach instalacji oraz typ i kolor powlok zostang przekazane
na etapie wykonywania instalacji.

1.1. Wytyczne branzowe

Wszystkie wytyczne branzowe, jezeli nie sg uwzglednione w innych pozycjach nalezy
uwzgledni¢ w cenie ryczattowej poszczegdlnych uktadéw wentylacyjnych. Odbidr
bedzie uwzglednial komplet montaz i instalacja urzadzen wentylacyjnych wraz z
robotami branzowymi. Jezeli w Projekcie Budowlanym lub innym nie bedzie
szczegotowych wytycznych lub Projektow Wykonawczych to Wykonawca opracuje na
swoOj koszt, (ktory nalezy uwzgledni¢é w zaproponowanej cenie ryczattowe))
uzupetniajacy Projekt Wykonawczy, ktory uzgodni z Inzynierem Kontraktu.

Architektura i konstrukcja

Wykona¢ czerpni¢ $cienng powietrza. Wszystkie otwory w S$cianach 1 stropach
wykona¢ o 10 cm wigksze od przekroju kanatu. Wszystkie kanaly prowadzone poza
maszynowniami wentylacyjnymi obudowa¢. Wykona¢ otwory rewizyjne zapewniajace
dostgp do przepustnic umieszczonych na instalacji kanatowej. Dla central
wentylacyjnych wykona¢ podlewki betonowe o wymiarach 10 cm wigkszych od
wymiarOw w rzucie centrali 0 wysokosci 20 cm. Wykona¢ podstawy dachowe pod
wentylatory 1 wyrzutnie dachowe. Zamontowaé¢ ramy stalowe pod urzadzenia

chlodnicze usytuowane na dachu budynku.
Instalacje elektryczne

Doprowadzi¢ energi¢ elektryczng do szaf zasilaj gco-sterowniczych, umieszczonych
przy wejsciu do kazdej maszynowni. Doprowadzi¢ energi¢ elektryczng do agregatu
chtodniczego instalacji chlodniczej glikolowej, agregatu klimatyzatora umieszczonego
na dachu oraz nawilzaczy. Wykona¢ okablowanie przewoddéw zasilajacych 1
sterowniczych od szaf zasilaj gco-sterowni czy ch automatyki do poszczegdlnych
elementow wykonawczych 1 pomiarowych automatyki dla potrzeb wentylacji 1
klimatyzacji oraz okablowanie pomiedzy jednostka zewnegtrzng 1 wewngtrzng
klimatyzatora wg projektu instalacji elektrycznych. Instalacj¢ elektryczng wykona¢ po
zakonczeniu instalacji kanatowych i rurowych.

str. 48



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Automatyka

Przewiduje si¢ wykonanie szaf zasilajgco-sterowniczych dla uktadéw, ktére zostang
umieszczone W maszynowni przy wejsciu. Zawiera¢ beda obwody zasilania, regulacji,
sygnalizacji 1 zabezpieczen poszczegdlnych ukladéw  klimatyzacyjnych i
wentylacyjnych.

Instalacja wod-kan

Rurociagi — instalacja odprowadzenia skroplin

Rurociaggi — materiat, taczenie

Przewody odprowadzenia skroplin wykona¢ z rur PCV o potaczeniach zgrzewanych.
Zgodnie z zaleceniami producenta systemu klimatyzacji do odprowadzenia skroplin z
jednej jednostki wewngtrznej stosowaé przewdd o Srednicy zewngtrznej 25 mm
(Srednica nominalna 20 mm), z wigcej niz jednej - przewody o $rednicy zewnetrznej 32
mm ($rednica nominalna 25 mm).

Rurociagi — prowadzenie

Przewody prowadzone po wierzchu $cian lub pod stropami obudowa¢ plytami gipsowo
— kartonowymi. W przypadku prowadzenia poziomoéw w przestrzeni sufitow
podwieszanych dodatkowa ich zabudowa plytami gipsowo — kartonowymi nie jest
wymagana. Z uwagi na ograniczone mozliwosci montazowe przewody skroplin od
jednostek wewngtrznych wyprowadzi¢ jak najwyzej i dalej ze spadkiem w kierunku
istniejacych pionoéw kanalizacji sanitarnej. Przewody prowadzi¢ ze spadkiem min.
0.5%. Przed wiaczeniem do kanalizacji przewody do skroplin nalezy zasyfonowac.
Przez stropy 1 $ciany przewody prowadzi¢ w tulejach ochronnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci

Ogolne zasady kontroli jako$ci podano w ST.00.01.00 Wymagania og6lne - pkt. 6.

6.2. Szczegolne zasady kontroli jakoSci

Sprawdzeniu podlega zgodno$¢ z dokumentacjg techniczng, rodzaj zastosowanych
materiatdw 1 ich wlasciwosdci, przygotowanie podioza, prawidtowos¢ wykonania
instalacji. Sprawdzeniu podlega kompletnos¢ wykonanych prac, badanie wszystkich
elementow instalacji wentylacji 1 klimatyzacji. Konieczny jest rozruch wstepny i
koncowy potaczony z pomiarami i1 regulacjg dzialania calego systemu. Kontrola
dzialania powinna postepowa¢ w kolejnosci od pojedynczych i cze$ci sktadowych
instalacji przez poszczegodlne uktady instalacji do catych instalacji. Poszczegdlne czesci
skladowe 1 uktady instalacji powinny by¢ doprowadzone do okreslonych warunkéw
prac, np. grzanie, chlodzenie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne nasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST.00.01.00 Wymagania og6lne - pkt. 7.

7.2. Szczegolne zasady obmiaru

Ilo$¢ robot obmierza si¢ w sztukach wykonanych elementow (osprzet 1 urzadzenia) oraz
w metrach biezacych i1 metrach kwadratowych w odniesieniu do zainstalowanych
przewodow wentylacyjnych i klimatyzacyjnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt. 8.
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8.2. Szczegdlne zasady odbioru robét
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania wg pkt. 6 daly pozytywne wyniki. Ponadto nalezy
wykona¢ pomiary kontrolne w celu uzyskania pewnosci, ze instalacja osigga parametry
projektowe 1 wielkosci zadane zgodnie z wymogami. Zakres tych dzialan okreslaja
szczegotowe procedury pomiardéw, ktorych przestrzeganie jest konieczne przy odbiorze
koncowym. Zwienczeniem tych dziatan odbiorczych jest protokot koncowego odbioru
technicznego instalacji wentylacji i klimatyzacji.
Zatacznikiem do protokotu koncowego sa:

a) protokot odbiorow technicznych czgéciowych,

b) wykaz dokumentow dotyczacych podstawowych danych eksploatacyjnych.

¢) wykaz dokumentéw inwentarzowych,

d) dokumenty dotyczace eksploatacji i konserwacji,

e) protokot potwierdzajacy kompletno$¢ wykonanych prac,

f) protokot z przeprowadzonej kontroli dziatania instalacji,

g) protokot z przeprowadzonych pomiaréw kontrolnych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady dotyczace ustalania podstawy

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST.00.01.00 Wymagania
ogolne - pkt. 9.

9.2. Szczegdlne zasady dotyczace podstawy platnosci

Podstawg rozliczenia finansowego bedzie umowa Wykonawcy z Zamawiajagcym. Cena
wykonania instalacji wentylacyjno- klimatyzacyjnej obejmuje: roboty pomiarowe,
zabezpieczenie miejsca prowadzenia prac, przygotowanie i montaz oraz demontaz
zabezpieczen, dostarczenie i wbudowanie materialow instalacyjnych, utrzymanie
stanowiska pracy i sprzetu w nalezytym stanie, wykonanie badan i pomiardéw
kontrolnych.

10. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Ustalenia dotyczace sposobu rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych
podano w ST.00.01.00 Wymagania ogolne - pkt. 10.

11. PRZEPISY ZWIAZANE
Wykonaweca jest zobowigzany do wykonania robdt w oparciu o normy i przepisy, a w
szczegblnosci:
1. PN-EN 1505 Wentylacja budynkow - Przewody proste 1 ksztattki wentylacyjne z
blach przekroju prostokatnym - Wymiary
2. PN-EN 1506 Wentylacja budynkoéw - Przewody proste i ksztaltki wentylacyjne
z blachy o przekroju kotowym -Wymiary
3. PN-B-03434 Wentylacja - Przewody wentylacyjne - Podstawowe wymagania i
badania.
4. PN-B-76001 Wentylacja - Przewody wentylacyjne - Szczelnos¢ -Wymagania i
badania
PN-EN 12599 Odbidr robot wentylacyjnych.
6. PN-B-03430:1983 - Wentylacja w budynkach mieszkalnych, zamieszkania
zbiorowego i uzytecznosci publicznej - Wymagania.
7. PN-C-04601: 1985 - Wentylacja w budynkach mieszkalnych, zamieszkania
zbiorowego i uzytecznosci publicznej - Wymagania.

o

str. 50



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

8. Warunki techniczne dozoru technicznego. Urzadzenia ci$nieniowe.
Przedmiotowe warunki techniczne. Kotty i rurociagi. Kotly wodne.

9. Wymagania techniczno-ruchowe dla armatury regulacyjnej c.0. Wojciech
Kotodziejczyk.  Centralny  Osrodek  Badawczo-Rozwojowy  Techniki
Instalacyjnej ,,Instal". Warszawa 1988.

10. Instalacje z rur miedzianych. Poradnik. Praca zbiorowa. O$rodek Informacji
,lechnika". Instalacyjna w Budownictwie". Wydanie II. Warszawa 1994.

11. Wewngtrzne instalacje wodociggowe, ogrzewcze i gazowe z rur miedzianych.
Wytyczne stosowania 1 projektowania. Wydanie III. Osrodek Informacji
,»Lechnika Instalacyjna w Budownictwie". Warszawa 1996.

ST 03.02.00
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
ODBIORU ROBOT
INSTALACYJNYCH ELEKTRYCZNYCH I
INNYCH INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH
(CPV) 45 31 00 00
(CPV) 45 31 70 00

1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot w zakresie instalacji elektrycznych i1 innych instalacji
elektrycznych (automatyka dla instalacji wentylacyjnych i klimatyzacyjnych i
ogrzewania).

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy oraz kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
W sktad niniejszej czesci ST wchodzg nastepujace elementy instalacji
a) zasilanie i rozdzial energii (rozdzielnice, wlz, trasy kablowe)
b) instalacja o$wietlenia ogdlnego
C) instalacja o$wietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego kierunkowego
d) instalacja sity i gniazd wtykowych
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e) instalacja ochrony od porazen
f) instalacja potaczen wyrownawczych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z PBUE oraz z obligatoryjnymi normami
serii PN - IEC 60364 ... oraz PN - 86/E - 05003, PN - 76/E - 02032, PN - 76/E - 05125.
obwod ( instalacji elektrycznej) - zespot elementow instalacji elektrycznej wspolnie
zasilanych i chronionych przed przetezeniem wspolnym zabezpieczeniem;

obwod rozdzielczy: wewnetrzna linia zasilajaca - wlz ( obiektu budowlanego) -
obwdd elektryczne zasilajacy tablice rozdzielcza;

obwod odbiorczy: obwod koncowy (obiektu budowlanego) - obwod, do ktorego sg
przytaczone bezposrednio odbiorniki energii elektrycznej lub gniazda wtyczkowe;
obcigzalnos¢ pradowa dlugotrwala ( przewodu) - maksymalna warto$¢ pradu, ktory
moze ptyna¢ dlugotrwale w okre§lonych warunkach bez przekroczenia dopuszczalnej
temperatury przewodu;

prad przetezeniowy - dowolna warto$¢ pradu wigksza od wartosci znamionowej. Dla
przewodow, warto$cig znamionowg jest obcigzalnos¢ pradowa dlugotrwata;
oprzewodowanie - przewod, przewody lub przewody szynowe i elementy zapewniajgce
ich zamocowanie i ochrong¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi;

urzadzenia elektryczne - wszystkie urzadzenia i elementy instalacji elektrycznej
przeznaczone do takich celéow jak wytwarzanie, przeksztalcanie, przesylanie rozdziat
lub wykorzystanie energii elektrycznej;

odbiorniki energii elektrycznej - urzadzenia przeznaczone do przetwarzania energii
elektrycznej w inng forme energii ( np. $wiatto, ciepto, energi¢ mechaniczng itp. ) ;
rozdzielnica niskonapieciowa - zestaw jednego lub kilku tacznikow
niskonapigciowych wraz ze wspolpracujacym wyposazeniem sterowniczym,
pomiarowym, sygnalizacyjnym, zabezpieczeniowym, regulacyjnym itd., kompletnie
zmontowany na odpowiedzialno$¢ wytworcy, ze wszystkimi wewnetrznymi
polaczeniami elektrycznymi i mechanicznymi oraz cze$ciami konstrukcyjnymi;
ochrona przed dotykiem posrednim - ochrona dostepnych czgsci przewodzacych w
przypadku pojawienia si¢ na nich napig¢cia w warunkach zaktoceniowych;

ochrona przed dotykiem bezposrednim - ochrona przed dotykiem czesci czynnych
instalacji elektrycznej w trakcie ich normalnej pracy pod napigciem, napigcie
znamionowe instalacji - znamionowe napigcie migdzyprzewodowe, na ktore instalacja
zostata zbudowana,;

obudowa, oslona - element zapewniajacy ochrone przed niektorymi wplywami
otoczenia 1 przed dotykiem bezposrednim z dowolnej strony;

uziom - przedmiot lub zesp6t przedmiotow umieszczonych w gruncie ( ziemi) tworzacy
elektryczne potaczenie z tym gruntem ( ziemig) ;

przewod ochronny ( PE ) - przewod lub zyta przewodu przeznaczony do elektrycznego
polaczenia nastepujacych czesci: dostgpnej czesSci przewodzacej, obcej przewodzace;,
gléwnej szyny (zacisku uziemiajgcego ), uziomu, uziemionego punktu naturalnego
zrédta zasilania lub punktu neutralnego sztucznego;

przewod ochronno - neutralny ( PEN) - uziemiony przewdd ( zyla przewodu)
spetniajacy jednoczesnie funkcje przewodu ochronnego i przewodu neutralnego;
przewdd uziemiajacy -przewod ochronny taczacy gtéwna szyng ( zacisk) uziemiajaca z
uziomem;

glowna szyna uziemiajgca - szyna ( zacisk) przeznaczona do przylaczenia do uziomu
przewoddéw ochronnych, w tym przewodow polaczen wyrownawczych oraz przewodow
uziemien roboczych, jezeli one wystepuja;
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polaczenia wyréwnawcze - elektryczne polaczenia czeséci przewodzacych dostepnych
lub czgsci przewodzacych obcych w celu uzyskania wyré6wnania potencjatow;

przewéd odprowadzajacy sztuczny - zainstalowany przewod taczacy zwod z
przewodem uziemiajagcym lub z uziomem fundamentowym;

rezystancja uziemienia - rezystancja statyczna miedzy uziomem a ziemig odniesienia
zmierzona przy przeplywie pradu przemiennego o czgstotliwos$ci technicznej;
urzadzenie piorunochronne - zespot elementow konstrukcyjnych obiektu lub
elementow zainstalowanych na obiekcie, odpowiednio polaczony, wykorzystany do
ochrony odgromowej;

uziom pionowy ( szpilkowy) - uziom zaglebiony swym najwigkszym wymiarem
prostopadle do powierzchni ziemi;

uziom poziomy - uziom w postaci tasmy lub drutu utozony poziomo w ziemi; uziom
otokowy - uziom poziomy utozony wokot chronionego obiektu;

zwod - cze$¢ urzadzenia piorunochronnego przeznaczona do bezposredniego
przyjmowania wytadowan atmosferycznych;

zwod izolowany - zwod pionowy lub poziomy wysoki zainstalowany nad lub obok
chronionego obiektu w sposob zapewniajacy wymagany odstep zwodu od chronionego
obiektu;

zwod nieizolowany - zwod pionowy lub poziomy wysoki, poziomy podwyzszony lub
poziomy niski umieszczony na chronionym obiekcie;

zwod naturalny - zwod utworzony przez gorne elementy metalowe lub zelbetowe
obiektu budowlanego zabudowane w innym celu niz przyjmowanie wyladowan
atmosferycznych;

ziemia odniesienia - dowolny punkt wierzchniej warstwy gruntu, ktérego potencjat nie
ulega zmianom pod wplywem pradu przeplywajacego przez dany uziom lub uktad
uziomow;

zacisk probierczy - rozlaczalne polgczenie srubowe przewodu odprowadzajacego z
przewodem uziemiajagcym w celu umozliwienia pomiaru rezystancji uziomu lub
sprawdzenia ciaglosci galwanicznej cze$ci nadziemne;;

shup - konstrukcja wsporcza osadzona w gruncie bezposrednio lub posrednio za pomoca
fundamentu, na ktorej zamocowana jest oprawa o§wietleniowa;

oslona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabli przed uszkodzeniem
mechanicznym, chemicznym 1 dziataniem tuku elektrycznego;

linia kablowa - kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozytowych w ukladzie
wielofazowym albo kilka kabli jedno -lub wielozylowych potaczonych réownolegle
lacznie z osprzetem, utozone na wspolnej trasie 1 faczace zaciski tych samych dwoch
urzadzen elektrycznych jedno -lub wielofazowych;

trasa kablowa - pas terenu, w ktorym utozone sg linie kablowe;

napiecie znamionowe linii - napigcie migdzyprzewodowe, na ktore linia kablowa
zostata zbudowana;

osprzet elektryczny linii kablowej - zbior elementow przeznaczonych do taczenia i
zakonczenia kabli np. gtowice kablowe;

skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek czes¢
rzutu poziomego linii kablowej przecina lub pokrywa jakakolwiek cze$¢ rzutu
poziomego innej linii kablowej lub innego urzadzenia podziemnego lub naziemnego;
zblizenia - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym odlegtos¢ miedzy linig
kablowa, urzadzeniem podziemnym lub droga komunikacyjng itp. jest mniejsza niz
odlegtos¢ dopuszczalna dla danych warunkéw uktadania bez stosowania przegrod lub
oston zabezpieczajacych i w ktérych nie wystepuje skrzyzowanie;
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2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i skladowania podano w
ST.00.01.00

Wymagania ogolne - pkt. 2.

2.2. Wymagania szczegolne dotyczace materialow

Materialty do wykonania robot elektrycznych 1 teletechnicznych nalezy stosowac
zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Wszystkie zakupione przez Wykonawce
materiaty, muszg by¢ dopuszczone do obrotu 1 powszechnego stosowania. Materiatami 1
wyrobami dopuszczonymi do obrotu i powszechnego stosowania sg te, dla ktoérych
wydano certyfikat na znak bezpieczenstwa lub dokonano oceny zgodnos$ci i wydano
certyfikat lub deklaracj¢ zgodno$ci z PN, BN lub aprobatg techniczna.

Zastosowane materialy

- kable typu YKY wg PN - 93/E - 90401

- Przewody typu N2XH-J wg PN — 87/E - 90056

wg PN - 81/E - 06310 i

- oprawy oS$wietleniowe PN - IEC-598-1 + Al

- osprzet elektroinstalacyjny i wg PN - 85/E - 93150,93250, PN - 87/E
teletechniczny - 93100
- wylaczniki nadmiarowe wg PN - 90/E - 93002

e wg PN - IEC - 1008
- wylaczniki ré6znicowo - pradowe

i PN -1EC - 1009
- roztgczniki izolacyjne wg PN - 93/E - 06150/30
- wylaczniki p.poz. wgPN-I1EC-439-1+AC
- rozdzielnice i tablice rozdz. wg PN -1EC-439-3+Al
- ochronniki przepigciowe wg PN - IEC - 60664 - 1

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu sg zawarte w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne —
pkt. 3.

3.2. Szczegolowe wymagania dotyczace sprzetu

Do przeprowadzenia prac elektrycznych nalezy zastosowac:
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- spawarke transformatorowa

- zestaw elektronarzedzi

- przyrzady pomiarowe do prob i badan pomontazowych.
Przy niektorych pracach niezbedne sg rusztowania.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne zasady transportu podano w ST.00.01.00 Wymagania ogolne - pkt. 4.
4.2. Szczegélne wymagania dotyczace transportu
Przy transporcie i sktadowaniu materiatdw 1 urzadzen, a zwlaszcza rozdzielnic
konieczne jest nalezyte zabezpieczenie przed wstrzagsami oraz uszkodzeniami
mechanicznymi i mozliwoscig zagubienia ruchomych czgsci urzadzen. W czasie
przemieszczania szaf 1 aparatow wewnatrz obiektu trzeba je zabezpieczy¢ na te
okolicznos¢.
Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacych srodkow
transportu:

1. samochodu skrzyniowego

2. samochodu dostawczego

3. samochodu samowytadowczego

4. przyczepy do przewozenia kabli.
Przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem si¢ i
uktadane zgodnie z warunkami transportu okreslonymi przez wytworce.
Sktadowanie - materiaty nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach przystosowanych do
tego celu, suchych, przewietrzanych i dobrze o$wietlonych. Osprzet elektryczny i
rozdzielnice przechowywaé¢ w suchych 1 cieptych pomieszczeniach najlepiej w
opakowaniach fabrycznych. Dostarcza¢ je na budowg w fazie koncowej, aby unikngé
zbednych uszkodzen. Przewody izolowane przechowywa¢ w pomieszczeniach suchych
i chtodnych. Oprawy o$wietleniowe, zrodta swiatla, osprzet elektryczny przechowywaé
w suchych 1 cieplych pomieszczeniach najlepiej w opakowaniach fabrycznych.
Dostarcza¢ je na budowe w fazie koncowej, aby unikng¢ zbednych uszkodzen.
Wszystkie zastosowane materialy, zgodnie z ustawa "Prawo budowlane", musza by¢
dopuszczone do obrotu 1 powszechnego stosowania. Materiatami 1 wyrobami
dopuszczonymi do obrotu i powszechnego stosowania sa te, dla ktérych wydano
certyfikat na znak bezpieczenstwa lub dokonano oceny zgodnos$ci i wydano certyfikat
lub deklaracje zgodnosci z PN, BN lub aprobatg techniczna.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru projekt organizacji i harmonogram
realizacji robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane
instalacje elektryczne wnetrzowe 1 oSwietlenie terenu oraz uzgodnione z
Uzytkownikiem  okresy = wylaczenia  napigcia ~w  istniejacych  sieciach
elektroenergetycznych w zwigzku z projektowang budowa.

5.2. Wymagania szczegolne

5.2.1. Prace przygotowawcze

Wykonawca przed przystapieniem do robot zasadniczych zrealizuje nast¢pujace prace
przygotowawcze:
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- dostarczenie na teren budowy niezbednych materialdéw, urzadzen 1 sprzgtu
budowlanego
- wykonanie zasilania w energi¢ elektryczng miejsca wykonywania robot.
5.3. Roboty instalacyjno — montazowe
Wszystkie trasy WLZ-6w i przewodow instalacji elektrycznej i teletechnicznej oraz
miejsca lokalizacji tablic rozdzielczych nalezy dokladnie wyznaczyé wg projektu,
zwracajac szczegoOlng uwage na zblizenia i ewentualne kolizje z innymi instalacjami
branzy sanitarnej. Trasa prowadzenie instalacji elektrycznych i teletechnicznych
powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla przyszitych konserwacji i remontow.
Uktadanie kabli w poblizu czynnych linii kablowych, rurociaggdéw nalezy wykona¢ po
uprzednim uzgodnieniu robot z Uzytkownikiem tych urzadzen.
5.3.1. Montaz wlz i przewodow odbiorczych
Trasowanie wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewnienie
bezkolizyjnosci z innymi instalacjami. Przebicia przez stropy i $ciany wykonywac¢ po
konsultacji z inspektorem nadzoru i w taki sposob, aby rury i przewody mozna bylo
prowadzi¢ tagodnymi tukami o promieniu nie mniejszym niz 10-krotna $rednica rury
lub przewodu. Przewody elektroenergetyczne uktada¢ w korytku instalacyjnym X111
oraz cze¢sciowo w rurkach ochronnych RL i p/t..
Przewody wprowadzane do rozdzielnic, urzadzen odbiorczych i puszek powinny mieé
nadwyzke dlugosci niezbedng do wykonania potaczenia. Przewody neutralne i ochronne
powinny by¢ nieco dtuzsze niz fazowe. Wazng sprawa jest tez staranne wykonanie
polaczen skrecanych tj. dokrgcenia zaciskow Srubowych z odpowiednig sila a takze
odizolowanie zyt w taki sposob, aby odizolowany odcinek miescit si¢ catkowicie w
zacisku.
5.3.2. Montaz opraw o$wietleniowych elektrycznego osprzetu elektrycznego
Te elementy instalacji montowa¢ w koncowej fazie rob6t, aby unikna¢ niepotrzebnych
zniszczen 1 zabrudzen. Oprawy do stropu montowa¢ wkretami zabezpieczonymi
antykorozyjnie na kotkach rozporowych plastikowych. Ta sama uwaga dotyczy
osprzgtu montowanego na $cianach. Przed zamocowaniem opraw nalezy sprawdzi¢ ich
dziatanie oraz prawidtowo$é polaczen. Zrédta §wiatta i zaptonniki do opraw nalezy
zamontowaé po catkowitym zainstalowaniu opraw. Nalezy zapewni¢ réwnomierne
obcigzenie faz linii zasilajacych przez odpowiednie przytgczanie odbiorow 1-fazowych.
Mocowanie puszek w $cianach i gniazd wtyczkowych w puszkach powinno zapewniaé
niezbedng wytrzymatos¢ na wyciagganie wtyczki 1 gniazda. Gniazda wtyczkowe 1
wylaczniki nalezy instalowa¢ w sposob nie kolidujacy z wyposazeniem pomieszczenia.
W sanitariatach nalezy przestrzega¢ zasady poprawnego rozmieszczania sprzetu z
uwzglednieniem przestrzeni ochronnych. Potozenie wylacznikéw klawiszowych nalezy
przyjmowac takie, aby w caltym pomieszczeniu bylo jednakowe. Gniazda wtyczkowe ze
stykiem ochronnym nalezy instalowaé¢ w takim potozeniu, aby styk ten wystgpowat u
gbry. Przewody do gniazd wtyczkowych 2-biegunowych nalezy podlaczaé w taki
sposob, aby przewod fazowy dochodzit do lewego bieguna, a przewod neutralny do
prawego bieguna. Przewod ochronny bedacy zyla przewodu wielozytlowego powinien
miec izolacje bedacg kombinacja barwy zielonej i zottej.
5.3.3. Montaz tablic rozdzielczych
Montaz tablic rozdzielczych nalezy wykona¢ wg instrukcji montazu dostarczonych
przez producentéw tych wurzadzen. Instrukcje te powinny zawiera¢ wskazdwki
dotyczace montazu i kolejno$¢ wykonywania robot, a mianowicie:

- ustawienie 1 zamontowanie rozdzielnic w $cianach

- podlaczenie do rozdzielnic kabli zasilajacych, wlz-6w i przewoddéw odbiorczych

- wykonanie instalacji przeciwporazeniowych
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- roboty wykonczeniowe.
Nalezy zwr6ci¢ uwage na utozenie kabli 1 przewodéw, tak aby byly utozone w
odpowiednim porzadku, powigzkowane i oznakowane. Wazng sprawg jest tez staranne
wykonanie polaczen skrecanych tj. dokrgcenia zaciskow §rubowych z odpowiednig sitg
a takze odizolowanie zyt w taki sposob, aby odizolowany odcinek miescit si¢
catkowicie w zacisku. Tablice rozdzielcze powinny zawiera¢ ich schematy a przewody i
kable powinny by¢ wiasciwie oznakowane i opisane.
5.3.4. Montaz instalacji ochrony przeciwporazeniowej i przepi¢ciowe;j
Ochrona przed dotykiem posrednim przez zastosowanie samoczynnego wytaczenia
zasilania w ukfadzie sieci TN - S, polega na polaczeniu czesci dostepnych
przewodzacych z uziemionym przewodem ochronnym PE, powodujacym odigczenie
zasilania w warunkach zakldceniowych.
Potaczenia te nalezy wykonaé przewodem miedzianym 2,5 (4,0 ) mm?.
Ochronie przed dotykiem posrednim podlegaja:

- konstrukcje i obudowy metalowe rozdzielnic
zaciski ochronne w tablicach rozdzielczych
- zaciski ochronne w urzadzeniach odbiorczych
styki ochronne w gniazdach wtyczkowych

- styki ochronne w oprawach o$wietleniowych wykonanych w I kl. ochronno$ci
Przewody ochronne nalezy podiaczy¢ do zaciskow specjalnie do tego przeznaczonych.
Przewody uziemiajace i uziomy nalezy zabezpieczy¢ przed korozjg oraz uszkodzeniami
mechanicznymi. Uziomy nalezy wykona¢ z pretow i tasSm ocynkowanych. Zwraca si¢
szczegolng uwage na staranno$¢ wykonania potaczen ochronnych wyrdéwnawczych
glownych i miejscowych oraz pdzniejsze sprawdzenie ich ciggtosci i sprawdzenie
skuteczno$ci  ochrony przeciwporazeniowej na drodze pomiaréw. Ochrone
przeciwporazeniowg i przepieciowa wykona¢ zgodnie z normami
PN - IEC 60364 - 4 — 41, PN - IEC 60364 - 4 - 443, PN - IEC 60364 - 5 - 54, PN - IEC
60364 - 7— 71, PN - IEC 60364 - 4 - 443.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST.00.01.00 Wymagania ogolne — pkt. 6.
6.2. Szczegolne zasady kontroli jakoSci
6.2.1. Kontrola jako$ci materialow
Urzadzenia elektryczne oraz przewody i kable elektroenergetyczne powinny posiadaé
atest fabryczny lub $wiadectwo jakosci wydane przez producenta oraz wszystkie
niezbedne certyfikaty, gwarancje 1 DTR.
6.2.2. Kontrola i badania w trakcie robot
W trakcie wykonywania rob6t nalezy wykona¢ kontrole w zakresie:
- zgodnosci z dokumentacja 1 przepisami
- poprawnego montazu instalacji 1 urzadzen elektroenergetycznych
- kompletnos$ci wyposazenia
- poprawnos$ci oznaczenia
- braku widocznych uszkodzen
- nalezytego stanu izolacji
- skutecznosci ochrony od porazen elektrycznych.
6.2.3. Badania i pomiary pomontazowe
Po zakonczeniu robot nalezy wykona¢ proby napigciowe i badanie kabli i przewodow
elektroenergetycznych na rezystancje izolacji, zachowania cigglo$ci zyt roboczych,
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zgodnosci faz, jak rowniez pomiary rezystancji uziomow, napie¢ razenia, skutecznosci
ochrony od porazen.

Wykona¢ obowigzujgce badania rozdzielnic i1 tablic rozdzielczych. Wyniki badan i
pomiar6w nalezy zamie$ci¢ w protokotach.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST.00.01.00 Wymagania og6lne - pkt. 7.

7.2. Szczegodlne zasady obmiaru

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres prac wykonanych zgodnie z
dokumentacjg projektowa, ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarach robdt.
Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca, po pisemnym powiadomieniu Inspektora
Nadzoru o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru.

Jednostka obmiaru jest:

m ( metr) - dla uktadania przewodow i kabli
kpl ( komplet) - dla montazu tablic rozdzielczych
szt. (' sztuk) - dla montazu stupow o$wietleniowych parkowych

- dla montazu aparatury w tablicach rozdzielczych
- dla montazu osprzetu instalacyjnego
- dla montazu opraw oswietleniowych

-dla wykopow

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt. 8.

8.2. Szczegolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt. 6 daty pozytywne wyniki. Wszystkie
odbiory muszg by¢ potwierdzone stosownymi protokotami technicznymi czesciowymi
1 koncowymi,
Przy odbiorze robot powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:
- dokumentacja projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie
wykonywania robot
- dokumentacja uzasadniajaca uzupelnienia i zmiany wprowadzone w trakcie
wykonywania robot
- dziennik budowy
- dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatlow
- protokoty czgsciowych odbiorow robot zanikajacych i zakrytych
- protokoty 1 zaswiadczenia z dokonanych prob pomontazowych
- protokoty pomiaréw i badan
- $wiadectwa jakosci 1 dopuszczenia do eksploatacji urzadzen 1 materialow
dokumentacja DTR zamontowanych urzadzen.
8.2.1. Odbior czeSciowy
Przed rozpoczeciem robot montazowych nalezy dokonaé odbioru: usytuowania miejsc
montazu tablic rozdzielczych usytuowania miejsc montazu opraw os$wietleniowych
usytuowania wypustow pod osprzet instalacyjny utozonych, lecz nie otynkowanych
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przewodow 1 kabli utozonych, lecz nie =zasypanych kabli o$wietlenia terenu
usytuowania shupéw oswietleniowych.
8.2.2. Odbior koncowy
Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy:
- sprawdzi¢ zgodno$¢ robot z umowa, dokumentacja, warunkami, normami i

przepisami

- sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci robdt z odpowiednimi protokétami prob
montazowych

- dokona¢ ogledzin nowo-zabudowanych instalacji, rozdzielnic 1 urzadzen
odbiorczych

- ustali¢ warunki przekazania instalacji do eksploatacji i zalgczenia napigcia
- dokona¢ probnego zalaczenia pod napigcie
sporzadzi¢ protokot z odbioru z podaniem wnioskow i ustalen.
OdblOl‘ instalacji nalezy wykona¢ zgodnie z PN-IEC 60364-6-61.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady dotyczace ustalania podstawy

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00.01.00 Wymagania
ogolne - pkt.9.

9.2. Szczegodlne zasady dotyczace podstawy platnosci

Platno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych robot na
podstawie: atestow, certyfikatow, aprobat technicznych producentéw, wyniki
protokotow 1 badan oraz ogledzin sprawdzajacego.

Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuje:

- roboty przygotowawcze i pomiarowe geodezyjne

- zakup i transport materiatow i elementow na miejsce wbudowania

- wykonanie rob6t montazowych ( ukltadanie przewodow, kabli, osprzetu
instalacyjnego, montaz tablic rozdzielczych i dodatkowych aparatow)

- wykonanie niezbgdnych robdt ziemnych (wykop, zasypanie, obsypka piaskiem,
zageszczenie gruntu)

- wykonanie robdt kablowych zewngtrznych ( uloZenie kabla, zarobienie i
podiaczenie do urzadzen, przykrycie kabla folig, natozenie oznacznikow
kablowych)

- wykonanie montazu shlupéw oswietleniowych ( montaz stupa w wykopie,
montaz opraw o$wietleniowych, ulozenie przewodow, wykonanie polaczen w
stupie)

- wykonanie pomiaré6w elektrycznych 1 wszystkich koniecznych badan
potwierdzonych protokdtami

- uporzadkowanie terenu budowy

- wykonanie dokumentacji powykonawczej.

10. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Ustalenia dotyczace sposobu rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych
podano w ST.00.01.00 Wymagania ogolne - pkt. 10.

11. PRZEPISY ZWIAZANE
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Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, scisle w zgodzie z Polskimi Normami
( PN ) lub odpowiednikami norm krajéw Unii Europejskiej w zakresie przyjetym przez
polskie ustawodawstwo.

Polskie Normy

1.

2.

3.

~

10.
11.

12

13.
14.
15.
16.
17.

18.

19.

20.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku Prawo Budowlane (Jedn. tekst Dz.U.
207/2006, poz. 1118 z p6zn. zm.)

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 roku o ochronie przeciwpozarowej (Jedn. tekst
Dz.U. 147/2002 poz. 1129 z pdzn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz.U. 75/2002 poz. 690 z p6zn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z
dnia 25 kwietnia 2012 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy projektu
budowlanego (Dz.U.2012 poz.462).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca
2010r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow
budowlanych i terenow (Dz. U. 2010 nr 109 poz. 719)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z dnia 20
czerwca 2007r. w sprawie wykazu wyrobow shuzacych zapewnieniu
bezpieczenstwa publicznego lub ochronie zdrowia i zZycia oraz mienia, a takze
zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobdéw do uzytkowania. (Dz. U. 2007 nr
143 poz. 1002).

PN-EN 60529:2003 - Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)
PN-EN 60664-1:2011 - Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w
uktadach niskiego napiecia — Czg$¢ 1: Zasady, wymagania i badania

PN-EN 61643-11:2013 - Niskonapigciowe urzadzenia ograniczajgce przepiecia
-- Czgs$¢ 11: Urzadzenia ograniczajace przepigcia w sieciach
elektroenergetycznych niskiego napigcia -- Wymagania i metody badan

PN-HD 60364 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia

PN-I1EC 60364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

. PN-EN 12464-1:2012 - Swiatlo i o$wietlenie — O$wietlenie miejsc pracy —

Czg$¢ 1: Miejsca pracy we wngtrzach

PN-EN 1838:2005 - Zastosowanie o$wietlenia - O$wietlenie awaryjne
PN-EN 50172:2005 - Systemy awaryjnego oswietlenia ewakuacyjnego
PN-N-01256-5:1998 - Znaki bezpieczenstwa. Zasady umieszczania znakow
bezpieczenstwa na drogach ewakuacyjnych i drogach pozarowych

PN-EN 50132-7:2013-04 - Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV
stosowane w zabezpieczeniach - Cz¢$¢ 7: Wytyczne stosowania

PN-EN 62676-4:2015 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czg$¢ 4: Wytyczne stosowania.

PKN-CEN/TS 54-14 Specyfikacja Techniczna ,,Systemy sygnalizacji
pozarowej. Wytyczne planowania, projektowania, instalowania eksploatacji i
konserwacji”.

PN-EN 50173-1:2013 - Technika informatyczna - Systemy okablowania
strukturalnego - Cze$¢ 1: Wymagania og6lne

PN-EN 50174-1:2010/A1:2011 - Technika informatyczna - Instalacja
okablowania - Cz¢$¢ 1: Specyfikacja instalacji i zapewnienie jakosci
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21. PN-EN 50174-2:2010/A1:2011 - Technika informatyczna - Instalacja
okablowania - Cze¢$¢ 2: Planowanie i wykonywanie instalacji wewnatrz
budynkow

22. PN-EN 50346:2004/A2:2010 - Technika informatyczna - Instalacja
okablowania - Badanie zainstalowanego okablowania

ST 03.05.00
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
ODBIORU ROBOT INSTALACJE
SEABOPRADOWE
( CPV) 453121 00-8

WSTEP

Przedmiot Specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem instalacji stabopradowych
Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robdt wymienionych w pkt.1.1.
ST jest sporzadzona na podstawie projektu wykonawczego instalacji stabopradowych i
opisuje rozwigzania techniczno materialowe okreslone w tym projekcie

Zakres robot objetych Specyfikacjg
Zakres roboOt obejmuje:
a) System Sygnalizacji Pozaru (SSP)
b) Dzwigckowy System Ostrzegawczy (DSO)
c¢) instalacja domofonowa i interkomowa (DOM)
d) instalacja przyzywowa z WC
e) system nadzoru wizyjnego (CCTV)
f) system kontroli dostepu (SKD)
g) system sygnalizacji wlamania i napadu (SSWiN)
h) system Okablowania Strukturalnego (OS) i LAN
i) instalacja automatyki
Zakres robot wedlug Wspolnego Slownika Zamowien
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, nalezg wedtug Wspolnego Stownika Zamowien
do grup:
45312000-7 Instalowanie systemow alarmowych
45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systemow alarmowych
Okreslenia podstawowe
Wszystkie okreslenia uzywane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi
normami.
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MATERIALY

Wymagania ogolne

Wyroby budowlane przeznaczone do zastosowania na budowie powinny by¢ fabrycznie
nowe 1 posiada¢ wymagane $wiadectwa jakosci, atesty, deklaracje zgodnosci,
certyfikaty, $wiadectwa gwarancyjne lub aprobaty techniczne.

Jesli istniejg jakiekolwiek watpliwosci dotyczace przydatnosci lub  jakos$ci
dostarczonych materialéw nie moga one by¢ zastosowane. Stosowanie materiatow
zastepczych wymaga uzyskania zgody projektanta i inspektora nadzoru. Materiaty
zaakceptowane przez inspektora nadzoru nie moga by¢ zamienione bez jego zgody.

Wymagania szczegolowe

Skladowanie materialow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy bgda one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja
jako$¢ 1 wiasciwos¢ do robot. Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w
obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inwestorem lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez wykonawceg. Gospodarke materiatami
nalezy prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi gospodarki materiatowej dla przedsigbiorstw
wykonujacych elektryczne roboty instalacyjno-montazowe. Sposob sktadowania
materialow elektrycznych jak i konserwacja tych materialdéw powinny by¢ dostosowane
do rodzaju materiatbw. Materialy nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach
zamknietych, suchych, przewietrzanych. Rury nalezy sktadowa¢ w wigzkach w pozycji
pionowej, kable w czasie sktadowania powinny znajdowac si¢ na bgbnach.

Wymagania dla koryt kablowych
Koryta kablowe wykonane z cynkowanej na goraco blachy stalowej perforowanej o
grubosci co najmniej 1mm. Katy ptaskie, odgatezienia, taczniki, zwezki, pokrywy,
wsporniki itd. stosowaé systemowe, tego samego typu i1 producenta co Kkoryta.
Wszystkie elementy podwieszajace i mocujace, nakretki, podktadki itp. beda wykonane
z tego samego materialu co dane koryto.
Koryta kablowe powinny spelnia¢ norme¢ PN-EN 61537:2007 (U) Prowadzenie
przewodow. Systemy korytek i1 systemy drabinek instalacyjnych.

Wymagania dla kanalow i listew kablowych
Kanaty i listwy kablowe z PCV i aluminium stosowac¢ z systemowymi elementami
budowy tras kablowych w rodzaju: pokryw, przegrod, zaslepek koncowych,
rozgatezien, katow, uchwytow osprzetu pochodzacymi z oferty tego samego
producenta.
Kanaty i listwy kablowe powinny spetnia¢ norm¢ PN-EN 50085 Systemy listew
instalacyjnych otwieranych 1 listew instalacyjnych zamknietych do instalacji
elektrycznych.

Wymagania dla rur instalacyjnych
Rury winidurowe sztywne powinny spetlnia¢ norm¢ PN-EN 50086 Systemy rur
instalacyjnych do prowadzenia przewodow oraz PN-EN 61386-21:2005 Systemy rur
instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Czes¢ 21: Wymagania szczegodtowe.
Systemy rur instalacyjnych sztywnych.
Rury winidurowe gigtkie (karbowane) powinny spetnia¢ norme. PN-EN 50086 Systemy
rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw oraz PN-EN 61386-22:2005 Systemy rur
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instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Czes¢ 22: Wymagania szczegodtowe.
Systemy rur instalacyjnych gietkich.

Wymagania dla materialow systemu oddymiania
Stosowa¢ materiaty i urzadzenia o parametrach wskazanych w Projekcie. Wszystkie
materialy powinny posiada¢ aprobate techniczng CNBOP oraz spetnia¢ nastepujace
normy produktowe:
PN-EN 54-2:2002 System sygnalizacji pozarowej Czgs¢ 2: Centrale sygnalizacji
pozarowe;j.
PN-EN 54-2:2002/A1:2007 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 2: Centrale
sygnalizacji pozarowe;.
PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 3: Pozarowe urzadzenia
alarmowe. Sygnalizatory akustyczne.
PN-EN 54-3:2003/A2:2006 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 3: Pozarowe
urzadzenia alarmowe - Sygnalizatory akustyczne .
PN-EN 54-4:2001 Systemy sygnalizacji pozarowej Cz¢s$¢ 4: Zasilacze.
PN-EN 54-4:2001/A1:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej Cz¢$¢ 4: Zasilacze.
PN-EN 54-4:2001/A2:2006 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 4: Zasilacze.
PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czgs¢ 5: Czujki ciepta. Czujki
punktowe.
PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czg$¢ 7: Czujki dymu. Czujki
punktowe dzialajace z wykorzystaniem $wiatta rozproszonego, $wiatta przechodzacego
lub jonizaciji.
PN-EN 54-7:2004/A2:2006 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 7: Czujki
dymu. Czujki punktowe dziatajace z wykorzystaniem $wiatta rozproszonego, $wiatta
przechodzacego lub jonizacji.
PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cz¢$¢ 10: Czujniki plomienia.
Czujki punktowe.
PN-EN 54-10:2005/A1:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czg¢$¢ 10: Czujki
ptomienia. Czujki punktowe.
PN-EN 54-11:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 11: Rgczne ostrzegacze
pozarowe.
PN-EN 54-11:2004/A1:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czg$¢ 11: Reczne
ostrzegacze pozarowe.
PN-EN 54-12:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 12: Czujki dymu. Czujki
liniowe dziatajace z wykorzystaniem wigzki §wiatta przechodzacego.
PN-EN 54-17:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cz¢$¢ 17: Izolatory zwar¢.
PN-EN 54-18:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cz¢$¢ 18: Urzadzenia
wejscia/wyjscia.
PN-EN 54-20:2006 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 20: Czujki dymu
zasysajace.
PN-EN 54-21:2006 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 21: Urzadzenia do
transmisji sygnalow alarmowych 1 uszkodzeniowych.

SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt.
3
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3.2. Szczegolne wymagania dotyczace sprzetu

Sprzet powinien odpowiada¢ ogolnie przyjetym wymaganiom co do jakosci 1
wytrzymato$ci. Uzyty sprzet powinien zapewni¢ ciaglos¢ wykonywanej pracy oraz
uzyskanie wymaganej wydajnosci dla umozliwienia wykonania czynnos$ci podstawowe;]
zgodnie ze Specyfikacja.

TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne -
pkt. 4.
4.2. Szczegélne wymagania dotyczace transportu
Do wykonania rob6t wg specyfikacji beda stosowane nastepujace $rodki transportowe:
e Ciagnik kotowy
e Przyczepa do przewozenia kabli 4t
e Samochodd dostawczy do 0.9t
e Zuraw samochodowy do 4t

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych
materiatdow. Sprzet transportowy powinien odpowiada¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom
co do jakos$ci 1 wytrzymatosci.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i
innych parametréw technicznych. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach
do terenu budowy.

Srodki i urzadzenia transportu powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materialow, elementow itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robot
elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczanie przedmiotow
W sposob zapobiegajacy ich uszkodzenie. Transport kabli i przewodow nalezy wykonaé
z zachowaniem warunkow:

- kable nalezy przewozi¢ na bgbnach, dopuszcza si¢ przewozenie kabli w kregach, jezeli
masa krggu nie przekroczy 80 kg a temperatura otoczenia nie jest nizsza niz + 4°C, przy
czym wewnetrzna Srednica kregu nie powinna by¢ mniejsza niz 40- krotna $rednica
zewnetrzna kabla,

- bebny z kablami lub przewodami przewozone w skrzyniach samochodu powinny by¢
ustawione na krawedzi tarcz a tarcze bgbnow powinny by¢ przymocowane do dna
skrzyni samochodu tak, aby bebny nie mogty si¢ przetaczac.

- stawianie bebnow z kablami w skrzyni samochodu ptasko jest zabronione, kregi kabla
lub przewodu nalezy uklada¢ poziomo. Zabronione jest przebywanie osob w skrzyni
samochodu w czasie przewozenia bebna z kablami.

- umieszczenie 1 zdejmowanie bebnoéw z kablami i przewodami ze skrzyni samochodu
zaleca si¢ wykona¢ przy pomocy zurawia. Swobodne staczanie bebndéw z kablami i1
przewodami ze skrzyni samochodu oraz zrzucanie krggow kabli i przewodoéw jest
zabronione..

WYKONANIE ROBOT
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Ogolne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST, przepisami i normami oraz postanowieniami umowy.
Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych
robot.
Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji 1 harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne
elektryczne.

Szczegolne wymagania dotyczace wykonania instalacji teletechnicznych
Trasowanie instalacji teletechnicznych
Trasa instalacji teletechnicznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi
instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidtowej
konserwacji oraz remontow. Wskazane jest, aby przebiegata w liniach poziomych i
pionowych. Gtowne ciagi instalacji uktada¢ w korytkach i instalacyjnych zgodnie z
dokumentacja. Poza korytkami instalacje uktada¢ pod tynkiem.
Ukladanie przewodow i kabli
Utozone przewody i kable w trasach kablowych, na tynku, w kanatach kablowych oraz
przy wejsciach i wyjsciach z puszek oraz skrzynek nalezy oznakowac, uzywajac
oznacznikoéw adresowych.
Konstrukcje wsporcze
Konstrukcje wsporcze 1 uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji
teletechnicznych, bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do
podtoza ($cian, stropow, elementéw konstrukcji budynku itp.) w sposob trwaty,
uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie
pracowac oraz sam rodzaj instalacji.
Koryta kablowe
Koryta kablowe montowac¢ z zastosowaniem systemowych ksztaltek przy zmianie
poziomej i pionowej kierunku trasy. Koryta montowac¢ na systemowych wspornikach.
Odlegtosci zawieszenia 1 wsparcia powinna by¢ zgodna z zaleceniami producenta
korytek. Maksymalne odgigcie nie powinno przekroczy¢ 5 mm przy maksymalnym
obcigzenia koryta. Koryta wyposazy¢ w systemowe pokrywy chyba, ze beda
umieszczone w ciasnych miejscach lub w poblizu sufitow. Wszystkie urzadzenia
podwieszajace 1 mocujace, nakretki, podktadki itp. beda wykonane z tego samego
materiatu co dane korytko. Wszystkie elementy metalowe tras kablowych powinny by¢
potaczone do szyny wyréwnawczej nie rzadziej, jak co 50m. Trasy kablowe nie moga
by¢ mocowane do konstrukcji wsporczych innych instalacji. Trasy kablowe powinny
by¢ w miar¢ mozliwosci daleko od Zrédet ciepta (rury z ciepta woda). Instalacje
kablowe prowadzone w przestrzeniach miedzy stropowych powinny réwniez by¢
instalowane w kanatach korytach i rurach. Niedopuszczalne jest uktadanie kabli
bezposrednio na suficie podwieszanym 1 innej instalacji znajdujacej si¢ w przestrzeni
miedzy sufitowej. Kable instalowane pod podtoga technologiczng nalezy mocowa¢ w
korytach kablowych w odlegtosci od posadzki. Niedopuszczalne jest uktadanie kabli
bezposrednio na posadce.
Przejscia kabli przez Sciany i stropy
Wszystkie przejscia kabli instalacji teletechnicznych przez $ciany, stropy itp. (wewnatrz
budynku) muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami. Przejscia wymienione wyzej
nalezy wykonywa¢ w przepustach rurowych w klasie odpornosci ogniowej
odpowiadajacej klasie elementéw budowlanych przez ktore przechodzg. Przejscia
migdzy pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢ wykonane w sposob
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szczelny, zapewniajacy nieprzedostawanie si¢ Wyziewow. Kable instalacji
teletechnicznych przechodzace przez podlogi musza by¢ chronione do wysokosci
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniem
mechanicznym mozna stosowaé rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych,
ksztaltowniki, korytka blaszane itp.

Polaczenia wyréwnawcze

Wykona¢ miejscowe polaczenia wyrownawcze 1taczac do miejscowej szyny
wyrownawcze] przewod PE instalacji elektrycznej, metalowe rury wody i CO,
metalowe czesci tras kablowych z koryt elektroinstalacyjnych itp.

Badanie instalacji telewizji dozorowej:
Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania rob6t oraz po ich zakonczeniu podlegaja:
- zgodnos$¢ wykonania rob6t z Projektem 1 Specyfikacja,
- sprawdzenie trasy linii kablowych,
- sprawdzenie ciggtosci zyl 1 powtok kabli 1 przewodow,
- rezystancja izolacji kabli i przewodow,
- sprawdzenie zgodno$¢ miejsca montazu i oznakowania urzadzen z planami
- sprawdzenie poprawnosci dziatania kamer, uktadéw automatycznej regulacji
przestony
- sprawdzenie zgodno$ci obszarow widzenia kamer z zatozeniami
- sprawdzenie poprawnosci dzialania urzadzen rejestrujacych
- sprawdzenie czasu pracy systemu przy zasilaniu rezerwowym z zasilacza UPS
Z przeprowadzonych prob 1 badan nalezy sporzadzi¢ stosowne protokoty z oceng i
interpretacja wynikow w stosunku do obowigzujacych przepiséw i norm.

Badanie instalacji telefonicznej
Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania rob6t oraz po ich zakonczeniu podlegaja:
- zgodno$¢ wykonania robot z Projektem i Specyfikacja,
- sprawdzenie trasy linii kablowych,
- sprawdzenie ciaglo$ci zyt 1 powlok kabli 1 przewodow,
- rezystancja izolacji kabli 1 przewodow,
- sprawdzenie zgodno$¢ miejsca montazu i oznakowania urzadzen z planami
- sprawdzenie poprawnosci dzialania modutow wywotawczych oraz unifonow
Z przeprowadzonych prob i badan nalezy sporzadzi¢ stosowne protokoly z oceng i
interpretacja wynikéw w stosunku do obowigzujacych przepiséw i norm.

Odbior koncowy
Do odbioru koncowego wykonanych robdt Wykonawca powinien przedtozy¢:
- aktualng dokumentacj¢ powykonawcza w 3 egz. postaci papierowej oraz w 1 egz. w
postaci elektronicznej w formacie AutoCAD dla rysunkow oraz MS Word dla opisow 1
zestawien,
- protokoty badan i1 pomiarow,
- zaSwiadczenia o jakosci 1 dopuszczeniu materiatow 1 urzadzen do obrotu,
- oswiadczenie Wykonawcy o zakoficzeniu robot i gotowosci instalacji do eksploatacji,
- instrukcje eksploatacji urzadzen (DTR),
- ksigzke przegladow 1 konserwacji (dla instalacji sygnalizacji pozarowej)
- czg$ci 1 urzadzenia zamienne oraz sprzet BHP, ktore zgodnie ze specyfikacja w
projekcie (dokumentacji) miaty by¢ dostarczone przez Wykonawce
- protokoty po$wiadczajace przeszkolenie wyznaczonych przedstawicieli Uzytkownika
w zakresie obstugi przekazywanych instalacji 1 urzadzen.
W ramach odbioru robot objetych specyfikacja nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:
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- zbadac aktualno$¢ 1 kompletno$¢ dokumentacji powykonawczej,

- dokona¢ bezposrednich ogledzin wszystkich elementéw wykonanej instalacji w celu
sprawdzenia jakosci robot 1 zgodnosci z projektem, otrzymang dokumentacjg 1
przepisami,

- sprawdzi¢ zaswiadczenia o jakosci 1 dopuszczeniu materiatow 1 urzadzen do obrotu,
- sprawdzi¢ 1 zaakceptowac protokoty badan i pomiaréw pomontazowych,

- sporzadzi¢ protokot odbioru robot.

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne — pkt. 7.
7.2. Szczegblne zasady obmiaru

Obmiar robdt okresla ilos¢ wykonanych robot zgodnie postanowieniami umowy, w
jednostkach miary ustalonych w przedmiarze robot.

Ilo§¢ robot oblicza si¢ wedlug obmiaréw z natury, z uwzglednieniem wymagan
technicznych zawartych w niniejszej ST 1 ujmuje w ksigdze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlegaja
akceptacji inspektora nadzoru i muszg posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robdt
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne — pkt. 8.
8.2. Szczegodlne zasady odbioru robot

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci 1
jako$ci wykonywanych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbiér robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robdt. Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru oraz przedstawiciele
wlascicieli tych sieci 1 urzadzen podziemnych jakie zostaty w trakcie robot odkryte 1
zabezpieczone, zgodnie z trescig wlasciwych uzgodni¢. Gotowo$¢ danej czesci robot do
odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy 1 jednoczesnym
powiadomieniem Inwestora. Odbior begdzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy 1
powiadomienia o tym fakcie Inwestora. Jako$¢ 1 ilo§¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia
Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan
laboratoryjnych 1 w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowg lub ST i uprzednimi ustaleniami.

Odbiory czesciowe i koncowy robot
Sposdéb odbioru robot budowlanych zgodnie z postanowieniami umowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoblne zasady dotyczace ustalania podstawy

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00.01.00 Wymagania
ogo6lne - pkt. 9.

9.2. Szczegoblne zasady dotyczace podstawy platnosci
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Podstawg rozliczenia finansowego bgdzie umowa Wykonawcy z Zamawiajagcym. Cena
wykonania instalacji niskopragdowych obejmuje: prace przygotowawcze i trasowanie,
zabezpieczenie miejsca prowadzenia prac, przygotowanie i montaz oraz demontaz
zabezpieczen, dostarczenie i wbudowanie materiatlow instalacyjnych, utrzymanie
stanowiska pracy i sprzetu w nalezytym stanie, wykonanie badan i pomiaréw
kontrolnych.

10. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I
PRAC TOWARZYSZACYCH

Ustalenia dotyczace sposobu rozliczenia robot tymczasowych i1 prac towarzyszacych
podano w ST.00.01.00 Wymagania ogolne - pkt. 10.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 55022 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Dopuszczalne poziomy i metody
zaktocen radioelektrycznych wytwarzanych przez urzadzenia informatyczne.

PN-EN 50082-1 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Wymagania ogdlne dotyczace
odpornosci na zaburzenia.

PN-EN 50081-2 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Wymagania ogdlno dotyczace
emisyjnosci.

PN-EN 50130-4:2002 Systemy alarmowe. Cz¢$¢ 4: Kompatybilno$¢
elektromagnetyczna. Norma dla grupy wyrobow: Wymagania dotyczace odpornos$ci
urzadzen systemoéw alarmowych pozarowych, wtamaniowych i osobistych.

PN-EN 50131 Systemy alarmowe. Systemy sygnalizacji wtamania i napadu.

PN-EN 50132 Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach.

PN-EN 50133 Systemy alarmowe. Systemy kontroli dostepu stosowane w
zabezpieczeniach.

PN-93/E-08390 Systemy alarmowe

PN-E-08350 Systemy sygnalizacji pozarowe;.

ST 03.05.00
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
ODBIORU ROBOT
INSTALACJI OKABLOWANIA
STRUKTURALNEGO
(CPV) 45314300 -4

1. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem instalacji okablowania
strukturalnego.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

str. 68



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ST jest sporzadzona na podstawie projektu wykonawczego instalacji okablowania
strukturalnego i opisuje rozwigzania techniczno materiatowe okreslone w tym projekcie
Zakres robot objetych Specyfikacja
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie instalacji elektrycznej wewngtrznej w remontowanych
pomieszczeniach.
Zakres robot obejmuje:

e wykonanie przylacza komputerowego

e wykonanie instalacji okablowania strukturalnego

¢ instalacja urzadzen komputerowej sieci lokalne;j
Zakres robot wedlug Wspoélnego Stlownika Zamowien
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, naleza wedtug Wspolnego Stownika Zamowien
do grup: 45314300-4 Instalowanie infrastruktury okablowania
Okreslenia podstawowe
Wszystkie okreslenia uzywane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi
normami.

MATERIALY
Wymagania ogdlne
Wyroby budowlane przeznaczone do zastosowania na budowie powinny by¢ fabrycznie
nowe 1 posiada¢ wymagane $wiadectwa jakosci, atesty, deklaracje zgodnosci,
certyfikaty, swiadectwa gwarancyjne lub aprobaty techniczne.
Jesli istniejg jakiekolwiek watpliwosci dotyczace przydatnosci lub  jakoSci
dostarczonych materialéw nie moga one by¢ zastosowane. Stosowanie materiatow
zastepczych wymaga uzyskania zgody projektanta 1 inspektora nadzoru. Materiaty
zaakceptowane przez inspektora nadzoru nie moga by¢ zamienione bez jego zgody.
Wymagania szczegolne

Skladowanie materialow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja
jakos¢ 1 wlasciwo$¢ do robdt. Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w
obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inwestorem lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez wykonawce. Gospodarke materiatami
nalezy prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi gospodarki materiatowej dla przedsigbiorstw
wykonujacych elektryczne roboty instalacyjno-montazowe. Sposob sktadowania
materiatow elektrycznych jak 1 konserwacja tych materialéw powinny by¢ dostosowane
do rodzaju materiatow. Materialy nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach
zamknietych, suchych, przewietrzanych. Rury nalezy sktadowa¢ w wigzkach w pozycji
pionowej, kable w czasie sklfadowania powinny znajdowac¢ si¢ na bebnach ..

Wymagania dla koryt kablowych
Koryta kablowe wykonane z cynkowanej na goraco blachy stalowej perforowanej o
grubosci co najmniej 1mm. Katy ptaskie, odgale¢zienia, taczniki, zwezki, pokrywy,
wsporniki itd. stosowa systemowe, tego samego typu i producenta co Kkoryta.
Wszystkie elementy podwieszajace i mocujace, nakretki, podktadki itp. beda wykonane
z tego samego materiatu co dane koryto.
Koryta kablowe powinny spetnia¢ norm¢ PN-EN 61537:2007 (U) Prowadzenie
przewodow. Systemy korytek 1 systemy drabinek instalacyjnych.

Wymagania dla kanalow i listew kablowych
Kanaly 1 listwy kablowe z PCV 1 aluminium stosowa¢ z systemowymi elementami
budowy tras kablowych w rodzaju: pokryw, przegrod, zaslepek koncowych,
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rozgalezien, katéw, uchwytdéw osprzetu pochodzacymi z oferty tego samego
producenta.
Kanaty i listwy kablowe powinny spelnia¢ norme¢ PN-EN 50085 Systemy listew
instalacyjnych otwieranych 1 listew instalacyjnych zamknigtych do instalacji
elektrycznych.

Wymagania dla rur instalacyjnych
Rury winidurowe sztywne powinny spetnia¢ norm¢ PN-EN 50086 Systemy rur
instalacyjnych do prowadzenia przewodow oraz PN-EN 61386-21:2005 Systemy rur
instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Czes¢ 21: Wymagania szczegodtowe.
Systemy rur instalacyjnych sztywnych.
Rury winidurowe gietkie (karbowane) powinny spetnia¢ norme¢. PN-EN 50086 Systemy
rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow oraz PN-EN 61386-22:2005 Systemy rur
instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Czes¢ 22: Wymagania szczegodtowe.
Systemy rur instalacyjnych gietkich.

Wymagania dla szaf dystrybucyjnych
Szafy dystrybucyjne z prowadnicami 19", wykonane z blachy stalowej walcowanej na
zimno pokrytej powloka proszkowa w ciemnym kolorze (preferowany grafitowy). Szafy
powinny by¢ dostarczone w stanie ztozonym, gotowym do montazy paneli oraz
osprzetu. Preferowane sg szafy o konstrukcji spawanej 1 zgrzewanej, posiadajace drzwi
przednie przeszklone, wyposazone w zamek 3-punktowy z wkladka patentowa,
mozliwos¢ otwierania na lewa/prawa stron¢ (w celu przelozenia drzwi). Dostep do
wnetrza szafy poprzez drzwi przednie, demontowalne ostony boczne oraz drzwi tylne,
mozliwo$¢ regulacji potozenia ramy 19" regulowane stopki zapewniajace mozliwos¢
wypoziomowania szafy, petne uziemienie wszystkich sekcji szafy, szczotkowy przepust
kablowy.

Wymagania dla materialow okablowania strukturalnego
Wszystkie materialty kanatu okablowania symetrycznego obejmujacego obszar od
portow urzadzenia aktywnego do portéw urzadzenia koncowego muszg pochodzi¢ z
jednolitej oferty producenta systemu okablowania w takim zakresie aby zostaly
spetnione warunki niezbedne do uzyskania certyfikatu gwarancyjnego.
Wszystkie elementy systemu musza spelnia¢ wymagania norm ISO/IEC IS 11801
edycja 2, PN-EN 50173.

SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt.
3.

3.2. Szczegblne wymagania dotyczace sprzetu

Sprzet powinien odpowiada¢ ogolnie przyjetym wymaganiom co do jakosci i
wytrzymatosci. Uzyty sprzgt powinien zapewni¢ cigglo§¢ wykonywanej pracy oraz
uzyskanie wymaganej wydajnosci dla umozliwienia wykonania czynnos$ci podstawowe;j
zgodnie ze Specyfikacja.

TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne -
pkt. 4.
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4.2. Szczegélne wymagania dotyczace transportu
Do wykonania rob6t wg specyfikacji beda stosowane nastepujace $rodki transportowe:

e Ciagnik kotowy

e Przyczepa do przewozenia kabli 4t

e Samochod dostawczy do 0.9t

e Zuraw samochodowy do 4t
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore
nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych
materiatoéw. Sprzet transportowy powinien odpowiada¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom
co do jakosci 1 wytrzymatosci.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i1
innych parametréow technicznych. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach
do terenu budowy.
Srodki i urzadzenia transportu powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materialdow, elementow itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robot
elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczanie przedmiotéw
W sposob zapobiegajacy ich uszkodzenie. Transport kabli i przewodow nalezy wykonaé
z zachowaniem warunkow:
- kable nalezy przewozi¢ na bgbnach, dopuszcza si¢ przewozenie kabli w kregach, jezeli
masa kregu nie przekroczy 80 kg a temperatura otoczenia nie jest nizsza niz + 4°C, przy
czym wewnetrzna Srednica kregu nie powinna by¢ mniejsza niz 40- krotna $rednica
zewngtrzna kabla,
- bebny z kablami lub przewodami przewozone w skrzyniach samochodu powinny by¢
ustawione na krawedzi tarcz a tarcze bebnow powinny by¢ przymocowane do dna
skrzyni samochodu tak, aby bebny nie mogly si¢ przetaczac.
- stawianie bebnow z kablami w skrzyni samochodu ptasko jest zabronione, kregi kabla
lub przewodu nalezy uktada¢ poziomo. Zabronione jest przebywanie osob w skrzyni
samochodu w czasie przewozenia bebna z kablami.
- umieszczenie 1 zdejmowanie bebnoéw z kablami 1 przewodami ze skrzyni samochodu
zaleca si¢ wykona¢ przy pomocy zurawia. Swobodne staczanie bgbndéw z kablami i
przewodami ze skrzyni samochodu oraz zrzucanie krggdéw kabli 1 przewodow jest
zabronione.

WYKONANIE ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST, przepisami i normami oraz postanowieniami umowy.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych
robot.

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bgda wykonywane roboty instalacyjne
elektryczne.

Szczegolne wymagania dotyczace wykonania instalacji teletechnicznych
Trasowanie instalacji

Trasa instalacji teletechnicznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi
instalacjami 1 urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowe;j
konserwacji oraz remontdw. Wskazane jest, aby przebiegala w liniach poziomych i
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pionowych. Gléwne ciagi instalacji uktada¢ w korytkach i instalacyjnych zgodnie z
dokumentacja. Poza korytkami instalacje uktada¢ pod tynkiem w rurach ostonowych.
Ukladanie przewodow i kabli

Ulozone przewody i kable w trasach kablowych, na tynku, w kanatach kablowych oraz
przy wejsciach 1 wyjsciach z szaf dystrybucyjnych oraz przetacznic nalezy oznakowac,
uzywajac oznacznikow adresowych.

Konstrukcje wsporcze

Konstrukcje wsporcze 1 uchwyty przewidziane do ulozenia na nich instalacji
teletechnicznych, bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do
podloza ($cian, stropow, elementow konstrukcji budynku itp.) w sposob trwaly,
uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie
pracowac oraz sam rodzaj instalacji.

Koryta kablowe

Koryta kablowe montowa¢ z zastosowaniem systemowych ksztattek przy zmianie
poziomej i1 pionowej kierunku trasy. Koryta montowac¢ na systemowych wspornikach.
Odlegtlosci zawieszenia i wsparcia powinna by¢ zgodna z zaleceniami producenta
korytek. Maksymalne odgiecie nie powinno przekroczy¢ 5 mm przy maksymalnym
obcigzenia koryta. Koryta wyposazy¢ w systemowe pokrywy chyba, ze beda
umieszczone w ciasnych miejscach lub w poblizu sufitow. Wszystkie urzadzenia
podwieszajace i mocujace, nakretki, podktadki itp. beda wykonane z tego samego
materialu co dane korytko. Wszystkie elementy metalowe tras kablowych powinny by¢
potaczone do szyny wyrownawczej nie rzadziej, jak co 50m. Trasy kablowe nie moga
by¢ mocowane do konstrukcji wsporczych innych instalacji. Trasy kablowe powinny
by¢ w miare mozliwosci daleko od zrodet ciepta (rury =z ciepta woda). Instalacje
kablowe prowadzone w przestrzeniach miedzy stropowych powinny roéwniez by¢
instalowane w kanatach korytach i rurach. Niedopuszczalne jest uktadanie kabli
bezposrednio na suficie podwieszanym 1 innej instalacji znajdujacej si¢ w przestrzeni
miedzy sufitowej. Kable instalowane pod podtoga technologiczng nalezy mocowaé w
korytach kablowych w odlegto$ci od posadzki. Niedopuszczalne jest uktadanie kabli
bezposrednio na posadce.

Przejscia kabli przez Sciany i stropy

Wszystkie przejscia kabli instalacji teletechnicznych przez Sciany, stropy itp. (wewnatrz
budynku) musza by¢ chronione przed uszkodzeniami. PrzejScia wymienione wyzej
nalezy wykonywa¢ w przepustach rurowych w klasie odpornosci ogniowej
odpowiadajacej klasie elementow budowlanych przez ktore przechodza. Przejscia
miedzy pomieszczeniami o roznych atmosferach powinny by¢ wykonane w sposob
szczelny, zapewniajacy nieprzedostawanie si¢ WyzZiewow. Kable instalacji
teletechnicznych przechodzace przez podtogi musza by¢ chronione do wysokosci
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniem
mechanicznym mozna stosowaé rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych,
ksztattowniki, korytka blaszane itp.

Polaczenia wyréwnawcze

Wykona¢ miejscowe polaczenia wyréwnawcze 1taczac do miejscowej szyny
wyrownawcze] przewod PE instalacji elektrycznej, metalowe rury wody 1 CO,
metalowe czgsci tras kablowych z koryt elektroinstalacyjnych itp.

Wymagania dotyczace wykonania instalacji okablowania strukturalnego
Ukladanie kabli

Poszczegolne polaczenia kablowe wykona¢ jednoodcinkowo od stanowiska roboczego
do panelu rozdzielczego. Fizyczna dlugos¢ kabla nie moze przekroczy¢ 90m. Wszystkie
kable powinny by¢ poprawnie umieszczone w listwach, na drabinkach lub kanatach
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instalacyjnych w sposoéb uporzadkowany 1 prowadzone zgodnie z wytycznymi
producenta tak, aby kable nie byly narazone na nacisk i zgiecia wzdluz drogi
prowadzenia 1 na obu koncach, przymocowane i zabezpieczone za pomocg opasek
kablowych recznie zaciskanych tylko w punktach gdzie nie ma zgig¢ i1 skrecen,
zachowujac wlasciwy promien giecia.

Zbiorcze ciagi kablowe uktada¢é w korytach i kanatach kablowych osobno i w
odpowiedniej odlegtosci od zbiorczych ciggéw kabli elektrycznych. W kanatach i
listwach PCV kable logiczne oddziela¢ od kabli elektrycznych przegroda. W
instalacjach podtynkowych kable logiczne prowadzi¢ w rurach ostonowych gietkich
RG.

W celu ograniczenia zaktocen zaleca si¢ wszelkie krzyzowania z innymi instalacjami
wykonywa¢ pod katem 90st. Ustalajagc trasy okablowania nalezy unika¢ zblizen do
instalacji 1 urzadzen takich jak:

- lampy fluorescencyjne, neonéwki i rtgcidwki, rozdzielnie elektryczne, duze odbiorniki
energii - minimalna odlegtosci 30 cm

- transformatory (stacje transformatorowe) 1 silniki duzych mocy - minimalna odleglosci
100cm

Uktadanie kabli wykonywaé¢ z zachowaniem minimalnego promienia zgigcia oraz
maksymalnej sily naciggu podanego przez producenta, tak aby zachowaé najlepsze
wlasciwos$ci transmisyjne. Przy skrzyzowaniach z instalacjami rurowymi (gaz, woda
CO) kable prowadzi¢ w rurce ochronnej PCV lub kanale PCV.

Nie specyfikuje si¢ minimalnej odlegtosci kabli teletechnicznych od rurociaggdéw (moga
si¢ styka¢ pod warunkiem zastosowania ostony).

Szafy dystrybucyjne wykona¢ w szafach z prowadnicami 19". W szafie zamontowaé
panel wentylacyjny sufitowy, zaslepki filtracyjne, cokot oraz pozostaly osprzet zgodnie
z projektem.

Srodowisko elektromagnetyczne

Kontrola srodowiska elektromagnetycznego powinna by¢ taka, by promieniowanie
elektromagnetyczne emitowane przez dziatajace systemy informatyczne byto nizsze od
wyznaczonych granic oraz by dzialajgce systemy informatyczne charakteryzowaty sie
wyznaczona odporno$cig. System informatyczny sklada si¢ z aktywnego sprzetu,
zgodnego z odno$snymi normami europejskimi EMC dotyczacymi technik
informatycznych, prawidlowo dotaczonego do okablowania informatycznego. W sktad
tych norm wchodzg normy europejskie EMC obejmujace EN 300386 (dotyczaca
aparatury sieci publicznych i1 duzych systemow telekomunikacyjnych), EN 55022, EN
55024, EN 50082-1 i EN 50082-2. Samo okablowanie jest rozpatrywane jako
zbudowane wylacznie z podzespotoéw pasywnych i nie podlega normom EMC. Jednak,
w celu zachowania wlasciwych charakterystyk elektromagnetycznych systemu
informatycznego (sktadajacego si¢ zarowno z okablowania pasywnego, jak i1 ze sprzgtu
aktywnego), powinny by¢ przestrzegane ponizsze wymagania instalacyjne oraz zawarte
w odpowiednich punktach norm EN50174-2, EN50174-3.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wymagania ogodlne

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole jakosci robdt, materiatow 1
urzadzen. Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli
jakosci robot. Wszystkie badania 1 pomiary beda prowadzone zgodnie z wymaganiami
norm lub aprobat technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia.
Wykonawca bedzie przekazywacé inspektorowi nadzoru kopi¢ raportow z wynikami
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badan (pomiar6w) nie pdzniej niz w terminie 1 w formie okreslonej w umowie. Badania
kontrolne obejmujg caly proces budowy
Wymagania szczegélne

Badanie instalacji okablowania strukturalnego:
Okablowanie strukturalne przetestowa¢ skanerem okablowania ustawionym na pomiar
facza odpowiedniej kategorii i klasy:
- kategorii 6a i klasy E dla badanej instalacji kategorii 6a
dla danego typu kabla ekranowanego (FTP) lub nieekranowanego (UTP) oraz wtasciwej
wartosci parametru NVP.
Wykona¢ sprawdzenie:
- mapy potaczen,
- dtugosci taczy,
- rezystancji,
- impedancji falowej,
- thumiennosci,
- strat odbiciowych,
- poziomu przestuchow miedzyparowych zbliznych i zdalnych, pojedynczych i
sumarycznych,
- poziomu przestuchow zdalnych w odniesieniu do dlugosci linii, pojedynczych i
sumarycznych
- opdZnienia propagaciji,
- wspotczynnika ACR - tlumienia w odniesieniu do przestuchéw pojedynczych i
sumarycznych.
Wyniki zestawi¢ w protokole pomiarowym. Dla wszystkich pomiaréw wynik testu
powinien wskazywaé¢ PASS. Uzyty skaner okablowania powinien posiada¢ aktualne
swiadectwo kalibracji wystawione przez producenta.
Pomiary ttumiennos$ci kabli $wiattowodowych wielomodowych wykona¢ dla dlugosci
fali 850nm 1 1300nm. Pomiary ttumiennosci kabli $wiattowodowych jednomodowych
wykonac¢ dla dtugosci fali 1300nm 1 1550nm.
Wyniki zestawi¢ w protokole pomiarowym. Thlumienno$¢ pojedynczego tacza
Swiattowodowego z zakoficzeniami nie moze przekracza¢ 3dB dla dlugosci fali
1300nm.

Odbior koncowy
Do odbioru koncowego wykonanych robdt Wykonawca powinien przedtozy¢:
- protokoty badan i pomiardw,
- za§wiadczenia o jakosci 1 dopuszczeniu materialdw 1 urzadzen do obrotu,
- oswiadczenie Wykonawcy o zakonczeniu robot i gotowosci instalacji do eksploatacji,
- instrukcje eksploatacji urzadzen (DTR),
- czg$ci 1 urzadzenia zamienne oraz sprzgt BHP, ktére zgodnie ze specyfikacja w
projekcie (dokumentacji) mialy by¢ dostarczone przez Wykonawce
- protokoty poswiadczajace przeszkolenie wyznaczonych przedstawicieli Uzytkownika
w zakresie obstugi przekazywanych instalacji 1 urzadzen.
W ramach odbioru robot objetych specyfikacja nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:
- zbada¢ aktualnos$¢ 1 kompletno$¢ dokumentacji powykonawczej,
- dokona¢ bezposrednich ogledzin wszystkich elementéw wykonanej instalacji w celu
sprawdzenia jako$ci robdt i1 zgodnosci z projektem, otrzymang dokumentacjg i
przepisami,
- sprawdzi¢ zaswiadczenia o jakosci 1 dopuszczeniu materiatow 1 urzadzen do obrotu,
- sprawdzi¢ 1 zaakceptowac protokoty badan i pomiarow pomontazowych,
- sporzadzi¢ protokot odbioru robot.

str. 74



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne — pkt. 7.
7.2. Szczegblne zasady obmiaru

Jednostkami obmiaru sg :

Kable i przewody 1 mb

Osprzet elektroinstalacyjny 1 szt.

Koryta instalacyjne 1 mb

ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robdt

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne — pkt. 8.
8.2. Szczegodlne zasady odbioru robot

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci 1
jakosci wykonywanych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbiér robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robdt. Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru oraz przedstawiciele
wilascicieli tych sieci i urzadzen podziemnych jakie zostaly w trakcie robdt odkryte i
zabezpieczone, zgodnie z trescig wlasciwych uzgodni¢. Gotowo$¢ danej cz¢sci robot do
odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inwestora. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inwestora. Jako$¢ 1 ilo§¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia
Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa lub ST i uprzednimi ustaleniami.

Odbiory czesciowe i koncowy robot
Sposdéb odbioru robot budowlanych zgodnie z postanowieniami ST 00.01.00 Czes¢
ogo6lna - charakterystyka projektu i obowiazki Wykonawcy.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne zasady dotyczace ustalania podstawy
Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00.01.00 Wymagania
ogolne - pkt. 9.
9.2. Szczegoblne zasady dotyczace podstawy platnosci
Podstawg rozliczenia finansowego bedzie umowa Wykonawcy z Zamawiajacym. Cena
wykonania instalacji obejmuje: prace przygotowawcze i trasowanie, zabezpieczenie
miejsca prowadzenia prac, przygotowanie i montaz oraz demontaz zabezpieczen,
dostarczenie i wbudowanie materiatdéw instalacyjnych, utrzymanie stanowiska pracy i
sprzgtu w nalezytym stanie, wykonanie badan i pomiaréw kontrolnych.

10. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Ustalenia dotyczace sposobu rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych

podano w ST.00.01.00 Wymagania ogolne - pkt. 10.
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11. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 50173:200 Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego
PN-EN 50174-1 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Specyfikacja i
zapewnienie jakosci.

PN-EN 50174-2 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Planowanie i
wykonywanie instalacji wewnatrz budynkow.

PN-EN 55022 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Dopuszczalne poziomy i metody
zaktocen radioelektrycznych wytwarzanych przez urzadzenia informatyczne.

PN-EN 50082-1 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Wymagania ogdlne dotyczace
odpornosci na zaburzenia.

PN-EN 50081-2 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Wymagania ogolno dotyczace
emisyjnosci.

PN-EN 50310 Stosowanie potaczen wyréwnawczych i uziemiajacych w budynkach z
zainstalowanym sprz¢tem informatycznym

ST 04.01.00
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
ODBIORU ROBOT
TYNKOWANIE
(CPV) 45 41 00 00-4

1. WSTEP

2. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét tynkarskich dla tynkow zwyktych i szlachetnych.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy j kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST
W sktad niniejszej czgsci ST wchodza nastgpujace roboty:
- przygotowanie powierzchni podtozy,
- wykonanie obrzutki, narzutu i warstwy wierzchniej z uwzglednieniem réznych
rodzajow tynkow

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i1 sktadowania podano w
ST.00.01.00 Wymagania ogdlne — pkt. 2.

3. Wymagania dotyczace materialow do tynkow
Do wykonania tynkéw nalezy zastosowaé zaprawy, ktorych marka i sklad speinia
wymogi normy PN-B-14501 lub aprobaty technicznej. Przygotowanie zapraw do robot
tynkarskich powinno by¢ wykonywane mechanicznie. Zaprawe nalezy przygotowaé w
takiej ilosci, aby mogta by¢ wbudowana mozliwie szybko po jej przygotowaniu, tj. w
okresie okoto 3 godz.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST.00.01.00 Wymagania ogolne — pkt.
3.

3.2. Szczegolne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot tynkarskich, powinien wykazac si¢
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu: mieszarki do zapraw, agregatu
tynkarskiego, pompy do zapraw. Mozliwe jest tez rgczne wykonywanie prac
tynkarskich. Wykonawca musi wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z rusztowania
fasadowego o wysokosci do 15 m (maksimum),

4. TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST.00.01.00 Wymagania og6lne —
pkt. 4.
4.2. Szczegélne wymagania dotyczace transportu

Przechowywanie materialdw powinno odbywaé si¢ w magazynach pdtotwartych lub
zamknietych, suchych 1 przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami
atmosferycznymi. Srodki transportu powinny zabezpieczaé materiaty przed wptywami
atmosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdélne — pkt. 5.
5.2. Szczegdlne zasady wykonania robot

Tynki cementowo-wapienne

Przed przystapieniem do wykonywania robot tynkarskich powinny by¢ zakonczone
wszystkie roboty stanu surowego, roboty instalacyjne podtynkowe, zamurowane
przebicia 1 bruzdy. Bezposrednio przed tynkowaniem nalezy oczysci¢ podtoze. Tynki
nalezy wykonywa¢ w temperaturze nie nizszej niz +5°C, pod warunkiem, ze w ciaggu
doby nie nastgpi jej spadek ponizej 0°C. W nizszych temperaturach mozna wykonywac
tynki jedynie przy zastosowaniu odpowiednich $rodkdéw zabezpieczajacych, zgodnie z
Instrukcja ITB 282, W okresie wysokich temperatur §wiezo wykonane tynki powinny
by¢ w okresie wigzania i twardnienia, tj, w ciagu | tygodnia zwilzane woda. Przy
wykonywaniu tynkow zwyktych nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normach PN-B-
10100, PN-B-1010! | PN-B-10109.

Dopuszczalne odchylenia dla tynkéw zwyklych podano w tabeli:

Kategoria | Odchylenie Odchylenie Odchylenie Odchylenie
tynku powierzchni powierzchni i powierzchni | przecinajacych
tynku od krawedzi od i krawedzi | sie ptaszczyzn
plaszczyzny kierunku od kierunku od kata
i odchylenie pionowego poziomego | przewidzianego
krawedzi od w dokumentacji
linii prostej
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Nie wigksze

Nie wigksze niz

Nie wigksze

Nie wigksze niz

wysokosci

4 mm na 3mm na 1m niz4mmna [4mmnalm

dhugosci Im i ogdtem

faty nie wiecej
niz 10 na
catej
powierzchni
miedzy
przegrodami
pionowymi
(Sciany,
belki itp.)

Il Nie Nie wigksze niz 2 | Nie wigksze | Nie wigksze niz
wigksze niz | mmnalmi niz3mmna [3mmnalm
3mmiw ogolem nie Im i ogdtem
liczbie nie | wigcej niz4mm | nie wigcej
wigkszej niz | W niz 6 na catej
3 na calej pomieszczeniach | powierzchni
dhugosci do 3,5m miedzy
taty wysokosci oraz przegrodami
kontrolnej nie wigcej niz pionowymi
2m. 6mmw (Sciany,

pomieszczeniach | belki itp.)
powyzej 3,5m
wysokosci

v Nie Nie wigksze niz | Nie wigksze | Nie wieksze niz
wigksze niz | 1,5mmnalmi niz2mmna | 2mmnalm
2mmiw ogobtem nie Im i ogotem
liczbie nie wigcej niz 3mm | nie wigcej
wigkszej niz | W niz 3mm na
2 na calej pomieszczeniach | calej
dhugosci do 3,5m powierzchni
faty wysokosci oraz miegdzy
kontrolnej nie wigcej niz przegrodami
2m. emmw pionowymi

pomieszczeniach | ($ciany,
powyzej 3,5m belki itp.)

Niedopuszczalne sa3 wady w postaci wykwitow, trwatych sSladow zaciekow,
odstawania, odparzen i pecherzy powstatych wskutek niedostatecznej przyczepnos$ci

tynku do podtoza.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne — pkt.

6.

6.2. Szczegolne zasady kontroli jakoSci

Zakres kontroli powinien obejmowac sprawdzenie:
- zgodnosci z dokumentacja projektowa,

- jakosci zastosowanych materialdéw 1 wyrobow,

str. 78




SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

- prawidtowosci przygotowania podtozy,

- przyczepnosci tynkow do podtoza,

- grubosci tynku,

- wygladu powierzchni tynku,

- prawidtowos$ci wykonania powierzchni i krawedzi tynku,

- wykonczenia tynku na narozach, stykach i szczelinach dylatacyjnych.

- stan 1 wyglad $cian, obudéw i sufitow pod wzgledem réwnosci, pionowosci, spoziomowania i
sztywnosci

- rozmieszczenie miejsc zamocowania i sposob osadzenia elementow

- uszczelnienie przestrzeni miedzy wbudowanymi elementami

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST.00.01.00 Wymagania ogoélne — pkt. 7.
7.2. Szczegdlne zasady obmiaru

Powierzchni¢ tynkow oblicza si¢ w metrach kwadratowych z potraceniem otworéw o
powierzchni wickszej niz 1 m? w przypadku osciezy nieotynkowanych oraz 3 m? w
przypadku o$ciezy otynkowanych. Tynki o$ciezy w otworach o powierzchni ponad 3 m?
oblicza si¢ oddzielnie ustalajac ich powierzchni¢ z uwzglednieniem szeroko$¢ osciezy,
ktore sg tynkowane.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST.00.01.00 Wymagania ogoélne — pkt. 8.
8.2. Szczegodlne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania wg. Pkt. 6 daly pozytywne wyniki. Uksztattowanie
powierzchni, krawedzie, przecigcia powierzchni oraz katy dwuscienne powinny by¢
zgodne z dokumentacja. Dopuszczalne odchylenia powierzchni tynku od plaszczyzny S
odchylenie krawedzi od linii prostej nie mogg by¢ wieksze niz 3 mm 1 w liczbie nie
wigkszej niz 3 na catej dlugosci kontrolnej dwumetrowej taty. Niedopuszczalne sa
wady: wykwity w postaci nalotow roztworéw soli wykrystalizowanych na powierzchni
tynkéw przenikajacych z podloza, plesni itp. oraz trwate §lady zaciekow na
powierzchni, odstawanie, odparzenia 1 pecherze wskutek niedostatecznej przyczepnosci
tynku do podtoza.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady dotyczace ustalania podstawy

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00.01.00 Wymagania
ogoblne — pkt. 9.

9.2. Szczegolne zasady dotyczace podstawy platnosci

Podstawa rozliczenia finansowego bedzie umowa Wykonawcy z Zamawiajacym.

5. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Ustalenia dotyczace sposobu rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych
podano w ST.00.01.00 Wymagania ogo6lne — pkt. 10.

6. PRZEPISY ZWIAZANE
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Uwzgledniono nastgpujace przepisy:

normy:

PN-B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych
PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.

PN-B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykle. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-10109 Tynki i zaprawy budowlane — Suche mieszanki tynkarskie.

ST 04.02.00
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
ODBIORU ROBOT W ZAKRESIE STOLARKI
BUDOWLANEJ]
(CPV) 45 42 10 00-4

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej czgéci specyfikacji (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru stolarki i §lusarki okiennej i drzwiowe;.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

W sktad niniejszej czesci ST wchodza nastepujace roboty:

- montaz okien i drzwi zewngtrznych aluminiowych

-montaz stolarki drzwiowej stalowej wewnetrzne;j

- montaz rolet okiennych

- montaz podokiennikow i parapetow.

2. MATERIALY

2. 1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w
ST.00.01.00 Wymagania ogo6lne - pkt. 2.

2.2.Wymagania dotyczace materialow

Materiaty:

- drzwi ptycinowe stalowe o odporno$ci akustycznej

- zestawy okienno-drzwiowe aluminiowe , szyby bezbarwne o podwyzszonej
akustycznosci

- okucia i uszczelki w kolorze $lusarki aluminiowe;,

- parapety wewngtrzne.

- materialy uzupehiajace (podkiadki, kleje, silikony, tasmy uszczelniajace)

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu sg zawarte w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne -
pkt.3.

3.2. Szczegolne wymagania dotyczace sprzetu
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Roboty nalezy prowadzi¢ przy uzyciu elektronarzgdzi oraz drobnego sprzetu
budowlanego. Wymienione prace nalezy wykona¢ przy zastosowaniu rusztowan
fasadowych lub innego sprzgtu umozliwiajgcego prowadzenie prac na wysokosciach nie
przekraczajacych 20 m, a wigc nie stwarzajace szczeg6lnych wymagan, co do typu
rusztowania (obciazenie standardowe 150 kN/m?).

4. TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne zasady transportu podano w ST.00.01.00 Wymagania ogoélne - pkt.4.
4.2. Szczegélne wymagania dotyczace transportu

Elementy aluminiowe oraz stolarka drzwiowa drewniana moga by¢ przewozone
srodkami transportu, przystosowanymi do przewozu danego typu tadunkow. Szyby
zespolone oraz szklone elementy elewacji nalezy stawia¢ na stelazach. Opakowania
nalezy uktada¢ w sposob zabezpieczajacy przed mozliwoscig przesuwu 1 przewrocenia.
Elementy aluminiowe i drewniane nalezy chroni¢ przed uszkodzeniem powlok
barwnych.

Warunki transportu powinny spetnia¢ wymogi normy PN-B-05000. Stolarke i §lusarke
nalezy transportowacé i skladowa¢ w pozycji pionowej. Przechowywanie materiatow
powinno odbywa¢ si¢ w magazynach zamknigtych, suchych i przewiewnych,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi. Srodki transportu musza
zabezpiecza¢ elementy przed uszkodzeniami (szyby zespolone, warstwy wierzchnie
profili aluminiowych) i przed wptywami atmosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdélne — pkt. 5.
5.2. Szczegolne zasady wykonania robot

5.2.1. Stolarka i §lusarka okienna i drzwiowa

Przed przystapieniem do robdt nalezy sprawdzi¢ wymiary otworow oraz doktadnosé
wykonania os$ciezy i stan powierzchni, do ktorych ma przylega¢ o$cieznica oraz jakos¢
montowanych elementéw 1 innych materialdw pomocniczych.

Przy montazu stolarki nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-B-10085.
Stolarke nalezy montowac na podktadach lub listwach. Nalezy wykluczy¢ bezposredni
kontakt powierzchni lakierowanego i anodowanego aluminium z wykonywanymi na
mokro cementowymi zaprawami tynkarskimi. W przypadku konieczno$ci wykonywania
robdt wykonczeniowych na mokro wokét wbudowanych konstrukcji aluminiowych
nalezy na czas robot zabezpieczy¢ konstrukcje folig PCV. Miedzy powierzchnig profili,
a tynkiem lub inng warstwa licowa nalezy pozostawi¢ szczeling o szeroko$ci minimum
5 mm, ktdrg po zakonczeniu robot wypetnia si¢ trwale plastyczng masg uszczelniajaca.
Do zamocowania o$cieznicy w o$ciezy nalezy stosowaé specjalne kotwy (tuleje
rozprezne) dostosowane do rodzaju podioza (typ, dlugosc). Nalezy zapewni¢ wihasciwg
dlugos$¢ zakotwienia w §cianie rdwng przynajmniej 60 mm. Na wysokosci elementu po
obydwu stronach nalezy stosowac, co najmniej po 2 elementy mocujace w odlegtosci
nie wigkszej niz 200 mm od naroza. Maksymalna odleglo$¢ pomigdzy punktami
mocowania to 700 mm. Ustawiong stolarke nalezy sprawdzi¢ w pionie i1 poziomie oraz
dokona¢ pomiaru przekatnych przed i po przykrgceniu. Osadzenie parapetoéw nalezy
wykonywa¢ po osadzeniu i1 zamocowaniu okna. Nalezy wyku¢ w pionowych
powierzchniach osciezy waskie bruzdy dostosowane do grubosci parapetu. Dla
parapetow o wigkszym wysiegu nalezy osadzi¢ w murze podokiennym wsporniki
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stalowe rozstawione w odleglosci nie wigkszej niz | m. Nalezy wyrowna¢ zaprawa mur
podokienny z matym spadkiem w kierunku pomieszczenia i osadzi¢ parapet na piance
montazowej. Styk parapetu z oknem 1 §ciang uszczelni¢ systemowymi uszczelkami lub
silikonem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci

Ogolne zasady kontroli podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt. 6. i instrukcji
producentow.

6.2. Szczegolne zasady kontroli jakoSci

Zakres kontroli powinien obejmowac¢ ocen¢ wilasciwosci technicznych zastosowanych
materialdéw 1 wyroboéw. W trakcie wykonywania robot nalezy doktadnie przestrzegac
wymagan techniczno- technologicznych producenta systemu, a zwlaszcza metod
faczenia elementow.

Zakres kontroli powinien by¢ zgodny z norma PN-B-10085. W szczegdlnosci nalezy
ocenic:

- wymiary i wymagania jako$ciowe wyrobu w tym gladko$¢ powierzchni profilu
aluminiowego,

- jednolitos¢ barwy powtoki,

- wielko$¢ luzu pomigdzy otworem a oknem lub drzwiami,

- sposoOb 1 geometrie¢ zamocowania,

- sposoOb uszczelnienia,

- sprawnos¢ dzialania skrzydet i elementow ruchomych oraz funkcjonowanie okuc,

- prawidlowo$¢ wykonania z uwzglednieniem szczegotow  konstrukeyjnych.
Dopuszczalne odchylenie od pionu i poziomu nie powinno by¢ wieksze niz 2 mm na 1
m wysokosci, jednak nie wigcej niz 3 mm na calej dlugosci elementdw oScieznicy.
Odchylenie o$cieznicy od ptaszczyzny pionowej nie moze by¢ wigksze niz 2 mm.
Roéznice wymiaréw przekatnych nie powinny by¢ wigksze niz:

- 1 mm przy dlugosci przekatnej do I m,

- 2 mm przy dlugosci przekatnej do 2 m,

- 3 mm przy dlugosci przekatnej do 3 m.

Dla stolarki aluminiowej wielko$¢ luzu na wbudowanie réznicuje si¢ odpowiednio do
wymiardw gabarytowych 1 wymiaréw okien. Minimalny luz powinien wynosi¢:

- 10 mm przy wymiarach do | ,5 m,

- 15 mm przy wymiarach do 2,5 m,

- 20 mm przy wymiarach do 3,5 m.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogolne — pkt. 7.

7.2. Szczegolne zasady obmiaru

7.2.1. Sciana oslonowa aluminiowo-szklana

Ilo$¢ elewacji oblicza si¢ w metrach kwadratowych. Wielkosci obmiarowe okresla si¢
na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglgdnieniem zmian zaakceptowanych
przez inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

7.2.2. Stolarka i Slusarka okienna i drzwiowa

Ilos¢ okien 1 drzwi oblicza si¢ w sztukach w nawigzaniu do zestawien stolarki z
ewentualnymi zmianami zaakceptowanymi przez Inspektora nadzoru.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt.8.
8.2. Szczegdlne zasady odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt. 6 daty pozytywne wyniki. Sprawdzeniu
podlega:

- zgodnos$¢ z dokumentacja techniczna,

- rodzaj zastosowanych materiatow i ich wtasciwosci,

- przygotowanie podloza,

- prawidlowo$¢ montazu elewacji.

- prawidtowos$¢ osadzenia elementow w konstrukeji,

- pion i poziom zamontowanej stolarki i $lusarki oraz parapetow,

- doktadno$¢ uszczelnienia,

- prawidtowo$¢ dziatania elementow ruchomych oraz funkcjonowania okug,

- wyglad zewnetrzny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady dotyczace ustalania podstawy

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00.01.00 Wymagania
ogolne - pkt. 9.

9.2. Szczegdlne zasady dotyczace podstawy platnosci

Podstawa rozliczenia finansowego bedzie urnowa Wykonawcy z Zamawiajacym. Cena
wykonania 1m? elewacji obejmuje: roboty pomiarowe, oznaczenie i zabezpieczenie
miejsca prowadzenia prac, przygotowanie i montaz oraz demontaz rusztowan,
osadzenie elementdéw, dostarczenie 1 wbudowanie materiatéw, wykonanie dylatacji,
utrzymanie stanowiska pracy i1 sprzgtu w nalezytym stanie, wykonanie badan i
pomiardéw kontrolnych.

10. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Ustalenia dotyczace sposobu rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych
podano w ST.00.01.00 Wymagania ogolne - pkt. 10.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

Uwzgledniono nastepujace przepisy:

- normy:

PN-B- 02020 Ochrona cieplna budynkow,

PN-B- 03220 Konstrukcje aluminiowe. Obliczenia statyczne i projektowe.

PN-H-93669 Aluminium i stopy aluminium. Ksztattowniki.

PN-B-13079 Szkto budowlane. Szyby zespolone.

PN-B-13083 Szkto budowlane bezpieczne. ;

- Inne:

Instrukcja ITB nr 224 - Wymagania techniczno-uzytkowe dla lekkich S$cian
zewnetrznych w budownictwie ogélnym.

ZUAT-15/11.05 Systemy lekkich $cian ostonowych o kontr. szkieletowej z profili
aluminiowych.
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PN-B-10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania.
PN-B-05000 Okna i drzwi. Pakowanie, przechowywani i transport.

PN-B-92210 Elementy i segmenty $cienne aluminiowe. Drzwi i segmenty z drzwiami -
szklone,

Ogo6lne wymagania i badania.

ST 04.03.00
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
ODBIORU ROBOT POKRYWANIE PODLOG I
SCIAN
(CPV) 45 43 00 00-0

11. WSTEP

Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robo6t oktadzinowych z ptytek ceramicznych, gresowych |
wyktadziny PVC i dywanowej
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST
W skiad niniejszej czgsci ST wchodza nastepujace robotys;
- sprawdzenie podtozy,
- ulozenie ptytek,
- spoinowanie ptytek,
- oczyszczenie plytek.
- utozenie wyktadziny PVC oraz dywanowej

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania i sktadowania podano w ST.
00.01.00 Wymagania ogo6lne — pkt.2.
Wymagania dotyczace materialow do posadzek z plytek ceramicznych
Do wykonania oktadzin Sciennych z plytek ceramicznych nalezy zastosowac:
- plytki ceramiczne zgodnie z dokumentacja projektowa,
- ptytki gresowe zgodnie z dokumentacjg projektowa,
- plyty z konglomeratu kamiennego
- zaprawg¢ klejowa,
- zaprawe fugowa,
- profile wykonczeniowe-aluminiowe,
- silikony.
- wyktadzina PVC
- klej do wyktadziny
- listwy wyobleniowe
Plytki powinny odpowiada¢ wymogom okreslonym w normie PN-B-12031. Ptytki i
akcesoria muszg by¢ dostarczone w najwyzszej kategorii jakos$ci producenta.
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3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.00.01.00 Wymagania ogolne — pkt.
3.

3.2 Szczegolne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z elektronarze¢dzi i drobnego sprzet budowlanego oraz lekkiego rusztowania
przystosowanego do wysokosci licowanych §cian.

4. TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST.00.01.00 Wymagania og6lne —
pkt. 4.
4.2. Szczegélne wymagania dotyczace transportu

Przechowywanie materiatow powinno odbywaé si¢ w magazynach pototwartych lub
zamknietych, suchych i przewiewnych. Srodki transportu powinny zabezpieczaé
material przed wplywami atmosferycznymi i uszkodzeniami mechanicznymi (famanie i
kruszenie ptytek, uszkodzenia ich szkliwa itd.).

11. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdélne — pkt. 5.
5.2. Szczegdlne zasady wykonania robot

5.2.1. Okladzina $cian

Przed przystagpieniem do wykonywania oktadzin powinny by¢ zakonczone wszystkie
roboty stanu surowego. Przed rozpoczgciem prac nalezy dokonaé odbioru podioza i
sprawdzi¢ jego:

- N0Snos¢,

- stabilnos¢,

- czystos¢,

- rOwnos¢ 1 geometri¢ $cian,

- nie nasigkliwos¢.

Prace nalezy wykonywa¢ w temperaturze otoczenia od + 5°C do +25°C, bez
moczenia ptytek. Dla $cian w pomieszczeniach o podwyzszonej wilgotnos$ci zaleca si¢
uszczelni¢ podtoze masami uszczelniajgcymi. Nalezy sprawdzi¢ rOwniez usytuowanie i
poziomy osadzenia elementow armatury i uzbrojenia. Ptytki nalezy rozmierza¢ tak, aby
docinki ptytek przy krawedziach (koficach $cian) miaty wymiar wigkszy niz polowa
ptytki. Spoiny podziatéw $ciennych powinny by¢ skomponowane (w jednej linii lub w
rownych odstepach) ze spoinami podtogowymi. Oktadziny ceramiczne w
pomieszczeniach mokrych uktada¢ na wodoodpornej zaprawie klejowej. Warstwa kleju
pod ptytki nie moze zawiera¢ pustych miejsc. Na krawedziach zewnetrznych oraz przy
zakonczeniach oktadziny nalezy stosowac profile narozne i wykonczeniowe PCV 1
aluminiowe. Profil powinien by¢ dopasowany do grubosci ptytki tak, aby licowat z
ptytka w obu kierunkach. W narozach stosowac¢ elementy narozne systemowe. Spoiny
na styku $ciana / $ciana oraz styki z elementami uzbrojenia nalezy spoinowa¢ masa
silikonowa. W pomieszczeniach natryskéw spoinowac po zagruntowaniu podkladem do
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fug silikonowych. Cato$¢ powierzchni nalezy spoinowa¢ fuga mineralng. Fugowanie
przyklejonych moze nastgpi¢ nie wczesniej niz po uplywie 24 godzin.
5.2.2. Posadzki z plytek

Przed przystapieniem do okladzinowania posadzek nalezy sprawdzi¢ stan
podioza, wielkosci spadkow, wlasciwosci ptytek ceramicznych i1 ptyt kamiennych.
Podloze powinno by¢ nosne, stabilne, czyste réwne i nie nasigkliwe. Wielko$ci
spadkow na ptaszczyznach pomieszczen mokrych muszg by¢ zgodne z wielko$ciami
okreslonymi w dokumentacji projektowej (minimum 1,5% do elementéw
odwadniajacych). Stopnie zewnetrzne powinny mie¢ spadek min 1% w kierunku
przedniej krawedzi stopnicy, za$ stopnie schodow wewngtrznych 2-5%. Wiasciwosci
plytek oktadzinowych dotycza ich wymiaréw 1 jakosci powierzchni, wihasciwosci
fizyko-chemicznych. Kryteria oceny wymaganych wiasciwosci uzaleznione sa m.in. od
sposobu produkcji ptytek i ich przeznaczenia i podane s3 w normie PN-ISO 13006,
Podczas uktadania posadzek z ptytek temperatura w pomieszczeniu nie powinna by¢
nizsza niz +5 °C. Ukladanie ptytek nalezy rozpocza¢ od utozenia spoziomowanych
reperow, ktore stuza do wyznaczenia i kontroli ptaszczyzny posadzki, jako repery
przykleja si¢ pojedyncze ptytki. Ptaszczyzne podtogi ustala si¢ za pomoca taty dtugosci
2 m 1 poziomicy. Plytki utozone na warstwie zaprawy klejacej wyroOwnuje si¢ poprzez
lekkie postukanie mtotkiem przez tate potozong na kilku ptytkach. Spoiny miedzy
ptytkami powinny mie¢ szeroko$¢ dostosowanag do wielkosci ptytek. Dla uzyskania
rownej wielkosci spoin mozna stosowac krzyzyki dystansowe. Do wypelnienia spoin
mozna przystapi¢ dopiero po kilku dniach od ulozenia ptytek na zaprawie cementowo —
klejowej lub po czasie okreslonym przez producenta zaprawy klejacej. Posadzki przy
$cianach wykoncza¢ nalezy cokolikiem z przyklejonych ptytek oktadzinowych zgodnie
z dokumentacja projektowa. Zabrudzenia posadzki powstale w trakcie wykonywania
rob6t nalezy niezwtocznie usung¢ wilgotng gabka.

5.2.3 Posadzka z wykladziny chemoodpornej
Zakres robét przygotowawczych
» Z powierzchni betonowej nalezy usunaé wszystkie luzne czesci, zathuszczenia,
jak réwniez zabrudzenia pochodzenia kwasowego i zasadowego, utrudniajgce
przyczepno$¢ warstwy malarskie, piaszczace i thuszczace si¢ warstwy zapraw.
» Podloze powinno by¢ nosne a wytrzymalo§¢ na odrywanie powinna by¢
zgodnie z PN/B — 10107 nie mniejsza niz 0.5Mpa.
» Podloze musi by¢ rowne, suche, twarde, czyste, odpowiednio porowate, bez
peknigc i szczelin.
»  Wilgotno$¢ nie moze przekracza¢ 2% dla betonu i1 0.5 % dla anhydrytu.
Ukladanie wykladzin
» Temp. Pomieszczen > 18 °C
» Wykladzina powinna aklimatyzowaé si¢ w pomieszczeniu min. 24 h (rolka
powinna by¢ rozluzniona)
» Po pocieciu na kawatki wyktadzina powinna aklimatyzowa¢ si¢ w pomieszczeniu
kolejne 24 h
» W jednym pomieszczeniu uzywac rolek z jednej serii produkcyjnej

5.2.4 Wykladzina dywanowa

Podtoze, na ktorym moze by¢ utozona wykladzina, powinno by¢ stabilne, suche,
twarde 1 gladkie do pomiaru uzywamy wyskalowanego klina oraz taty niwelacyjnej o
dtugosci 2m (réznica poziomu nie moze przekracza¢ 2mm). Nalezy sprawdzié¢
wilgotnos¢ podloza. Maksymalna warto$¢ wilgotnosci dla jastrychu cementowego pod
wyktadziny naturalne wynosi 2,0 CM - %. W przypadku stwierdzenia zabrudzen i
niewielkich nieréwnosci nalezy je przeszlifowa¢ maszyng jednotarczowa z odpowiednia
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tarczg. Przeszlifowane podloze nalezy odkurzy¢ przy pomocy odkurzacza
przemystowego. Dylatacje technologiczne/przeciwskurczowe i1 szczeliny w podtozu
powinny by¢ wypelnione i trwale zamknigte.

5.2.5 Gruntowanie i wylewanie mas.

Po dokonaniu niezbednych czynno$ci zwigzanych z przygotowaniem podtoza
przystepujemy do gruntowania. W zaleznos$ci od rodzaju podtoza dobieramy
odpowiedni grunt (podtoze nasigkliwe lub nienasigkliwe) przystepujemy do wylewania
masy. Grubo$¢ masy wygladzajacej powinna wynosi¢ w zakresie od 2mm do Smm. Po
wylaniu mas¢ rozprowadzamy na podlozu rakla zebatg a odpowietrzamy specjalnym
walkiem odpowietrzajgcym. Po wyschnigciu szlifujemy powierzchni¢ w celu pozbycia
si¢ tzw. ,,mleczka cementowego”.

11. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST.00.01.00 Wymagania og6lne —
pkt.6
6.2. Szczegolne zasady kontroli jakoSci

Zakres kontroli powinien obejmowacé ocen¢ witasciwosci fizykochemicznych
uzytych materialow, stanu podloza i prawidlowosci wykonania poszczegélnych
czynnos$ci w trakcie uktadania ptytek, a takze uzyskania wymaganych parametréw oraz
w normie PN-B-10121.
Posadzka z plytek

Wybdr wlasciwosci technicznych ptytek ceramicznych i kamiennych do badan
sprawdzajacych zalezy od warunkow uzytkowania i w przypadku oktadzin objetych
niniejszg specyfikacja wymagane wielkosci podane s3 w normie PN-1SO 13006, PN-B-
06190. Wymagania dotyczace klejow do plytek ceramicznych dotycza takich
wlasciwosci jak poslizg, czas otwarty, przyczepnos¢ do ptytek ceramicznych i do
betonu ,korygowalno§¢” okres§lana przyczepnoscia do plytek ceramicznych w
warunkach powietrzno suchych. Wymagane wielkosci powinny by¢ zgodne w
wymaganiami sprecyzowanymi w normie EN 12004. Kontrole przyczepno$ci ptytek
nalezy prowadzi¢ po uptywie 48 godzin, gdyz wczes$niejsze proby nie sg miarodajne w
zwiazku z trwajacym procesem wigzania zaprawy klejowe;.

Posadzka z wykladzin PVC i dywanowej

1. Przy odbiorze posadzki sprawdzeniu podlegaja: wyglad zewnetrzny 1
jednolitos¢ barwy 1 wzoru, zwigzanie posadzki z podktadem,
prawidtowos$¢ wykonania stykow, wykonczenie posadzki.

2. Na powierzchni posadzki nie moga odznacza¢ si¢ nierdwnosci podktadu
oraz nie moga wystepowac plamy i1 uszkodzenia mechaniczne

3. Niedopuszczalna jest obecno$¢ pecherzy, fald oraz odstawanie brzegoéw
arkuszy wyktadziny

4. Powierzchnia posadzki powinna by¢ réwna i pozioma, jezeli projekt nie
przewiduje spadkow

5. Przeswit migdzy tata przylozona w dowolnym miejscu posadzki
powinien wynosi¢ nie wigcej niz 2 mm

6. Dopuszczalne odchylenie powierzchni posadzki od plaszczyzny
poziomej lub zatozonego spadku na calej dtugosci 1 szerokosci posadzki
nie moze by¢ wigksze niz 3 mm.

7. Arkusze wyktadziny powinny by¢ utozone szczelnie.
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8. Szerokos¢ spoin nie powinna wynosi¢ wiecej niz 0,5 mm.

9. Spoiny powinny tworzy¢ linie proste na catej dlugosci i szerokos$ci
pomieszczenia

10. Dopuszczalne odchylenie prostoliniowo$ci spoin nie moze wynosic¢
wiecej niz 1 mm na 1 m i1 5 mm na calej dlugosci pomieszczenia.

11.Posadzki powinny by¢ wykonczone przySciennymi listwami
podiogowymi

12. Listwy musza catkowicie przylega¢ do podtoza (Sciany i powierzchni
posadzki) 1 by¢ trwale z nim zwigzane.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne — pkt.7.
7.2. Szczegolne zasady obmiaru

Powierzchni¢ okladzin S$ciennych z plytek ceramicznych oblicza si¢ w metrach
kwadratowych rzeczywiscie oblicowanych powierzchni. Wielko$ci obmiarowe okladzin
sciennych z plytek okre§la si¢ na podstawie dokumentacji projektowej z
uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w
haturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne — pkt.8.

8.2. Szczegolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt. 6 daly pozytywne wyniki.

Sprawdzeniu podlega:

- zgodnos$¢ z dokumentacjg techniczna,

- rodzaj zastosowanych materiatow,

- przygotowanie podloza,

- nalezyte przyleganie ptytek do podkiadu,

- prawidtowos$¢ przebiegu spoin,

- prawidlowo$¢ uksztattowania powierzchni,

- wizualna szeroko$¢ stykow 1 prawidlowos¢ ich wykonania,

- jednolito$¢ barw plytek.

- szczeliny dylatacyjne,

- prostoliniowos¢ spoin, ich grubo$¢ oraz wypeknienie,

- zwigzanie posadzki z podktadem,

- wykonczenie posadzki.

8.3 Odbior podlozy

Odbiér podtoza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystgpieniem do
wykonania posadzki z wyktadziny tekstylne;j.

Jezeli odbiér podtoza odbywa si¢ po dluzszym czasie od jego wykonania, nalezy
podioze oczyscic.

8.4 Odbior posadzek z wykladzin tekstylnych

Odbior gotowych posadzek z wyktadzin tekstylnych przeprowadza¢ zgodnie z normag
PN-76/8841-21 ,,Posadzki z wyktadzin i tworzyw sztucznych. Wymagania i badania
przy odbiorze.”.

Odbidr nastgpuje po stwierdzeniu zgodnosci ich wykonania z zamdwieniem, ktérego
przedmiot okresla dokumentacja projektowa a takze dokumentacja powykonawcza, w
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ktorej podane sg uzgodnione zmiany dokonane podczas prac. Zgodno$¢ wykonania
wykladzin stwierdza si¢ na podstawie poréwnania wynikow badan kontrolnych
wymienionych w pkt 6 z wymaganiami 1 tolerancjami podanymi w pozostatych
punktach. Wykladziny powinny by¢ odebrane, je$li wszystkie wyniki badan
kontrolnych sg pozytywne.
Odbioér powinien obejmowac sprawdzenie:

— wygladu zewnetrznego przez oceng wzrokowa

— prawidlowosci uksztattowania powierzchni,

— polaczenia posadzki z podtozem

— prawidlowosci wykonania stykow materiatoéw posadzkowych,

— wykonczenia posadzki i prawidlowosci zamocowania listew podtogowych lub

cokotow,

Odbiér gotowych posadzek z wyktadzin tekstylnych powinien by¢ potwierdzony
protokotem, ktoéry zawiera:

— ocen¢ wynikow badan

— wykaz wad i usterek ze wskazaniem mozliwos$ci usunigcia.

— stwierdzenia zgodnos$ci lub niezgodno$ci wykonania z zamdwieniem.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne zasady dotyczace ustalania podstawy
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00.01.00 Wymagania
ogodlne — pkt.9.
9.2. Szczegolne zasady dotyczace podstawy platnosci
Podstawg rozliczenia finansowego bedzie urnowa Wykonawcy z Zamawiajacym. Cena
wykonania oktadzin $ciennych z ptytek ceramicznych uwzglgdnia: roboty pomiarowe,
oznaczenie 1 zabezpieczenie miejsca prowadzenia prac, przygotowanie zabezpieczen,
przygotowanie podioza, dostarczenie i wbudowanie materialow okladzinowych,
utrzymanie stanowiska pracy 1 sprzgtu w nalezytym stanie, wykonanie badan i
pomiaréw kontrolnych.

10. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Ustalenia dotyczace sposobu rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych
podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne — pkt. 10.

11. PRZEPISY ZWIAZANE
Uwzgledniono nastgpujace przepisy:
normy:
a) PN-ISO 13006 Ptyty i ptytki ceramiczne. Definicje, klasyfikacja, whasciwosci i
znakowanie
b) PN-B-10121 Oktadziny z ptytek Sciennych ceramicznych. Wymagania i badania
przy odbiorze
c) PN-N-03010 Statystyczne kontrole jako$ci. Losowy wybor jednostek produktu
do probki.
d) PN-B-12038/02 Metody badan ptytek ceramicznych. Sprawdzenie wymiarow.
e) PN-B-12038/03 Metody badan ptytek ceramicznych. Sprawdzenie wygladu
zewnetrznego,
f) PN-EN/99 Plytki ceramiczne. Oznaczenie nasigkliwos$ci wodne;.
g) PN-EN/100 Ptytki i ptyty ceramiczne. Oznaczenie wytrzymatosci na zginanie.
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h) PN-EN 159 Plytki ceramiczne $cienne.

1) PN-B-10107 Badania wytrzymato$ci na odrywanie.

J) PN-EN 12004 Kleje do ptytek. Definicje i wymagania techniczne.

k) PN-B-06190 Oktadzina kamienna. Wymagania w zakresie wykonania i badania.
I) Instrukcje producenta wyktadzin PVC

SPECYFIKACJA DLA WYKLADZINY Flotex Advance (w rolce)
1.1.  Zakres robét objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci majace na
celu:
e Wyrownanie podtozy masa wygtadzajaca
e Ulozenie wyktadziny flokowane;.

Specyfikacja obejmuje montaz wykladzin przy uzyciu kompozycji klejowych z
mieszanek przygotowanych fabrycznie.
1.2.  OkreSlenia podstawowe

Podstawowe okreslenia i definicje sa zgodne z obowigzujacymi normami oraz

prawem budowlanym.
2. Materialy
2.1. Wymagania og6lne dotyczace wtasciwos$ci materialdw 1 wyrobow.
Zastosowane materialy powinny posiada¢ wymagane certyfikaty, znaki bezpieczenstwa
CE, atesty zgodne z obowiazujacymi normami oraz prawem budowlanym. Materiaty
powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i opisem technicznym. Do montazu
bezklejowego wymagana jest taSma obustronnie klejaca (numer produktu Forbo
Modul’up ref 792).
2.2. Rodzaje materialow
2.2.1. Wykladzina

Flokowana wyktadzina w rolce Flotex Advance

e wykladzina flokowana w rolce 2m szer.

e runo: 100% PA (nylon 6.6) 70 - 80 mIn wiékien/m2

e podloze PVC + wlékno szklane

e komercyjna klasa uzytkowa EN-1SO 10874 — 33

e grubos¢ catkowita ISO 1765 — 3,9 mm

e wysoko$¢ runa — max. 2 mm

* waga catkowita ISO 8543 — 2150 g/m?

e antyposlizgowos¢ DIN 51130 — R13

e trwato$¢ koloréw ISO 105-B02 >6

e gwarancja 10-letnia

e wodoodporna

e reakcja na ogien EN 13501-1 - Bnsl; L; CS

e tlumienie odglosow EN ISO 717-2 - ALw = 20 dB

e absorbcja akustyczna EN 1SO 354 — aw = 0,10 (H)

e przewodno$¢ cieplna EN 12524- 0,06 W/mK nadaje si¢ do ogrzewania

podtogowego
e stabilno$¢ wymiarowa pod wptywem ciepta EN 434 (ISO 23999) < 0,25 %
e klasyfikacja REACH — spelnia
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e dhugos¢ rolki min +/- 25 mb (mniej taczen)
e odpornos¢ na dziatanie kotek meblowych EN 985 - tak
e emisja do powietrza: TVOC po 28 dniach EN ISO 16000 (ISO 10580) < 250

pg/m’
e klasa komfortu EN1307 — LC1

e posiada deklaracj¢ zgodnos$ci ze znakiem CE EN 14041

2.2.3. Roztwor do gruntowania

Dyspersyjny srodek gruntujacy Forbo 044 przeznaczony do zagruntowania chtonnych
lub nie chtonnych mineralnych podtozy przed zastosowaniem zaprawy wygtadzajacej
2.2.4. Masa wyrownujaca

Zaprawa wygtadzajaca Forbo 975 shuzy do wyréwnywania stropow betonowych,
posadzek cementowych 1 anhydrytowych pod wszelkiego rodzaju wyktadziny

2.2.5. Klej do wykladzin

Klej do wyktadzin PVC Forbo 643 do przyklejenia wyktadziny w rolce do podtoza

2.2.5. Tasma obustronnie klejaca (do montazu bezklejowego)

numer produktu Forbo Modul’up ref 792

3. Sprzet

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn do wykonywania rob6t budowlanych
Wykonawca zobowigzany jest do uzywania takiego sprzetu, jaki nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

3.2. Sprzet do wykonywania robét

Roztwor gruntujacy rozprowadzamy watkiem. Do mieszania masy wygladzajace;j
powinno by¢ uzywane mieszadlo mechaniczne, ktérego maksymalne obroty nie
przekraczaja 600 obr./min (wyzsze obroty wptywaja na pogorszenie parametrow masy i
jej nadmiernego napowietrzania). Mas¢ rozprowadzamy za pomoca rakli zgbatej 1
odpowietrzamy odpowiednim watkiem odpowietrzajacym.

Do ewentualnego szlifowania niewielkich, miejscowych nieréwnosci i rownania
powierzchni wylewki po wyschnigciu powinno si¢ uzywac szlifierki jednotarczowe;j
(140 — 180 obr./min). Klej rozprowadzamy przy pomocy pacy z grzebieniem zebatym
(A2). Walec o wadze min. 50 kg do doci$nigcia wyktadziny i usuni¢cia ewentualnego
powietrza pozostajacego przy klejeniu brytow wyktadziny. Rolka dociskowa do
montazu cokotow.

4. Transport

4.1. Wymagania dotyczace srodkéw transportowych.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkow transportu, jaki nie
wplynie niekorzystnie na stan 1 jako$¢ transportowanych materiatow.

5. Wykonanie robét
5.1. Wymagania og6lne dla podtozy pod wykladziny

Podtoze, na ktorym moze by¢ ulozona wyktadzina, powinno by¢ suche, twarde 1 gladkie
do pomiaru uzywamy wyskalowanego klina oraz taty niwelacyjnej o dtugosci 2m
(r6znica poziomu nie moze przekracza¢ 2mm). Nalezy sprawdzi¢ wilgotno$¢ podtoza.
Maksymalna warto$¢ wilgotnosci dla jastrychu cementowego pod wyktadziny naturalne
wynosi 2,0 - % (CM). W przypadku stwierdzenia zabrudzen i niewielkich nierownosci
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nalezy je przeszlifowa¢ maszyng jednotarczowg z odpowiednig tarczg. Przeszlifowane
podtoze nalezy odkurzy¢ przy pomocy odkurzacza przemystowego.

Dylatacje technologiczne/przeciwskurczowe i szczeliny w podtozu powinny by¢
wypelnione i trwale zamknigte.

5.2. Gruntowanie i wylewanie mas.

Po dokonaniu niezbgdnych czynnos$ci zwigzanych z przygotowaniem podtoza
przystgpujemy do gruntowania. W zalezno$ci od rodzaju podioza dobieramy
odpowiedni grunt (podtoze nasigkliwe lub nienasigkliwe) przystepujemy do wylewania
masy. Grubos$¢ masy wygtadzajacej powinna wynosi¢ w zakresie od 2mm do Smm. Po
wylaniu mas¢ rozprowadzamy na podtozu raklg zebatg a odpowietrzamy specjalnym
watkiem odpowietrzajacym. Po wyschnieciu szlifujemy powierzchni¢ w celu pozbycia
sie tzw. ,,mleczka cementowego”

5.3. Instalacja wykladzin

Przed instalacja wyktadzin nalezy sprawdzi¢ numery serii w celu uniknigcia réznic w
odcieniach (do jednego pomieszczenia nalezy dobiera¢ wyktadzine z tej samej serii
produkcyjnej). Zaréwno rulony, jak i ptytki nalezy pozostawi¢ w temperaturze
pokojowej przez 24 godziny przed potozeniem. Rulony nalezy przechowywac w
pozycji pionowej, a ptytki -utozone poziomo. Zanim zabierzemy si¢ do pracy, nalezy
sprawdzi¢, czy dysponujemy dostateczng iloscig materiatu podtogowego dla danego
wzoru i w danym kolorze.

Montaz klejowy: Przy pomocy odpowiedniej pacy z grzebieniem zebatym
rozprowadzamy klej na catym wyznaczonym linig podtozu. Do klejenia wyktadzin na
podtozu uzywamy klejow dyspersyjnych (na bazie wody). W przypadku cokotéw
uzywamy kleju kontaktowego (pokrywamy nim zar6wno powierzchni¢ $ciany jak i
wyktadziny 1 pozostawiamy do wyschnigcia powierzchni kleju).

Po rozprowadzeniu kleju paca z grzebieniem Bldociskamy wyktadzine do podtoza,
nastepnie uzywajac walca min 60kg pozbywamy si¢ powietrza spod wyktadziny
(najpierw w poprzek, nastepnie wzdluz arkusza). Nastgpnie czynno$¢ powtarzamy na
drugiej potowie arkusza.

Montaz bezklejowy: Flotex Advance moze by¢ montowany luzem, bez uzycia
kleju z zastosowaniem standardowych technik instalacyjnych. Laczenia arkuszy
wykonuje si¢ za pomocg wzmocnionej dwustronnej tasmy samoprzylepnej o szerokosci
100 mm z mocnym klejem trwatym po stronie wykladziny i stabszym klejem po drugiej
stronie (numer produktu Forbo Modul’up ref 792). Przed przystapieniem do montazu
nalezy sprawdzi¢ przyczepnos¢ taSmy klejacej do podtoza. Jezeli wigzanie nie jest
zadowalajace, konieczne bedzie natozenie warstwy gruntujgcej. Grunt nalezy natozy¢ w
miejscach laczen arkuszy, w ktorych bedzie instalowana tasma, aby zapewnic¢
powierzchni odpowiednig przyczepnos¢. Grunt musi catkowicie wyschng¢ przed
przyklejeniem tasmy klejace;j.
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ST 04.04.00
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
ODBIORU ROBOT ROBOTY MALARSKIE
(CPV) 45 44 00 00-3

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot malarskich wewnetrznych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

W sktad niniejsze;j czescil ST wchodzg nastgpujace roboty:
- malowanie $cian i sufitow farbami emulsyjnymi lateksowymi

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania oraz skladowania podano w
ST.00.01.00 Wymagania ogo6lne - pkt, 2.

2.2. Szczegélowe wymagania dotyczace materialow

Konieczne sg nastepujace materialy:

- farba emulsyjna lateksowa

- preparat gruntujacy

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt.
3.

3.2. Szczegolne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt malarskich powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z elektronarzedzi i1 drobnego sprzetu budowlanego oraz
rusztowania ramowego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST.00.01.00 Wymagania og6lne -
pkt. 4.

4.2. Szczegolne wymagania dotyczace transportu

Przechowywanie materiatbw powinno odbywaé si¢ w magazynach pdtotwartych lub
zamknigtych, suchych 1 przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami
atmosferycznymi. Srodki transportu powinny zabezpieczaé materialy przed wptywami
atmosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt. 5.
5.2. Szczegolne zasady wykonania robot
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Swieze tynki mozna malowaé po uplywie przynajmniej 2-3 tygodni od ich wykonania.
Przed przystagpieniem do wykonywania zasadniczych robot malarskich nalezy
przygotowa¢ powierzchnig, tzn.: z powierzchni nowych tynkow nalezy usuna¢ grudki
zaprawy a nastgpnie zagruntowac ja farba do gruntowania. Przy wykonywaniu robot
malarskich wewnatrz budynku nie powinny wystgpowaé przeciagi, a temperatura
otoczenia nie powinna by¢ nizsza niz +5 °C i nie wyzsza niz +30 °C. Wilgotno$¢
powierzchni tynkowanych przeznaczonych do malowania nie powinna by¢ wigksza niz
4%. Farbe mozna nanosi¢ za pomoca pedzla, watka lub natrysku. Kolejne warstwy
farby mozna nanosi¢ po wyschnigciu pierwsze] warstwy. Pomieszczenia po
wymalowaniu nalezy wietrzy¢ 1-2 dni.

5.3 Malowanie sufitéw i Scian farbami akrylowymi i lateksowymi

Malowanie sufitow i $cian bgdzie realizowane farbami akrylowymi, i lateksowymi

ktore zapewni Wykonawca.

Wykonawca przygotuje pomieszczenia wskazane w specyfikacji do malowania przez:

e Wyniesienie sprzetu 1 mebli z remontowanych pomieszczen,

e Zabezpieczenie okien, drzwi i elementdw niemalowanych.

e \Wykonawca przygotuje powierzchnie pod malowanie przez:

- Odkurzenie i oczyszczenie powierzchni z plam,

- Reperacje uszkodzen tynku zaprawa gipsowa,

- Wypetnienie rys i drobnych uszkodzen szpachléwka,

- Przetarcie nieréwnos$ci na powierzchni papierem $ciernym.
-Jednokrotne malowanie — gruntowanie.

e Dwukrotne malowanie $cian i sufitow farbami emulsyjnymi i lateksowymi —
roboty malarskie winny by¢ wykonane przy temperaturze powietrza nie nizszej
niz 5% C. Powloki malarskie nalezy wykonaé¢ zgodnie ze szczegdtowymi
wytycznymi technologicznymi podanymi przez producenta farb.

5.1.1. Materialy.

W robotach malarskich nalezy stosowac gotowe, produkowane fabrycznie farby.

Wszystkie materiaty muszag mie¢ odpowiednie atesty 1 certyfikaty
potwierdzajace ich  przydatno$§¢ w budownictwie. Farby niezaleznie od ich rodzaju
powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych lub §wiadectw dopuszczenia do
stosowania w budownictwie. Nalezy stosowac farby lateksowe w II klasie odpornosci
na $cieranie wg normy jakosci ISO 11998.

- gips budowlany szpachlowy,

- preparat do gruntowania.

5.1.2. Gruntowanie.

Zagruntowac $ciany i sufity przed malowaniem farbg emulsyjng przy uzyciu
preparatu Unigrunt lub innego podobnego s$rodka, mozna tez zastosowaé farbe
emulsyjng tego samego rodzaju z jakiej ma by¢ wykonana powloka lecz rozcienczong
wodg w stosunku 1:3-5. Farby ich opakowania powinny mie¢ nizej podane oznaczenia:

- znak handlowy producenta 1 / lub wtasciwy znak fabryczny 1 kraj pochodzenia

- 0znaczenie normowe

- odpowiednia norma europejska lub krajowa

- kolor, kod koloru

5.1.3. Wykonanie.

Nalezy zastosowa¢ farbe akrylowa 1 lateksowa do malowania $cian
wewnetrznych:
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Wodorozcienczalng, o stabym zapachu,

Odporng na szorowanie,

Hydrofobowa,

Odpornag na dziatanie zasad, niezmywajaca sig,

Nietoksyczna,

Szybkoschnaca,

Dobrze kryjaca.

Powtoki z farb emulsyjnych powinny by¢ niezmywalne, przy stosowaniu
srodkow myjacych 1 dezynfekujacych. Powloki powinny dawac¢ aksamitno-
matowy wyglad powierzchni. Barwa powtok powinna by¢ jednolita, bez smug |
plam. Powierzchnia powlok bez uszkodzen, smug, plam i sladow pedzla.

W technice emulsyjnej nalezy zastosowaé farby przygotowane fabrycznie, lub z
mieszalni wg podanego w projekcie kodu koloru. Jesli wykonawca zdecyduje si¢ na
zastosowanie farb innego producenta niz podana marka referencyjna nalezy odcien
bezwzglednie zatwierdzi¢ u projektantow.. Przed przystgpienie do malowania farby
powinny by¢ doktadnie wymieszane. Malowanie moze odbywac si¢ pedzlami
fawkowymi, watkami lub pistoletem natryskowym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt.
6.
6.2. Szczegolne zasady kontroli jakoSci
Zakres kontroli powinien by¢ zgodny z PN-B-10280. W szczego6lnosci powinny by¢
ocenione wlasciwosci zastosowanych farb. Powtoki malarskie powinny mie¢ jednolitg
barwe, bez $ladow pedzla, smug, zaciekow, pecherzy, plam i zmiany odcienia.
Wszystkie powloki z farb nawierzchniowych powinny wytrzymywaé probe na
wycieranie, zarysowanie, zmywanie, przyczepnos$¢. Niedopuszczalne sg jakiekolwiek
zabrudzenia innych elementéw wykonczenia.
6.2.1. Kontrola jakosci robot.

e Badania wykonanych powlok malarskich powinny obejmowac:
Sprawdzenie wygladu zewnetrznego,
Sprawdzenie zgodno$ci barwy ze wzorcem,
Sprawdzenie réwnomiernego roztozenia farby 1 jednolitego natezenia barwy,
Sprawdzeniu odpornosci powloki na $cieranie i zmywanie.
Jesli badania dadzg wynik pozytywny, to roboty malarskie nalezy uzna¢ za
wykonane prawidtowo. Gdy ktorekolwiek z badan dato wynik ujemny, nalezy
usung¢ wykonane powtoki czgsciowo lub catkowicie 1 wykona¢ powtornie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt. 7.
7.2. Szczegolne zasady obmiaru

Powierzchni¢ robot malarskich oblicza si¢ w metrach kwadratowych z potraceniem
otworéw o powierzchni ponad 1 m2 w przypadku o$ciezy niemalowanych oraz o
powierzchni ponad 3 m? w przypadku o$ciezy malowanych, a malowane oécieza w tych
otworach oblicza si¢ oddzielnie. Wielko$ci obmiarowe robdt malarskich okresla si¢ na
podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez
Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt. 8.

8.2. Szczegolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami nadzoru,

jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt. 6 daly pozytywne wyniki.

Sprawdzeniu podlega:

- zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,

- rodzaj zastosowanych materiatow 1 wyrobow,

- prawidlowo$¢ przygotowania powierzchni do malowania,

- wyglad zewnetrzny: rownomierno$¢ roztozenia farby, jednolito$§¢ natezenia barw,
brak przeswitow i dostrzegalnych grudek,

- zgodnos$¢ barwy powloki ze wzorcem,

- odporno$¢ powlok na wycieranie, zarysowanie, uderzenia,

- grubos$¢ powlok i liczba warstw.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady dotyczace ustalania podstawy

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00.01.00 Wymagania
ogolne - pkt. 9.

9.2 Szczegolne zasady dotyczace podstawy platnosci

Podstawa rozliczenia finansowego bedzie umowa Wykonawcy z Zamawiajacym. Cena
wykonania robot malarskich obejmuje: roboty pomiarowe, oznaczenie i zabezpieczenie
miejsca prowadzenia prac, przygotowanie i montaz oraz demontaz zabezpieczen,
dostarczenie materiatow oraz przeprowadzenie prac malarskich, utrzymanie stanowiska
pracy 1 sprz¢tu w nalezytym stanie, wykonanie badan i pomiaréw kontrolnych.
Wszelkie zabrudzenia innych elementéw wykonczenia moga by¢ podstawa potracen z
tytulu uzgodnionego wynagrodzenia za prace wykonane.

10. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Ustalenia dotyczace sposobu rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych
podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt. 10.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

Uwzgledniono nastgpujace przepisy:

- normy:

PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi
farbami emulsyjnymi.

PN-69/B-10285 Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i emaliami na
spoiwach bezwodnych.

ST 04.07.00

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
ODBIORU ROBOT
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ROBOTY Z PREFABRYKATOW GIPSOWYCH
(CPV) 45421141-4 ,45421146-9

1. WSTEP

» Przedmiot i zakres specyfikacji
Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot z prefabrykatow gipsowych a w szczegdlnosci:
» $cianek dzialowych o konstrukcji szkieletowej z obudowg z plyt gipsowo -

kartonowych

» obudow elementow ptytami g-K na ruszcie
» sufitow podwieszanych z wypeklieniem ptytami gipsowo - kartonowymi
» sufitow podwieszanych z wypeklieniem plytami 60x60 cm

» OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe, uzyte w niniejszej specyfikacji, sa zgodne z obowigzujacymi

odpowiednimi normami i okre§leniami zawartymi w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne -
pkt. 2,

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW I
MATERIALOW

Materialami stosowanymi przy wykonaniu robdt bedacych przedmiotem niniejszej
specyfikacji s3:

» Profile scienne CW i UW
Profile sufitowe CD iUD

Profile przyo$cieznicowe

YV V V

Stalowe elementy mocujace (kotki, dyble) do mocowania wieszakow
sufitowych do stropow

Ptyty gipsowo-kartonowe gr. 12,5 mm ognioodporne i akustyczne

Ptyty gipsowo-kartonowe gr. 12,5 mm wodoodporne i akustyczne

Ptyty dekoracyjne o module 60x60 cm akustyczne

» Plyty z welny mineralnej do izolacji akustycznej $cianek

YV V V

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za spelnienie wymagan iloSciowych
1 jakosciowych materiatow dostarczanych na plac budowy oraz za ich wlasciwe
sktadowanie 1 wbudowanie zgodnie z zatoZzeniami PZJ.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ 1 sSrodowisko wykonywanych robot.
Na zadanie, Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow
potwierdzajacych  dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania zgodnie z jego
przeznaczeniem.
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4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
Do transportu materialdw, sprz¢tu budowlanego 1 urzadzen stosowaé sprawne
technicznie $rodki transportu.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zaladowane wyroby przed wplywami
atmosferycznymi.
Transport profili stalowych typowymi $rodkami transportu w opakowaniach
fabrycznych.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktoére
nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ robot 1 wlasciwosci przewozonych towaréw. Przy
ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania przepisoéw ruchu
drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT Z
PREFABRYKATOW GIPSOWYCH
» Zalecenia ogélne

» Plyty gipsowe przechowywa¢ w pomieszczeniach suchych ukladajac na
poziomym podtozu.

» Plyty przenosi si¢ w pozycji pionowej krawedzia podtuzng poziomo.

» Przy sktadowaniu nalezy zwrdci¢ uwage na no$nos¢ podtoza.

» Pomieszczenie moze by¢ wylozone ptytami dopiero wtedy, gdy jest ono
doktadnie osuszone i gdy zakonczone sg wszelkie prace tynkarskie i1
posadzkarskie.

» Elementy typu drzwi lub okna winny by¢ zamontowane, oszklone i
spelnia¢ swoje funkcje przed montazem sufitow.

> Wszelkie prace mokre i instalacyjne winny by¢ ukonczone przed
montazem sufitu podwieszanego.

» Podczas montazu sufitu temperatura wewnatrz pomieszczenia nie powinna
by¢ nizsza niz 15 C, aby umozliwi¢ wlasciwe warunki pracy.

» Konstrukcje bezposrednio stykajace si¢ z plyta gipsowo-kartonowa muszg
by¢ zabezpieczone antykorozyjnie warstwa cynku wynoszacg 275 g/m2.

» Elektryk decyduje czy oswietlenie zalozone bedzie po lub w czasie
montowania sufitow podwieszonych.

» Konieczne jest uprzednie uzgodnienie wszystkich specjalistow na budowie.

» Zaleca sig, aby specjalista ukladajacy plyty otrzymat jednoczes$nie
zalecenie zainstalowania o§wietlenia.

» Kazde dodatkowe obcigzenie przenoszone na sufit podwieszony nalezy
dodatkowo podwiesic.

» Wykonanie sufitow i o§wietlenia musi spetnia¢ wymogi ochrony pozarowej
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» Cigcie plyt: za pomoca noza zarysowuje si¢ licowg stron¢ ptyty tak, by

karton byl przeciety. Po zalamaniu ptyty zostaje przecigty karton od spodu.

Przy cigciu plyt nalezy uwaza¢, aby nie przygotowac elementu w tzw.
lustrzanym odbiciu.
» Zakres robot przygotowawczych

> Scianki dziatowe i obudowy z g-k

wyznaczenie przebiegu $cian na posadzce i suficie
wytrasowanie miejsc montazu obudow

» Sufity podwieszone z wypetieniem ptytami g-k

sprawdzenie katow 1 poziomdw pomieszczenia 1 instalacji
potwierdzenie odpowiedniej dla montazu wilgotnosci pomieszczenia
rozmierzenie ukladu rusztu sufitu 1 okreslenie lokalizacji profili
nosnych

» Sufity podwieszone z wypehieniem ptytami dekoracyjnymi 60x60 cm

sprawdzenie katdw i poziomoOw pomieszczenia i instalacji
potwierdzenie odpowiedniej dla montazu wilgotno$ci pomieszczenia
rozmierzenie uktadu rusztu sufitu i okreslenie lokalizacji profili no$nych

» Zakres robot zasadniczych

> Scianki dziatowe g-k

Zamocowanie do podlogi i stropu elementow poziomych (profile "U")
oraz elementow pionowych (profile "C"), rozpigtych pomigdzy
elementami poziomymi

Rozstaw stupkow (profili "C") ma by¢ nie wigkszy niz potowa
szerokosci ptyty 1 musi by¢ tak dobrany, aby taczenia ptyt wypadaty
na stupkach

Profile C wstawia si¢ pionowo pomigdzy potki profili U 1 nie
stabilizuje si¢ ich potozenia; profil C jest przesuwany dopiero w
odpowiednie miejsce po przytozeniu ptyty w momencie mocowania
plyt g-k do elementdéw rusztu

Rozstaw profili musi by¢ taki, aby byl spelniony warunek, ze rozstaw
przemnozony przez liczbg catkowitg bedzie rowny szerokosci ptyty g-k
Dla zapewnienia projektowanej izolacyjnosci akustycznej Sciany pod
skrajne profile, zar6wno poziome, jak 1 pionowe (przylegajace do
stropu, podlogi 1 Scian bocznych) nalezy podlozy¢ tasme izolacji
akustyczne wykonang z elastycznej pianki polietylenowe;j. Profile te
przytwierdza si¢ $rednio co 80 cm do podtogi 1 stropu
odpowiednimi kotkami szybkiego montazu.

Profile C skraca si¢ do wymaganego wymiaru recznymi nozycami do
blachy lub specjalng gilotyng dzwigniowa.

Dhugosé profili C winna by¢ mniejsza o 10 do 20 mm od wysokosci
pomieszczenia.

W S$cianach z ptyt gipsowo-kartonowych os$cieznice nalezy montowac

str. 99



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

na etapie wykonywania rusztu.

- Mozna stosowac oscieznice zaréwno drewniane jak i stalowe. Jedynym
warunkiem jest dopasowanie szerokosci ramiaka oS$cieznicy do
grubosci Sciany.

- Shupki przyoscieznicowe powinny by¢ wykonane z profili "UA" z
blachy o grubosci 2 mm. Wymagaja one pewnego utwierdzenia w
stropie 1 podtodze. Stuzg do tego specjalne katowniki przykrgcane na
koncach profili "UA" 1 zamocowane do stropu i podtogi.

- Przy wznoszeniu $cian o wysokosci do 3 m i lekkich skrzydtach
drzwiowych dopuszcza si¢ stosowanie stupkéw przyoscieznicowych z
profili "C" z blachy 0,6 mm.

- Bezposrednio nad o$cieznicg musi by¢ wstawiony odcinek profilu "U"
taczacy stupki przyoscieznicowe, tworzac rodzaj nadproza.

- Migdzy plytami nie powinna pozostawac zbyt duza szczelina, ktora
trzeba by byto wypelnia¢ masa szpachlowa

- Plyty powinny by¢ ustawiane pionowo 1 przykrecane do profili
pionowych

- Jesli istnieje konieczno$¢ sztukowania ptyt, to przyciety kawatek ptyty
powinien by¢ mocowany raz na gorze, a raz na dole po to, aby poziome
polaczenia ptyt nie wypadaly w jedne;j linii.

- Nie mozna taczy¢ plyt na krawedzi otworu. Potaczenie takie powinno
by¢ odsunig¢te od krawedzi otworu co najmniej o 15 cm.

- Po zamontowaniu plyty g-k nie powinny dotyka¢ ani do podtogi ani do
sufitu po to, by plyty mogty si¢ swobodnie odksztatca¢ pod wptywem
obcigzen zewnetrznych, cigzaru wlasnego i zmian wilgotnosci.

- Plyty przykreci¢ jednostronnie do rusztu wkretami w rozstawie 20-25
cm, regulujac ustawienie stupkow.

- Ulozy¢ ptyty z welny mineralnej pomigedzy profilami rusztu tak, aby
nie dotykata ona ptyt g-k (gr. ptyt z welny powinna by¢ o 1 cm
mniejsza niz szerokos¢ profili rusztu).

- Po ulozeniu welny nalezy zamocowa¢ ptyty z drugiej strony rusztu w
taki sposob, aby polaczenia ptyt nie wypadly na tym samym, ale na
sasiednim stupku.

~ Sciany te buduje ruszt z cienko$ciennych profili stalowych (z
ocynkowanej blachy stalowej o grubosci 0,6 mm) pokryty obustronnie
ptytami g-k. Ruszt jest wykonany 2z ulozonych poziomo i
zamocowanych do podtogi i stropu profili "U" oraz z profili "C",

- rozstawionych co 40 cm, przebiegajacych pionowo 1 wsunigtych
pomigdzy potki profili "U". . Spoiny pomig¢dzy plytami wypelnia si¢
gipsem szpachlowym, w ktoérym zatopiona jest tasma zbrojaca z witdkna
szklanego (lub w postaci fizeliny czy tez samoprzylepnej siateczki).
Przestrzeh pomigdzy plytami g-k najcze$ciej wypelnia si¢ welng
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mineralng, ktéra ma poprawic izolacyjnos¢ akustyczna.

Sciany, ktére nie sa licowane ptytkami omalowaé farba emulsyjna w

kolorze podanym w projekcie

- 1.Konstrukcja $ciany lub sufitu podwieszanego musi by¢ wykonana
wylgcznie z materiatlow  dopuszczonych do obrotu (na podstawie
swiadectwa zgodnosci z normg lub aprobatg techniczng)

- Styki wszystkich warstw plyt nalezy wypeli¢ gipsowa masg
szpachlowa, a spoiny zewnetrznej warstwy pltyt wzmocni¢ tasmg z
wlokna szklanego. Przy stosowaniu ptyt o krawedzi KPO oraz przy
uzyciu, oraz specjalnej masy szpachlowej nie nalezy stosowac tasmy.

- Kazde przejscie instalacji przez $cian¢ lub sufit musi mie¢ odpornosé
ogniowa nie mniejsza niz przenikana przegroda.

- Dlugos¢ profili-stupkéw CW w $cianach powinna by¢ mniejsza o 10
mm niz wynosi odlegto$¢ pomiedzy stropem 1 wylewka podtogowa.

- Jako wypelnienie konstrukcji $cian zaleca si¢ stosowanie welny
kamiennej o gestosci pozornej > 35kg/m3.

- Wszystkie otwory w powierzchni ptyt Sciany lub sufitu musza by¢
odpowiednio zabezpieczone ogniowo (puszki elektryczne, wneki na
lampy, klapy rewizyjne itp.)

W sytuacji, kiedy spodziewane ugigcie stropu przekracza 10 mm, nalezy

na styku Sciany ze stropem wykonaé przesuwany przegub o takiej
samej odporno$ci ogniowej jak Sciana.

- Przy $cianach wyzszych niz 3 metry nalezy stosowaé podporki pod
welne wykonane z  poziomych odcinkéw profili UW, co zapobiegnie
jej zsuwaniu.

- W przypadku konieczno$ci montazu drzwi pozarowych zawsze nalezy
przeanalizowa¢  konstrukcj¢ ich mocowania w  $cianie, z
uwzglednieniem ciezaru skrzydta drzwiowego.

» Obudowy z g-k
- Zamocowanie profilowanych ksztattownikow stalowych U-55 lub U-
100 do elementéw konstrukcyjnych.
- Zamocowanie ksztattownikow profilowanych C-55 lub C-100.
- Przymocowanie ptyt gipsowo-kartonowych do rusztu za pomoca
wkretow.
> Sufity podwieszone z wypelnieniem ptytami g-k
- Zamocowanie wieszakow sufitowych kotkami dopuszczonymi do
stosowania.
- Zamocowanie profili przys$ciennych.
- Zawieszenie rusztu sufitu.
-  Woypelnienie sufitu ptytami g-k mocowanymi prostopadle do profili
no$nych.
- Kolejne rzgdy plyt powinny taczy¢ si¢ na sasiednim profilu tak, aby
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>

potaczenia si¢ nie krzyzowaty.
Wkrety mocujace plyty na suficie powinny by¢ rozmieszczone
maksymalnie co 15 cm

Sufity podwieszone z ptyt dekoracyjnych o module 60x60 cm

Polaczenia pomiedzy sufitem a Scianami lub innymi powierzchniami

pionowymi

Listwa wykonczeniowa powinna by¢ przymocowana do pionowych
powierzchni na zalecanym poziomie za pomocg odpowiednich
zamocowan rozmieszczonych co maksimum 450 mm. Nalezy si¢
upewni¢, czy sasiadujace listwy przyscienne Scisle do siebie przylegaja, a
takze czy listwa nie jest skrgcona i utrzymuje poziom. Dla najlepszego
efektu estetycznego nalezy uzy¢ mozliwie najdtuzszych listew.
Minimalna zalecana dtugos$¢ listwy wynosi 300 mm.

Potaczenia pomigdzy sufitem a lukowatymi powierzchniami pionowymi
Uzycie fabrycznie uformowanej wygietej listwy przysSciennej jest
najbardziej wlasciwg metodg. Nalezy ja zamontowaé zgodnie z opisem z
poprzedniego punktu.

Narozniki

Listwy przyscienne powinny by¢ przyciete (zwykle pod katem 45') oraz
scisle dopasowane na wszystkich polaczeniach naroznych. Potaczenia na
wewnetrznych naroznikach przy uzyciu metalowych listew moga si¢
naktadac, jezeli nie istniejg inne specyficzne zalecenia.

Konstrukcja no$na

Jezeli nie obowigzujg inne zalecenia, plyty sufitowe powinny by¢
rozmieszczone symetrycznie, a tam, gdzie to mozliwe, szeroko$¢
skrajnych ptyt powinna przekracza¢ 200 mm. Gorne konce zawiesi
powinny by¢ przymocowane za pomocg odpowiednich zamocowan do
stropu (lub innej konstrukcji no$nej budynku). Dolne konce powinny by¢
zamocowane do profili nosnych w rozstawie 1200 mm. Profile no$ne
powinny by¢ rozmieszczone osiowo co 1200 mm na odpowiedniej
wysokosci 1 wypoziomowane. Polaczenia pomiedzy profilami no$nymi
powinny by¢ naprzemianlegle (nie moga znajdowac si¢ w jednej linii).
Dodatkowe wieszaki winny by¢ zamontowane na profilach no$nych w
odlegtosci 150 mm od punktu rozprezenia ogniowego. Maksymalna
odlegtos¢ pierwszego wieszaka od S$ciany (lub listwy przysciennej)
wynosi 450 mm. Mogg by¢ niezbedne dodatkowe zawiesia, aby utrzymac
cigzar instalacji 1 dodatkowych akcesoriow montowanych zaréwno nad
jak 1 podwieszonych pod konstrukcja sufitu.

Montaz ptyt

Zalecane jest uzywanie rekawiczek podczas montazu ptyt. Plyty sg tatwe
do cigcia za pomoca ostrego noza. Widoczne plaszczyzny przecigcia
nalezy pomalowa¢ farbami do malowania brzegow.

Akcesoria Klipsy mocujace

Rozmaite typy klipséw mocujacych, przytrzymujacych plyty 1
zabezpieczajacych je przed przemieszczaniem si¢, odpowiednich do
zastosowania z poszczegolnymi produktami moga by¢ uzyte w tym
systemie montazu.
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Stosowanie  klipsow  mocujacych  zalecane jest w  malych
pomieszczeniach, hallach wejsciowych, klatkach schodowych oraz
miejscach narazonych na rdéznice cisnienia powietrza pomigdzy
pomieszczeniem a  przestrzeniga instalacyjng ponad  sufitem
podwieszonym. Montaz klipsow jest rowniez zalecany w
pomieszczeniach, gdzie do mycia ptyt uzywa si¢ wody pod ci§nieniem.
Najczesciej stosuje si¢ dwa klipsy na krawedzi ptyty dt. 600 mm i trzy na
krawedzi di. 1200 mm.

Zawiesia

Regulowane zawiesia z drutu, powinny by¢ mocowane do otworow w
profilach no$nych. Regulowane zawiesia z drutu powinny by¢ jednakowo
zorientowane i przymocowane do profili no$nych tak, aby ich nizsze
konce byly umieszczone w tym samym kierunku.

Mocowanie do stropu

Elementy ($ruby, wkrety, kolki) stluzace mocowaniu wieszakow do
stropu s3 dostegpne u specjalistycznych dostawcow. Nalezy zawsze
stosowa¢ dostosowany do konstrukcji stropu typ mocowania oraz
upewnic si¢, ze posiada on wystarczajacg wytrzymato$¢ na wyrywanie.
Siatka modularna 600 x 600 mm
Nalezy umiesci¢ szyny schodkowe Z (H40000), w osiowym rozstawie
600 mm, prostopadle do profili nosnych (H2500). Kazda z szyn
schodkowych nalezy potaczy¢ z profilami no$nymi przy uzyciu klipsow
Z (H4610) na kazdym z potaczen.
Montaz przy uzyciu zawiesi
Gome konce zawiesi (uchwytow zaciskowych) powinny by¢
przymocowane za pomocg odpowiednich zamocowan do stropu (lub
innej konstrukcji nos$nej ). Dolne konce powinny by¢ zamocowane do
profili (zaci$niete na profilach) no$nych systemu D w rozstawie 1200
mm. Profile nosne powinny by¢ rozmieszczone osiowo co 1200 mm na
odpowiedniej wysokosci 1 wypoziomowane. Maksymalna odleglosé
pierwszego zawiesia (uchwytu zaciskowego) na profilu no$nym od
Sciany (lub listwy przy$ciennej) wynosi 450 mm. Do podwieszania
systemu D zalecane jest uzycie regulowanych wieszakéw. Do montazu
bezposredniego nalezy uzy¢ klamer Z (H4612) lub uchwytow
zaciskowych

» Wykonczenie powierzchni z ptyt g-k

- Potlaczenia ptyt wypeli¢ masa szpachlowa z zastosowaniem tasmy
spoinowej z wldkna szklanego lub papierowe;.

- Po zwigzaniu masy szpachlowej natozy¢ warstwe wyrownawcza
1 przeszlifowac.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW I ROBOT Z
PREFABRYKATOW GIPSOWYCH
» Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot transportu podano w ST 00.01.00
»Wymagania ogolne" pkt. 8
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Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole jakosci robdt, materiatow 1

urzadzen.

Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakosci robot )
na terenie i poza placem budowy.
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub

Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia

budowlane.

» Kontrole i badania laboratoryjne

a)

b)

Badania laboratoryjne muszg obejmowac sprawdzenie podstawowych cech
materialow podanych w mniejszej ST oraz wyspecyfikowanych we
wilasciwych PN (EN-PN) lub Aprobatach Technicznych, a czgstotliwos¢
ich  wykonania musi pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych i
reprezentatywnych ~ wynikow  dla  calosci  wybudowanych  lub
zgromadzonych materiatow.

Wykonawca bedzie przekazywac inspektorowi nadzoru kopie raportéw z
wynikami badan.

» Badania jakoS$ci robot w czasie budowy

Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z
instrukcjami  zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla
materialow 1 systemow technologicznych.

>

>

Oktadziny, $cianki dzialowe i sufity podwieszane nalezy wykona¢ zgodnie
z wytycznymi producenta i zgodnie z uznanymi zasadami sztuki
budowlanej.

Stosowac¢ zasady kontroli wg ST ,,Wymagania ogdlne”.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.00.01.00 Wymagania ogodlne — pkt.

7

Jednostki obmiarowe:
W m? mierzy sie:

» Powierzchnie $cianek, obudow i sufitow podwieszanych

8. ODBIOR ROBOT

a)
b)
c)

d)

Ogolne zasady odbioru robot 1 ich przejecia podano w SST ,,Wymagania
ogolne".

Odbioru robot nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi 1
Obmiaru Robdt Budowlano — Montazowych

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego
wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Gotowo$¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
przedkladajac Inzynierowi do oceny 1 zatwierdzenia dokumentacje
powykonawczg robot.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

e) Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami

Kontraktu oraz obowigzujagcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

f) Przy odbiorze powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:

Dokumentacja powykonawcza

Dziennik Budowy

Dokumenty potwierdzajace jako$s¢ wbudowanych materialow
Swiadectwa jako$ci dostarczone przez dostawcow

Protokoty odbiorow cze¢sciowych

g) W trakcie odbioru robét nalezy sprawdzic:

Jezeli

stan 1 wyglad S$cian, obudow i sufitow pod wzgledem rownosci,
pionowosci, spoziomowania i sztywnosci

rozmieszczenie miejsc zamocowania i sposob osadzenia elementow
uszczelnienie przestrzeni miedzy wbudowanymi elementami

wszystkie badania kontrolne dadza wynik dodatni, wykonane roboty

nalezy uzna¢ za wykonane zgodnie z wymogami normy. W przypadku, gdy

chociaz jedno badanie da wynik ujemny, catos¢ robot lub ich czg$é nalezy

uzna¢ za niezgodne z wymaganiami norm. Roboty nieodebrane nalezy

wykona¢ powtérnie 1 po prawidlowym ich wykonaniu przedstawi¢ do
ponownego odbioru.

. DOKUMENTY ODNIESIENIA

. PN-72/B-10122 Roboty oktadzinowe. Suche tynki. Wymagania i badania przy
odbiorze.

. PN-B-79405 Wymagania dla ptyt gipsowo-kartonowych.

. PN-93/B-02862 Odpornos¢ ogniowa.

. Informator o montazu ptyt gipsowo-kartonowych, $cian dziatowych, oktadzin

$ciennych i sufitow podwieszanych oraz do rozbudowy poddaszy - BPB Rigips
Polska-Stawiany Sp. z 0.0., Szarbkow 73. 28-400 Pinczow.

Informator-Poradnik ,,Zastosowanie ptyt gipsowo-kartonowych w
budownictwie™ - wydanie 1V - Krakoéw
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